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1. OBIECTIVE DE FORMARE 3! COMPETENTE

Obiectivul general al programului de studii MECATRONICA are in vedere pregiatirea studentilor pentru a concepe,
proiecta, dezvolta, exploata, monitoriza, intretine si depana produse $i sisteme mecatronice.

Programul de studii MECATRONICA este nscris in Registrul National al Calificrilor din Invat&mantul Superior
(RNCIS) cu ocupatia de INGINER MECATRONIST (Mechatronics Engineer - conform COD ESCO 2144.1.11 /
Inginer Mecatronist Cod COR 21449). Inginerii mecatronisti proiecteazi si dezvoltd sisteme inteligente
combindnd tehnologii din ingineria mecanicd, electronicd, a calculatoarelor si a sistemelor de control. Acestia
Creeaza planuri sau proiecteazi documente pentru piese, ansambluri sau produse finite utilizand programe
informatice si, de asemenea, supravegheazd si gestioneaz3 proiecte.

Profilul de competente dezvoltat in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificarilor, precum si rezultatele invatdrii asociate acestor competente sunt prezentate sintetic mai jos.
Prezentarea detaliat3 a acestora se regaseste in fisele disciplinelor din planul de Tnvatdmant,

Objective

1. Rezolvarea unor aplicatii utilizand cunostinte fundamentale privind metodele de calcul numeric,
caracteristicile de material si algoritmii de calcul specifici subsistemelor mecatronice si robotice;

2. Elaborarea de proiecte pentru subsisteme mecatronice si robotice cu verificarea utilizdrii corecte a
schemelor, diagramelor de functionare, standardelor in vigoare, documentatiei tehnice si a produselor
software specifice domeniului:

3. Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale (mecanice, pneumatice hidraulice,
electrice etc.) cu verificarea aplicdrii principiilor de functionare de bazi ale sistemelor de actionare
utilizate in mod curent in aplicatii mecatronice si robotice;

4. Realizarea de aplicatii privind proiectarea, executia si mentenanta subsistemelor si componentelor
sistemelor mecatronice;

5. Realizarea de aplicatii privind proiectarea, executia si mentenanta subsistemelor de comand electronic
ale sistemelor mecatronice;

6. Realizarea de proiecte tehnice, de executie si mentenantd pentru sisteme mecatronice cu integrarea
subsistemelor componente:;

7. Realizarea de proiecte sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu
evaluarea corectd a volumului de lucru, resurselor disponibile si timpului necesar de finalizare, in conditii
de aplicare a normelor deontologice si de eticd profesionald in domeniu, precum si de protectie si
securitate a muncii;

8. Rezolvarea problemelor specifice activitatii ingineresti de domeniu ca membru sau coordonator de
echipd in cadrul proiectelor:

S. Realizarea unui plan de dezvoltare personald in scopul insertiei si adaptabilitatii la cerintele pietei muncii.
Competente profesionale si rezultate ale in vatarii

Competente profesionale
Cp.1 Aplicarea cunostintelor fundamentale de culturd tehnici generald si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronics;
R11.1 Defineste notiunile fundamentale de matematics, fizica, chimie, rezistenta materialelor,
mecanisme, organe de masini si de programarea calculatoarelor
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Cp.4 Proiectarea, realizarea 5| mentenanta subsistemelor $i componentelor sistemelor Mmecatronice

RI4.1
Ris2
RI4.3
Ris.4

R.I45
RI4.6

R.I4.7
R.I.4.8
R.I.4.9

Defineste principiile $i metodele de functionare, proiectare asistatd si simulare pentru
subsisteme si componente mecatronice

Explicd si interpreteazs principiile de bazj privind alegerea optimd a subsistemelor Si
componentelor mecatronice

Utilizeaza scheme (electrice, optice, Pneumatice, hidraulice etc.) pentru elementele componente
ale unui sistem mecatronic in vederea realizarii proiectului tehnic si de executie

Utilizeaza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, masurare Si testare a
COmponentelor si subsistemelor mecatronice

Analizeazs datele testelor

Elaboreaza proiectele tehnice $i de executie pentru cOmponente si subsisteme mecatronice,
inclusiv pentru micro $i nano roboti, MEMS, NEMS sialtele
Ajusteaz proiectele produselor

Elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor $i componentelor mecatronice
Efectueazs controlul calitatii

Cp.5 Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor de comandi electronici ale sistemelor

mecatronice

R.1.5.1

RI5.2

R.I5.3

RI5.4

RI15.5

R.I15.6
R.I5.7
RI5.8

Descrie conceptele $i teoriile din domeniul electronicii digitale, a bazelor regldrii automate, a
senzorilor, a teoriei semnalelor $i circuitelor in domeniul mecatronicii

Explica si interpreteazs specificul proceselor mecatronice n vederea proiectirii sistemului de
actionare folosind sisteme de instrumenta',cie virtuald si mediile de programare pentru
microcontrolere si automate programabile

Opereazi cu Programe de instrumentatie virtualy $i programeazi microcontrolerele Si
automatele programabile pentru conducerea sistemelor mecatronice

Analizeazd, modeleazs, identifics si face sinteza subsistemelor de reglare automati prin
achizitia, prelucrarea $i interpretarea datelor simulate sau obtinute din echipamentele reale prin
instrumentatie adecvats

Realizeazd prototipuri virtuale si reale pentru ansambluri partiale de comandj si control a
sistemelor mecatronice, inclusiy pentru micro si nano roboti, MEMS, NEMS sialtele

Elaboreazi proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice
Dezvoltd software de tip open-source

Proiecteaza componente de automatizare

Cp.6 Proiectare asistatd, realizare $i mentenanta sistemelor mecatronice prin integrarea subsistemelor
componente (mecanic, electronic, optic, informatic etc.).

R.I.6.1

R.I6.2
RI6.3

R.I16.4

R.i6.5
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Proiecteazj, construieste, programeazy, calibreazd, configureazs, testeazd, porneste, opereazs,
depaneazi si repard un sistem mecatronic

stie sd integreze cele patru domenii ale mecatronicii Pentru a proiecta un sistem mecatronic
Defineste adecvat conceptele fundamentale de teorie generald a sistemelor in sistemele
particulare mecanice, electronice, optice si informatice care alcituiesc un sistem mecatronic
Explicd si interpreteazs integrarea subsistemelor (mecanic, electronic, optic, informatic etc.)
pentru a forma sisteme mecatronice complexe

Elaboreaz3 fluxurile logistice specifice aplicatiilor de sistem mecatronic cu identificarea sarcinilor
ce revin fiecdrui subsistem pentru integrarea acestora in ansambly



R16.6

R.16.7

Utilizeaza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, masurare Si testare a
subsistemelor mecatronice Prin abordare integrats

Utilizeazd proiectarea asistatd de calculator pentru modelarea sistemelor, prototipare virtualg si
reald, simulare si evaluare a performantelor, optimizare la nivel de subsisteme si de sistem

Competente transversale

Ct.1 indeplinirea sarcinilor profesionale cy identificare exact a obiectivelor de realizat, a resurselor

disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucruy, timpului de lucru si termenelor de

realizare aferente

R1. 1.1
RI.1.2
RJ.1.3
RI. 1.4
RI1.15
RI.1.6

Asigurd managementul de proiect

Identifica exact obiectivele de realizat si conditiile de finalizare a acestora

Prezintd legdtura intre obiectivele tehnice si de afaceri ale proiectului

Elaboreaza un plan de lucru, un program Si un buget

Implementeazi un plan de lucru prin muncain echipd si responsabilitati distribuite

Gestioneaza si planifici diversele resurse, cum ar fi resursele umane, bugetul, termenul,
rezultatele si calitatea necesare pentru un anumit proiect

Monitorizeaz3 progresele inregistrate in cadrul proiectului pentru a realiza un obiectiv specific
intr-o anumits perioadd de timp si cu un buget prestabilit

Finalizeazd un audit de proiect pentru a determina cele mai bune practici si domenii de
imbundtatire

Ct.2 Executarea responsabild a unor sarcini de lucry in echipd pluridisciplinari cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice si aplicarea unor moduri de gandire adecvate

RJ. 2.1
RI2.2
RI2.3
Rl 2.4
RJ 25

Este capabil s& coopereze $i sd se integreze in echipe pluridisciplinare
Interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale
Prezintd rezultatele analizelor

Dd dovadd de expertiza in anumite discipline

Aplica o gandire analitici dovedit prin elaborarea de idei folosind logica si rationamentul pentru

a identifica punctele tari si punctele slabe ale solutiilor alternative, concluziilor sau aborddrilor
problemelor.

Aplicd géndirea structurats in vederea identificdrii elementelor unui sistem mecatronic si
rezolvarii de probleme complexe.

Gandeste logic pentru a stabili secventele de functionare ale unui sistem mecatronic

Gandeste in mod abstract, demonstrand capacitatea de a utiliza concepte pentru a crea Si
intelege generalizirile sideale corela sau conecta la alte elemente, evenimente sau experiente

Ct.3 Identificarea nevoii de formare continug $i utilizarea eficients a surselor informationale si a resurselor
de comunicare si formare profesionald asistats (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze
de date, cursuri on-line etc.) atat in limba romana cat si intr-o limba de circulatie internationals.,

R.1.3.1
R13.2
R1.3.3
Rl 3.4
RI35

Gestioneazi dezvoltarea profesionald si personaly
Desfasoard activititi de cercetare literard
Gestioneazi date in domenil cercetdrii
Sintetizeaza informatii

Stie sd realizeze Prezentdri si comuniciri publice atét in limba romans cat si intr-o limb3 de
Circulatie international
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RI.3.6 Utilizeaza abilitsti de comunicare orald, scrisd si computerizats pentru a comunica si documenta
planuri, actiuni si rezultate

2. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR
Numdr de semestre: 2

Numadr de credite pe semestru: 30

Numér de ore de activititi didactice /saptdmana: 26 - 28
Numadrul de sdptdmani: 14

Activitati didactice Sesiuni de examene ) Vacante
Practicd
Sem. | Sem. Il larna Vard Restante larnd Primdvard Vard
Anul | 14 14 3 4 2 - 3 1 10
Anul Il 14 14 3 4 2 3 sdpt. 3 1 10
Anul Il 14 14 3 4 2 3 sdpt. 3 1 10
Anul IV 14 0 3 3 1 4 sdpt. 3 1 £

*Activitatile didactice din anul IV se deruleazs pe parcursul a 10 saptdmani, urmate de & sdptdmani de Practici
pentru Proiectul de diploma.

Practica din anii Il si lll se desfdsoard comasat.

3. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asiguratd prin discipline optionale si discipline facultative.

Disciplinele la alegere (optionale) sunt propuse pentru semestrele 1, 2, 3, 4, 7 si 8 si sunt grupate in discipline
optionale sau pachete optionale, care completeazi traseul de specializare a studentului, Alegerea traseului se
face de catre student in anul universitar anterior deruldrii disciplinelor sau pachetelor de discipline optionale (cu
exceptia optiunilor pentru semestrul al ll-lea, care se exprima fn semestrul I).

Organizarea cursurilor la disciplinele facultative se face prin Centrul de Formare continug (CFC). Tn planul de
invatamant al fiecdrui program de studii de licentd se consemneaza numai modulele si numdrul aferent de ore,
urmand ca denumirea disciplinei sd se treaci in registrul matricol conform optiunii studentului. Disciplinele

facultative propuse de facultdti sau disciplinele altor programe de studii alese de student se grupeazain 5 module:
a) Modul A (discipline socio-umane)

b) Modul B (limba romén si alte limbi moderne)
¢) Modul C (discipline de informaticd, TIC)

d) Modul D (discipline tehnice)

e) Modul E (discipline sportive).

Procedura de desfasurare a activitdtilor didactice la disciplinele facultative si deinscriere a notelor/ calificativelor
in Suplimentul la diplomd este prezentati in Regulamentul de activitate profesionald a studentilor si in
Instructiunea Initierea si derularea disciplinelor facultative. Alocarea creditelor pentru disciplinele facultative se

face in urma sustinerii colocviului de absolvire a cursului. Creditele obtinute la disciplinele facultative nu inlocuiesc
creditele pentru disciplinele obligatorii si optionale.
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Conditiile de inscriere in anul urmator, conditiile de a urma module de curs in avans, conditiile de promovare
sunt cuprinse in Reguliamentu/ privind activitatea profesionals a studentilor.

3. EXAMENUL DE FINALIZARE A STUDIILOR

Perioada de intocmire a proiectului de diploma; incepand cu penultimul semestry de studii.
Definitivarea proiectului de diploma: in ultimul semestru de studii.

Perioada de sustinere a proiectului de diplomé: in sesiunea iunie-iulie a ultimului an de studii,
Numadrul de credite pentru sustinerea proiectuluj de diploma: 10 credite (in plus fatd de cele 240),

6. DISCIPLINELE DE STUDII PE ANI

Legends:

C'= criteriul continutului DF - discipline fundamentale DD - discipline in domeniu (unde este cazul)
DS - discipline de Specialitate DC - discipline complementare

G" = cr/z‘er/l//ob//gaz‘/v/z‘iz‘/}f DI - discipline obligatorii (impuse) DO - discipline optionale

DFc - discipline facultative
Sl = ore de studiu individual

\\J,ix

xxxxx .
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Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea: DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

Programul de studii universitare de licentd: Mecatronica
Domeniul fundamental: Stiinte i ingineresti

Domeniul de licentd: Mecatronics si Roboticd

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: cu frecventa (IF)

Ministerul Educatiei
Valabil in anul universitar 2023 - 2024

I
-f)

Aprobat Tn ¢

b

,dims

senatuiui Univers sitdtii Transilvania j‘
n |
{ din Brasov din (idm (e
| 29 «

‘!

ANUL | 'f ‘)ef'fe(\&.\ T\lt‘ QL;Q’\’} |
Nr. Discipli o o Codul Semestrul | Semestrul ||
isciplina
crt. # " 7| disciplinei | ¢ L [p[ si clc|sTi]er[s ] v o
07 | Analizd matematics DF DI | MKTAMO1 - |-] 55 5
02 | Chimie DF DI MKTCHO1 = 1 |-| 58 E 4
Graficd asistats d
g = SEEdE DF [ DI | oDTo1 [2 |- |2 |-|60 | E |5
calculator |
Prog. calc. si limbaj
gy | TR Rleglimbeipne | oo MKTPCO1 | 1| - | 2 |- 58 | ¢ |4
prog. |
05 |Sisteme mecatronice | DD DI SIMTO1 2 (2] -1]-] 69 C 5
06 'St"nté's”ng'ne”a DD | DI [MKTSMO1| 3 | - | 2 |-| 585 | £ |5
materialelor |
gy | e s DF | DI | DIAGAD 2 12 - |-|a | E |4
analiticd si diferentialg
ficd asistats de
og | T asitaty DF | DI | MKTDTO2 2 | -|2|-|e | E|s
calculator I
g | o iglimbaeds | oo 5 MKTPCO2 1 -|2|-|s8| € |4
prog. Il
10 | Fizic3 DF DI MKTFz02 2 - 11]1-] 58 E 4
11 | Mecanicd DD DI MKTMCO02 3 2 - |-| 55 E 5
12 | Comunicare DC DI TDCO 1 -1 |- 47 C 3
13 | Electrotehnici DD DI MKEAQ2 2 - 1T 1-] 33 C 3
Limba englezi LEO1/LEQ2
Limba francezi LFO1/LF02
14 |— o ? DC DO 1 1 - -] 22 C 2 1 1 - |- 22 C 2
Limba germana LGO1/LGO2
Limba spaniold LS01/LS02
15 | Ed. fizicd si sport /1] DC DI | EFO1/EF02 1 - -0 1M AR | 1 1 11 A/R 1
Total 13| 7 7 |0} 397 = G130 14 6 7 | 0] 397 E1Ci30
£ 4]3] +1 5/3] +1
Total ore didactice pe siptimana 27 27
DISCIPLINE FACULTATIVE
Nr. Discipline . o Cod Semestrul | Semestrul Il
B . 3 ~
crt. facultative " sltlp[s v a|csTilel s Tv e
1. MODUL A (socio-umane) DS DFc 2 1 33 C 3
2. MODUL B (imbi moderne) DC DFc 1 33 C 3 1 33 G 3
3. MODUL C finformatics) DC DFc 1 33 C 3
4, MODUL D (tefnice) DS DFc 1 33 C 3
5. MODUL E tsportive) DC DFc 2 22 C 2 2 22 C 2
RECTOR, ! £OF DECAN,

Prof. univ. dr. ing. loan Vasile ABBUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. Luciél;a’(: JSTEA,
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COORDONATOR PROGRAM STUDII,
Prof. univ. dr. ing. Marius Cristian LUCULESCU
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea: DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

Programul de studii universitare de licent&: Mecatronics
Domeniul fundamenta: Stiinte i ingineresti

Domeniul de licentd: Mecatronics si Roboticy

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invétamant: cu frecvents (IF)

Ministerul Educatiei

Valabil in anul universitar 2024 — 2025

ANUL 1l
Nr. Disciplina e | o Codul Semestrul li| Semestrul IV
scipli ——
Crt. ¥ "L | disciplinei [ € 5 T1 Plst  vialcls]L]p sl vig
Matematici speciale si
01 . <o DF DI DIMS03 | 2 Ll - |- 58 E 4
statisticd matematicy
02 | Rezistenta materialelor DD DI DRMO3 | 3 | 1 [ 1 [- 55 E 5
03 |Informatici aplicaty DF DI MKTIA 2 -2 |- 69 E 5
04 | Electronici DD DI ELEC 2 | -2 ]-]| 4 E 4
05 | Biomecanics DS DI BMEC 2| -1 2|-] 69 C 5
06 | Optoelectronicy DS DI OPEL 2 -2 |-] 69 E 5
07 | Electronica digitals DD DI ELDI 2 | -1 -]33 € 3
- Mec.ar.usme siorgane de oo | b DIOMOA 30-111]55] 5
masini
09 | Tehnologii de prelucrare DS DI THPL 2 | - - | 44
10 [Metode numerice DF DI MNUM 2 | - - | 44
Bazele s
fiy || EREIERE DD | o | Bswr 3(-|2]-|s]| € |5
mecatronice
- Tevhn|c1 sl sisteme de DS DI TCDI -3 I I (P E 3
mdsurare
e . 3sdpt.x30ore =
13 | Practicd de domeniu DD DI PRAC1 0] C 4
S0 ore
Limba englez3 LEO3/LEO4 ¥
Limba francezi LFO3/LF04
14 DC DO |———— 1 1 -l - 22 C 2 1 1 = - | 22 C 2
Limba germana LGO3/LGos4
Limba spanioli LS03/LS04
15 | Ed. fizicd si sport li1/1v DC DI |EFO3/EF04 T1-1-] 1 |aR| 1 1 11 | AR | 1
Total % 4 | 9 (0] 397 = =1 a0 15|12 | 9 1 |307 E1C] 30
ota 5/ 2| +1 5/3] +1
Total ore didactice pe sdptdmani 27 27
DISCIPLINE FACULTATIVE
Nr. Discipline o | o Cod Semestrul |l Semestrul IV
0 = -l
crt, facultative " Cisjtipss Jv i alclsIilel s T Cr
1. MODUL A (socio-umane) DS DFc 2 1 33 C 3
2. MODUL B (limbi moderne) DC DFC 2 1 33 C 3 2 1 33 C 3
3. MODUL C finformaticsy DC DFc 2 1 33 C 3
= N
4, MODUL D eehnice) DS DFc 1 33 C 3
5. | MODULE o Dc | ore 2 2 | ¢ |2 2 | 22 | ¢ |2
RECTOR, " DECAN,

Prof. univ. dr. ing. loan Vasile ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. Luuana CRISI}R

41\, ‘/
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea: DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

Programul de studii universitare de licentd: Mecatronica

Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de licents: Mecatronics si Roboticd

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtamant: cu frecventa (IF)

Ministerul Educatiei
Valabil in anul universitar 2025 - 2026

ANUL 11l
Nr. Discioli o | o Codul Semestrul V Semestrul VI
Crt. SIS Y| TP | disciplinei | ¢ LiPisi{vi]iec]lc[s[Ltlrls Vv o
Masini de lucru si comenzi
01 " ' DS DI MLCNc 2 2 | -| 44 E 4
numerice
Masini de lucru si comenzi
2 ' ‘ DS DI MLCN - - 11| 36 C 2
S [ L p—— P
03 | Sisteme de actionare DD DI SIAC 2 2 |- | 44 E 4
04 Fabnca’gxa;lmon'tajuhn N DS DI EMMT 2 2 |- 69 E 5
mecatronica cu sisteme flexibile
05 | Bazele sistemelor automate | DD DI BSAT 2 2 | -| 69 E 5
Senzori si sisteme
06 o DD DI SENZ 2 2 | -| 69 C 5
senzoriale
Termotehnic3 si mecanica
07 . ! DD DI TMFL 3 2 | -] 55 E 5
fluidelor
08 | Aparatura medicald DS DI APLAC - 1 1-1 33 C
09 [Masurdri si instrumentatie DS DI MASIc - |1 |-| 33
Proiect istatd d
10 roiectarea asistata de DD DI PRAC 2 ) 2 | -] a4 E 4
calculator
Mi llere,
g |GG oo | o | micr 2| -|2|-{a!l g |4
microprocesoare
12 | Sisteme mecatronice | DD DI SIMT02 2 - 2 | -| 44 4
13 |Sisteme mecatronice Il - proiect | DD DI | SIMTPO2 - - - 12| 22 C 2
2] til
14 | ToBramarea robotilor ps | o | pr 2 -|2|-119| € |3
industriali
15 | Automate programabile DD DI AUTP 2 - 2 |- 19 E 3
3 sdpt.x30ore =
16 |Practicd de specialitate DS DI PRAC2 3 10 C 4
90 ore
C E|C
Total 13 12 | 1| 386 30 14 (| 0 (12| 2] 268 30
5|2 5|4
Total ore didactice pe s3ptimana 26 28
DISCIPLINE FACULTATIVE
Nr. Discipline . » Semestrul V Semestrul VI
. G G Cod —
crt. facultative (o rL P| SI Vv Cr C S L | P[ sI Vv Cr
1. MODULA (socio-umane) DS DFC 33 C 3
2, MODUL B {limbi moderne) DC DFc 33 C 3 2 1 33 C 3
3. MODUL C {informatics) DC DFC 1 33 C 3
4, MODUL D (tehnice) DS DFC 1 33 C 3
5. MODUL E (sportive) DC | DFc 22 C 2 2 22 C 2
RECTOR, H SY R DECAN,

Prof. univ. dr. ing. loan Vasile ABBU DAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,

Prof. univ. dr. ing. Luciana GRI
g Luciana RIS
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COORDONATOR PROGRAM STuDIl,
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Universitatea Transilvania din Brasov Ministerul Educatiei

Facultatea: DESIGN DE PRODUS $I MEDIU Valabil in anul universitar 2026 - 2027
Programul de studii universitare de licentd: Mecatronica

Domeniul fundamental: stiinte ingineresti

Domeniul de licentd: Mecatronic si Roboticd

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invatamant: cu frecventa (IF)

ANUL IV
Nr, . . « | Codul Semestrul Vil Semestrul VII|
Disciplina GGy,
crt. disciplinei| ¢ | s L |P| SI Vv Cr C S L |P]| SI v
Tehnologii de fabricatie si
- . 1) TP 30-11]1|8]| E | &6
micro / nanotehnologii
gz | oiesareaimaginiler, vedee loslon| e |5 ] - 2 |-|s| E | 4
artificiald si imagistici medicaly
P
- 0 i i Dol MPMC | 2 | - | 2 |-|al| & | 4
microcontrolerelor
Programarea microcontrolerelor
-l -] - C 2
04 - PROIECT DS | DI | MPMP 11| 36
05 |inteligentd artificials DD | DI IART 2 | - |2 |-|a| C 4
Aut; izari ice si
.u omlatlzarl pneumatice si APHI
. hidraulice DS |DO1 2| -|2]|-|69| E 5
Hidronica si pneutronica PNHI
Sisteme de achizitie si interfete SAIN
07 - DD |DO2 2 | -1 2]|-|69 E 5
Convertoare statice CSTA
Mecatronica sistemel
5 ‘ca r?nlcass melor os | o | mTsB 2|l -12l=lsol E
biomedicale
Baze de date si prelucrri
09 L DS | DI | BDPS 2 | -1 2|-|3]| E
statistice
Masini de masurare i
- asini de mdsurare in os | o | mmco 2 (-] 21-|35] E
coordonate
11 |Economie generald DC | DI ECOG 1 1 - | -130 E
Mecatronica in agriculturs os [oos MTAG i 1 0|
12 |Mecatronica automobilului MAUT
13 CAD/CAM/CIM PCAM
Programarea echipamentelor| DS |DO4 BRI 2 -|1]160]| E
de comanda numerici
Automate de control si servire ACSI
, | bs |pos 2 | -|2|-|60]| E
14 |Automate bancare si comerciale AUBC
Elabo Proiectului d
15 ¢ rairea r0|ucum e os | o | prem & - - lalay | C
diplomd - 14 s3pt. x 4 ore
16 P.ractlciipentru PR ge DS | DI | PRAC3 60 ore + 36 ore 4 G
diplomd
E|C E|C
Total 1310 |11 2386 30 |12 | 1 |10 |5|358
52 5
Total ore didactice pe sdptdmana 26 28
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea: DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronics

Domeniul fundamental: stiinte ingineresti
Domeniul de licentd: Mecatronics si Robotic3
Durata studiilor: 4 ani

Forma de fnvatimant: cy frecventa (IF)

Ministerul Educatiei
Valabil pentru promotia 2023 ~ 2027

BILANT GENERAL |

Nr. Discipline Nr de ore Total Standard
crt. Anl Anll | Anlll | AnIV ore % ARACIS
1 Obligatorii 700 790 846 508 2844 89,77 <90 %
2 Optl:ionale 56 56 0 212 324 10,23 >10 %

TOTAL 756 846 846 720 3168 100%
3 | Facultative 266 266 266 0 798 25,19 >10%
BILANT GENERAL ||
Nr. . Nr de ore Total Standard
gr | Oebline o Anlll | AnIV | ore % ARACIS
1 | Fundamentale 406 154 0 0 560 17,68 >17%
2 | In domeniu 238 398 | 490 112 | 1238| 3908 >38%
3 | De specialitate 0 210 356 588 1154 36,43 >25%
4 | Complementare 112 84 0 20 216 6,81 <8 %
TOTAL 756 846 846 720 3168 100%
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