Lista cadrelor didactice implicate la programul de studii

de masterat SMIM Tn anul universitar 2024-2025

Nr
(;r Grad didactic Numele si prenumele
t
1 | Prof. dr.ing. BARBU DANIELA MARIANA
2 | Conf.dr.ing. BARBU ION
3 | Seflucr.dr.ing. | BRAUN BARBU CRISTIAN
4 | Prof. dr. fiz. COTFAS PETRU ADRIAN
5 | Conf.dr.fiz. CRETU NICOLAE CONSTANTIN
6 | Prof. dr.ing. CRISTEA LUCIANA
7 | Seflucr.dr.ing. | DRUGA CORNELIU NICOLAE
8 | Prof. dr.ing. LATES MIHAITIBERIU
9 | Prof. dr.ing. LUCULESCU MARIUS CRISTIAN
10 | Seflucr.dr. POP MIHAIL IOAN
11 | Prof. dr.ing. REPANOVICI ANGELA
12 | Prof. dr.ing. ROSCA ILEANA CONSTANTA
13 | Seflucr.dr.ing. | SERBAN IONEL
14 | Prof. dr. ing. STARETU IONEL
15 | Prof. dr. fiz. ZAMFIRA CONSTANTIN SORIN
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Curriculum vitae
Europass

Informatii personale

Nume/Prenume | BARBU, Daniela Mariana

Adresd(e) | Universitatea "Transilvania” din Brasov, Bulevardul Eroilor, nr. 29, 500036, Brasov,
Romania
Facultatea Design de Produs si Mediu, Departamentul Design de Produs,
Mecatronicd si Mediu
Str. Universitatii, nr. 1, 500068, Brasov, Romania

Telefon(oane)

E-mail(uri)

Nationalitate(-tati) | Romanad
Data nasterii

Sex | Feminin

Experienta profesionala

Perioada | octombrie 2017 - prezent

Functia sau postul ocupat | Profesor universitar

Activitdtisi responsabilitdti | Activitatididactice: Metode numerice, Echipamente si tehnici optometrice, Optica
principale | geometricd, Biomecanicd, Proteze si orteze.

Activitatide cercetare: Biomecanicd, Inginerie medicald, Optometrie, Mecatronica.

Activitati de management: activitatide tutorat al studentilor, coordonare lucrdri de
final de studii (proiecte de diplomad si lucrdri de disertatie), activitdti de monitorizare
si coordonare.

Numele si adresa angajatorului | Universitatea "Transilvania” din Brasov, Facultatea de Design de produs si Mediu,
Departamentul de Design de produs, Mecatronicd si Mediu, Strada Colina
Universitdatii, nr. 1, Corp G, 500068, Brasov, Romania.

Tipul activitatiisau | Educatie - cercetare

sectorul de activitate
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Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitatisi responsabilitati
principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul activitdtii sau

sectorul de activitate

Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitati si responsabilitati
principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul activitatii sau sectorul de
activitate

Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitatisi responsabilitdti
principale
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octombrie 2011 - septembrie 2017

Conferentiar universitar

Activitati didactice: Metode numerice, Echipamente si tehnici optometrice, Optica
geometricd, Biomecanica, Proteze si orteze.

Activitatide cercetare: Biomecanicd, Inginerie medicald, Optometrie, Mecatronica.

Activitati de management: activitatide tutorat al studentilor, coordonare lucrdri de
final de studii (proiecte de diplomad si lucrdri de disertatie), activitdti de monitorizare
si coordonare.

Universitatea "Transilvania” din Brasov, Facultatea de Design de produs si Mediu,
Departamentul de Design de produs, Mecatronicd si Mediu, Strada Colina
Universitdtii, nr. 1, Corp G, 500068, Brasov, Romania.

Educatie - cercetare

martie 2003 - octombrie 2011

Conferentiar universitar

Activitatididactice: Metode numerice, Echipamente si tehnici optometrice, Optica
geometricd, Biomecanica, Proteze si orteze.

Activitatide cercetare: Biomecanicd, Inginerie medicald, Optometrie, Mecatronica.

Activitati de management: activitatide tutorat al studentilor, coordonare lucrdri de
final de studii {proiecte de diploma si lucrdri de disertatie), activitati de monitorizare
si coordonare.

Universitatea “Transilvania” din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanica, Catedra
de Mecanicd find si Mecatronicd, Strada Vlad Tepes, Corp M, 500092, Brasov,
Roménia.

Educatie - cercetare

martie 2000 - martie 2003
Sef de lucrdri

Activitati didactice: Mecanicd find si mecatronicd, Echipamente si tehnici optice,
Biomecanicd, Inginerie medicald, Proteze si orteze, Metode numerice, Echipamente
si tehnici optometrice.

Activitati de cercetare: Biomecanicd, Inginerie medicald, Optometrie, Mecatronica.

Activitati de management: activitatide tutorat al studentilor, coordonare lucrdri de
final de studii (proiecte de diplomad si lucrdri de disertatie), activitdtide monitorizare
si coordonare.



Numele si adresa angajatorului

Tipul activitatiisau

sectorul de activitate
Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitati si responsabilitati
principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul activitatiisau

sectorul de activitate

Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitatisi responsabilitati
principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul activitatii sau

sectorul de activitate

Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitati si responsabilitati
principale
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Universitatea “Transilvania” din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanicd, Catedra
de Mecanicd find si Mecatronicd, Strada Vlad Tepes, Corp M, 500092, Brasov,
Romania.

Educatie - cercetare

martie 1996 — martie 2000
Asistent universitar

Activitati didactice: Mecanica find si mecatronicd, Echipamente si tehnici optice,
Biomecanicd, Inginerie medicald, Proteze si orteze, Metode numerice, Echipamente
si tehnici optometrice.

Activitatide cercetare: Biomecanicd, Inginerie medicald, Optometrie, Mecatronica.

Activitati de management: activitatide tutorat al studentilor, coordonare lucrdri de
final de studii (proiecte de diplomad si lucrdri de disertatie), activitdti de monitorizare
Si coordonare.

Universitatea “Transilvania” din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanicd, Catedra
de Mecanicd find si Mecatronicd, Strada Vlad Tepes, Corp M, 500092, Brasov,
Romania.

Educatie - cercetare

martie 1994 — martie 1996
Preparator

Activitati didactice: Mecanica find si mecatronica, Echipamente si tehnici optice,
Biomecanicad, Inginerie medicald, Proteze si orteze.

Activitatide cercetare: Biomecanicd, Mecatronica.

Activitatide management: activitati de tutoriat al studentilor, coordonare lucrdri de

final de studii (proiecte de diploma si lucrdri de disertatie).

Universitatea “Transilvania” din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanicd, Catedra
de Mecanica fina si Mecatronica, Strada Vlad Tepes, Corp M, 500092, Brasov,
Romania.

Educatie - cercetare

octombrie 1992 - martie 1994
Cadru didactic asociat

Activitdtididactice: Aplicatii ale mecanicii fine, Echipamente si tehnici optice.,
Biomecanica, Proteze si orteze.

Activitdti de cercetare: Biomecanicd, Inginerie medicald, Optometrie, Mecatronica.



Numele si adresa angajatorului

Tipul activitatiisau

sectorul de activitate

Educatie si formare

Perioada

Calificarea / diploma obtinuta

Numele si tipul institutiei de
invatamant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobéndite

Numele si tipul institutiei de
invdtdmant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobéndite

Numele si tipul institutiei de
invatamant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobéndite
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Universitatea “Transilvania” din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanica, Catedra
de Mecanicd find si Mecatronicd, Strada Vlad Tepes, Corp M, 500068, Brasov,
Roménia.

Educatie — cercetare

2017
Tezade abilitare

Titlul tezei: Cercetdri aplicative in analiza s/ modelarea biosistemelor umane
cu scopul cresterii calitatii vietii

Universitatea “Transilvania” din Brasov;

2023
Mobilitate STT Erasmus+

Colaborare pentru cercetare in domeniile: optometrie; inginerie medicald.
Deschiderea unor noi acorduri de colaborare Erasmus cu institutii de prestigiu din
Europa.

Universitatea Santiago de Compostela, Spania;

2019
Mobilitate STT Erasmus+

Colaborare pentru cercetare in domeniile: biomecanicd; inginerie medicald.
Deschiderea unor noi acorduri de colaborare Erasmus cu institutii de prestigiu din
Europa.

Universitatea din Nyiregyhaza, Ungaria;

2015
Mobilitate STT Erasmus+

Colaborare pentru cercetarein domeniile: biomecanicd; inginerie medicald.
Deschiderea unor noi acorduri de colaborare Erasmus cu institutii de prestigiu din
Europa.



Numele si tipul institutiei de
invdtdmant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobéndite

Numele si tipul institutieide
invatamant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobandite

Numele si tipul institutiei de
invatamant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobéndite

Numele si tipul institutiei de
invatamant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobéndite

Numele si tipul institutieide
invatamant/ furnizorului de
formare

Perioada
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Bogazici University, Istanbul, Turcia - Institute of Biomedical Engineering;

2014
Mobilitate STT Erasmus

Colaborare pentru cercetare in domeniile: biomecanicd; inginerie medicald.
Deschiderea unor noi acorduri de colaborare Erasmus cu institutii de prestigiu din
Europa.

Bogazici University, Istanbul, Turcia - Institute of Biomedical Engineering;

2014
Mobilitate STT Erasmus

Colaborare pentru cercetare in domeniile: optometrie; inginerie medicala.
Deschiderea unor noi acorduri de colaborare Erasmus cu institutii de prestigiu din
Europa.

Aydin University, Istanbul, Turcia;

2013
Mobilitate STT Erasmus

Colaborare pentru cercetare in domeniile: optometrie; inginerie medicala.
Deschiderea unor noi acorduri de colaborare Erasmus cu institutii de prestigiu din
Europa.

Universitat Politécnica de Catalunya (UPC), Barcelona, Spania;
Facultatd'OpticaiOptometria de Terrassa;

2013
Introduction to Mathcad Prime 2.0

Utilizare Mathcad.

PTC & INAS

2013



Calificarea / diploma obtinuta | Introduction to ANSYS Workbench 14.0 & ANSYS Composite PrePost

Disciplinele principale studiate / | Utilizare Ansys.
competente profesionale
dobéandite

Numele si tipul institutieide | PTC & INAS
invatamant/ furnizorului de
formare

Perioada | 2001
Calificarea / diploma obtinutd | Mobilitate STT Erasmus

Disciplinele principale studiate / | Bursa de mobilitate a cadrelor didactice;
competente profesionale | Competente profesionale dobandite in Biomecanica.
dobéandite

Numele si tipul institutieide | Institut National des Sciences Appliquées (INSA) de Lyon;
invatamant/ furnizorului de | LaMCoS: Laboratoire de Mécanique des Contacts et des Structures.
formare

Perioada | 1999
Calificarea / diploma obtinuta | Mobilitate STT Socrates

Disciplinele principale studiate / | Bursd de mobilitate pentru stagiul de doctorat;
competente profesionale | Competente profesionale dobandite in Biomecanicd, Contactologie.
dobandite

Numele si tipul institutieide | Institut National des Sciences Appliquées (INSA) de Lyon;
invatamant/ furnizorului de | LaMCoS: Laboratoire de Mécanique des Contacts et des Structures.
formare

Perioada | 1993-2003
Calificarea / diploma obtinuta | Doctorat in Inginerie mecanicd

Disciplinele principale studiate / | Titlul tezei: Analiza si modelarea functiei vizuale.
competente profesionale | Coordonatori stiintifici: Prof.univ.dr.ing Sergiu Chiriacescu; Prof.univ.dr.ing. Virgil Olariu
dobéndite

Numele si tipul institutieide | Universitatea “Transilvania” din Brasov
invatamant/ furnizorului de
formare

Distinctii | Magna Cum Laude

Perioada | 1992
Calificarea / diploma obtinutd | Curs intensiv de specializare in calculatoare

Disciplinele principale studiate / | Bazele calculatoarelor, baze de date, editare si prelucrare texte.
competente profesionale
dobéndite
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Numele si tipul institutiei de
invdtdmant/ furnizorului de
formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale
dobéndite

Numele si tipul institutiei de
invatamant/ furnizorului de
formare

Aptitudini sicompetente
personale
Limba(i) materna(e)

Limbal(i) strdind(e) cunoscuta(e)
Autoevaluare

Nivel european (%)
Limba engleza

Limba franceza

Competente siabilitati sociale
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Camera de comert si industrie Brasov

1987- 1992
Diploma de inginer / specializarea: Inginerie mecanicd / Mecanica fina.

Inginerie mecanicd, mecanica find, aparate si sisteme de control, optica si
echipamente optice, tehnologii de precizie.

Universitatea din Brasov, Facultatea de Mecanica.

Romana

intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral Exprimare scrisd
conversatie
Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator
B2|. B2|. B2 | B2 | B2 | .
independent independent independent independent independent
B1 Baza B1 Baza B1 Baza B1 Baza B1 Baza

(%) Nivelul Cadrului European Comun de Referintd Pentru Limbi Strdine

Bune abilitati de comunicare dobandite printr-o experienta didactica de aproape
25 de aniin invdtdmantul universitar, precum siin calitate de
coordonator/director a 3 granturi de cercetare obtinute prin competitie nationala
(2000-2011) sau camembru in echipa de cercetare a altor 12 proiecte/granturi.
Aptitudini si competente in ceea ce priveste transmiterea cunostintelor si
formarea continud, activitdti de tutorat al studentilor universitatii si coordonator
Erasmus, dobandite prin experientd in activitdtile didactice din cadrul Universitatii
"Transilvania" din Brasov, incepéand cu anul 1992.

Buna capacitate de adaptare la diferite medii multiculturale capatata printr-o
activitate de mai bine de 15 aniin programul european Socrates - Erasmus.



Competente siaptitudini | Bune competente organizationale si manageriale prin coordonarea ca director de
organizatorice | echipaa 3 granturi de cercetare obtinute prin competitie nationald (2000-2011) si

prezentarea rezultatelor la manifestdri nationale si internationale.

Dezvoltarea abilitatilor legate de predare, pregdtirea lucrdrilor necesare pentru a

lucra cu studentii (cursuri, laboratoare), optimizarea activitatilorcu acestia,

precum si coordonarea multor lucrdri diplomd sau disertatie in fiecare an

universitar.

Coordonarea activitdtilorde admitere in calitate de secretar al comisiei in anii

2016-2017 siin aniianteriori, incepand cu anul 1992, in calitate de membru al

comisiei pe facultate.

Coordonarea din partea Facultdtii de Design de produs si Mediu a activitatilor

necesare pentru organizarea SCSS 2016 si AFCO 2016, cele mai importante

manifestari stiintifice studentesti la nivel de universitate.

incepand cu anul 2015, membru in consiliul facultatii de Design de Produs i

Mediu.

Competente siaptitudini | Metode optice si mecanice pentru masurare si control;
tehnice | Tehnicisi echipamente in ingineria medicald si optometrie;
Echipamente, metode si tehnicinoi in protezare si ortezare.

Competente siaptitudinide | Bune cunostinte de modelare si simulare numerica (MathCad, Matlab + Simulink,

utilizare a calculatorului | Mathematica, Ansys);
Competentein prelucrarea statisticd a datelor numerice;
Cunostinte avansate de modelare optica (OSLO, ZEMAX);

Bune cunostinte ale pachetului Microsoft Office.

Evaluare stiitifica | Evaluator UEFISCDI - din 2005.

AR0TMM (Asociatia Romand de Stiinta Mecanismelor si Masinilor);

Afilierea la organizatii
Patronatul Roman de Optica si Optometrie.

profesionale

Permis(e)de conducere | B

Pagina 8/ 9 - Curriculum vitae al
Barbu Daniela Mariana



Informatii suplimentare

Data, decembrie 2024
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a) Proiecte de cercetare obtinute prin competitie nationaldin calitate de director:

Proiect de cercetare exploratorie PN-II-PCE, Program IDEIl, cod ID_147,
contract nr. 327/1.10.2007 - Contributii la analiza, modelarea si simularea
sistemelor mecatronice moderne destinate recuperarii medicale; finantator.
UEFISCDI, CNCSIS; perioada de derulare 2007-2010; valoarea finantdri
541700 lei.

Grant AT, Tema 1, Cod 133, Contract 27684/14.03.2005 si
A1/GR106/19.07.2006 - Analiza, modelarea si simularea comportari
organismului uman intr-un mediu poluat de socuri si vibratii cu implicatifir.
protezarea si ortezarea oculard; finantator: CNCSIS; perioada de derulare
2005-2006; valoarea finantdrii: 28000 lei.

Grant AT, Tema 1, Cod 423, Contract 33253/25.06.2003 i
33369/29.06.2004 - Contributii la analiza si modelarea functiei vizuale Tr.
vederea protezdrii si ortezdrii; finantator. CNCSIS; perioada de derulare
2003-2004; valoarea finantdrii: 11000 lei.

b) Proiecte de cercetare obtinute prin competitie nationalain calitate de membru: 13
{(conform Listeide lucrdri)

c) informatii despre premii sau alte elemente de recunoastere a contributiilor
stiintifice ale candidatului.

Profesor invitat la INSA Lyon, Franta (2001), UPC Barcelona, Spania (2013);
Universitatea Azdin, Istanbul, Turcia (2014) si Universitatea Bogazici,
Istanbul, Turcia (2014, 2015);

Membru in comitetul stiintific al unor manifestari internationale si chairman
la o serie de conferinte internationale;

c) o sinteza a principalelor realizari:

teza (Analiza si modelarea functier vizuale);

nr. capitole de cdrti publicate in edituri internationale: 2

nr. carti si capitole de carti publicate in edituri nationale: 10
nr. lucrdri indexate ISI: 25

nr. lucrdri indexate in alte BDI: 40

nr. lucrdri in reviste: 50

nr. lucrari in volumele conferintelor: 110

nr. totalde lucrari stiintifice: 164

nr. brevete: 1 (publicat ISI Web of Knowledge)
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Informatii personale
Nume / Prenume

Adresa(e)
Telefon(oane)

Fax(uri)
E-mail(uri)
Nationalitate(-tati)
Data nasterii

Sex

Locul de munca vizat /
Domeniul ocupational

Experienta profesionala

Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitatj si responsabilitdti principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul activitétii sau sectorul de activitate

Educatie si formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de nvatamant
[ furnizorului de formare

Curriculum Vitae - lon Gh. BARBU

Barbu Gh. lon

0268-473113
ibarbu@unitbv.ro

Romana

Masculin

Departamentul Design de Produs, Mecatronica si Mediu, Facultatea de Design de Produs si Mediu,
Universitatea Transilvania din Brasov

1994-prezent

1994 — 2004 - inginer proiectant - CAD si cadru didactic asociat la Catedra de Mecanica fina si
Mecatronica;

2004 — 2005 - asistent universitar la Catedra de Mecanica fina i Mecatronica;

2005 - 2017 - sef lucrari universitar la Departamentul Design de produs, Mecatronica si Mediu;

2017 —prezent - conferentiar la Departamentul Design de produs, Mecatronica si Mediu.

Activitatea didactica: Discipline coordonate: Magini de lucru si comenzi numerice;
CAD/CAM/CIM,Sisteme CAD/CAM in fabricatia flexibila, Sisteme de acfionare, Automatizari Hidro-
Pneumatice, Sisteme moderne de fabricatie si asamblare.

Activitatea stiintifica: Peste100 articole/studii publicate Tn reviste si in volumele unor manitestari
stiintifice nationale/internationale recunoscute; membru in 15 proiecte de cercetare-dezvoltare-inovare pe
baza de grant sau pe baza de contract; membru intr-un contract de cercetare-dezvoltare-inovare cu tert
si director/responsabil de contract in alte doua contracte de cercetare-dezvoltare-inovare, unul cu
Programul National INVENT si unul cu tert.

Universitatea Transilvania din Bragov; B-dul Eroilor nr.29,500036,Brasov,Romania; Tel. (+40-268) 41
3000, Fax (+40-268) 41 0525

Departamentul de Design de produs, Mecatronica si Mediu, Facultatea de Design de Produs si Mediu,
Universitatea Transilvania din Brasov.

2013
Certificate of Completion

Electro-Pneumatics PN281

Sensors — Electro-Pneumatics Systems — Electrical Connections
Cursul a tratat urmatoarele teme: simboluri utilizate in schemele electropneumatice, structura;
Competente profesionale dobandite: functionalitatea si intrefinerea aparatelor electrice specifice
circuitelor electropneumatice; citirea i interpretarea schemelor electropneumatice; senzori de
proximitate; conexiuni electrice; montarea, punerea in funcfiune si reglarea sistemelor
electropneumatice..

FESTO Didactic RO




Nivelul in clasificarea nafjonald sau
internationala

Perioada

Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de invatamant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nafjonald sau
internationala

Perioada

Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de nvatamant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nafjonald sau
internationala

Perioada

Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de nvatamant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nafjonalad sau
internationala

Perioada

Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de nvatamant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nafjonalad sau
internationala

Perioada

Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de nvatamant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nafjonalad sau
internationala

Curriculum Vitae - lon Gh. BARBU

Certificat de Competenta Internatjonal

2012
Certificate of Completion

ANSYS Workbench 14.0 and ANSYS Composite PrePost

Cursul a tratat urmatoarele teme: pregatirea mesh-ului pe un model CAD sau modificarea unui mesh
existent; preprocesarea modelului cu elemente finite; postprocesarea modelului cu elemente finite,
inclusiv analiza tensiunilor; scriere si editare de macro-uri i script-uri pentru ANSYS.

INAS S.A
Certificat de Competenta Internatjonal

2012
Certificate of Completion

Training course Solid WORKS 2012

Cursul a tratat urmatoarele teme: obtinerea pieselor, ansamblurilor si desenelor de executie pentru
produsele realizate; obtinerea imaginilor pentru brosuri, cataloage si prezentari; vizualizarea miscarilor
elementelor mobile; importul si prelucrarea fisierelor scanate 3D, biblioteci de componente 3D; import
al fisierelor ECAD; folosind solutia SOLIDWORKS 3D CAD.

CAD Works International SRL
Certificat de Competenta Internatjonal

2011
Scrierea si Implementarea Proiectelor Finantate de Fondurile Sociale Europene

Access to structural funds for partners
social - ID31337

CONPIROM in parteneriat cu Fondatione Giacomo Brodolini
si INTERCONSULTING SRL ITALIA.

Certificat de Competenta International

2011
Certificat de Competenta

Modular Production Systems driven by PLC

The Development Environment of SIMATIC STEP 7 Programs
Cursul a tratat urmatoarele teme: caracteristici electrice si hardware ale automatelor programabile
Siemens S7-300; mediul de dezvoltare de programe SIMATIC STEP 7; realizarea de proiecte in STEP
7(configurare hardware, tabele de simboluri, programare in F7-GRAF sau LDR); utilizarea
temporizatoarelor si numaratoarelor, descarcari proiecte in PLC si recuperari de infomatii din PLC;
aplicatii practice de automatizare de marime mica etc.

FESTO Didactic RO
Certificare internationala FESTO

2011
Certificate of Completion - IT Essentials: PC Hardware and Software - Cisco Networking Academy

Cursul a tratat urmatoarele teme: informatile necesare intelegerii si cunoasterii cu succes a
domeniului IT, cu precadere asupra calculatoarelor personale;desktop-uri si laptop-uri; imprimante si
scanere; retele de calculatoare; sisteme de operare; securitate in domeniul IT; conditii de siguranta
pentru procedurile de laborator; depanare; abilitati de comunicare etc

Cisco Networking Academy - Bloomfield College USA

Certificare internationala CISCO Academy
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Curriculum Vitae - lon Gh. BARBU

2009
LMS Virtual Lab.

LMS Virtual Lab. — Motion

Cursul a tratat urmatoarele teme: evaluarea comportamentului sistemelor complexe mecatronice in
mediul virtual; crearea rapida si analiza modelelor multicorp folosind modele CAD si FEA existente;
anticipare miscari reale si incarcari mecanice ale sistemului; propunere de solutii de optimizare a
performantei sistemului mecanic inainte de realizare si testare prototip.

LMS ROM SRL
Certificare Internationald LMS - Motion

2008 - 2009
Cisco Networking - CCENT-CCNA Security certification

Competente in crearea si administrare retele de calculatoare

Include modulele: CCNA1 Exploration - Network Fundamentals, CCNA2 Exploration - Routing Protocols
and Concepts, CCNA3 Exploration -LAN Switching and Wireless, CCNA4 Exploration - Accessing the
WAN. Competente in instalarea, configurarea, exploatarea, depanarea, imbunatatirea performantelor si
securitatea retelelor de dimensiuni medii care folosesc switch-uri si router-e.

Cisco Networking Academy - Bloomfield College USA
Cisco certified

2007
Doctor inginer

Cercetari teoretice si experimentale privind dinamica tractoarelor articulate pe rofi cu masini de lucru
Competente in domeniul proiectari CAD/CAM, modelare si simulare folosind sistemele
MBS(multibody system), experienta in domeniu experimental, achizitii si prelucrari de date.

Universitatea Transilvania din Bragov

2005
Learning in Adult Education and Educational Software

Competente in implementarea sistemelor de invatare la distanta

Universitatea Transilvania din Bragov

1998
EUCLID3 Software — used for Advanced 2D-3D Modeling and Computer Aided Manufacturing

Proiectare asistata de calculator utilizdnd aplicatia EUCLID3 si proiectare tehnologica asistata.
S.C. MAGIC SYSTEMS S.R.L - Brasov

Nivel avansat in clasificare nationala

1995
Studii aprofundate, Specializarea Energetica sistemelor tractor — masina agricola
Lucrarea de dizertatie- Mecanism de suspendare tensometric

Universitatea Transilvania din Bragov




Nivelul in clasificarea natjonala sau
internationala
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Competente si abilitati sociale
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Competente si aptitudini de utilizare
a calculatorului
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Permis(e) de conducere

Informatii suplimentare

Curriculum Vitae - lon Gh. BARBU

1994
Licenta - Facultatea de Mecanica, Sectia de Mecanica Agricola

Inginer mecanic

Universitatea Transilvania din Bragov

Limba roméana

intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral Exprimare scrisa
conversatie
Bl Bl Bl Bl B2
Bl B2 Bl A2 Bl

(*) Nivelul Cadrului European Comun de Referintad Pentru Limbi Stréine

indrumare si consiliere a studentilor atat in calitate de tutore de an cat i in cadrul proiectelor
personale;

comunicare si capacitate de lucru in echipa, dovada fiind proiectele in care am fost implicat, atat ca
membru cét i ca director de proiect;

pregatirea studentilor pentru a intelege succesul muncii in echipa;

pregatirea de excelenta a studentilor pentru concursuri locale si nationale(rezultate si premii
obtinute);

capacitate de adaptare sporita, comunicare, seriozitate.

spirit de echipd, bun organizator.

Proiectare asistata, Modelare 3D, Tehnologie, Fabricatie asistata, Comanda MUCN, Echipamente
Pneumatice, Automatizari electro-pneumatice.

Sisteme de operare Windows, Linux; Pachetul software MsOffice; Software specializat CAD-CAM-
CAE; Software specializat Networking.

Membru ARoTMM (Asociatia Romana de Transmisii Mecanice si Mecanisme) — filiala
IFToMM (International Federation for the Promotion of Mechanism and Machine Science)
Membru CESMA (Centru de Excelenta in Mecanica Aplicata)

Membru AMFOR (Asociatia de Mecanica Fina si Optica din Romania)

Membru SROMECA (Societatea Romana de Mecatronica)

Membru AGIR (Asociatia Generala a Inginerilor din Romania).


http://europass.cedefop.europa.eu/LanguageSelfAssessmentGrid/ro

Anexe

Brasov, 20.10.2024

Curriculum Vitae - lon Gh. BARBU

Proiect de cercetare-dezvoltare-inovare - Programul national INVENT, nr. 69/ august 2002, - ,Masina de
suprainsdmantat pajisti degradate” - valoare 2727,5 milioane ROL

Proiect de cercetare-dezvoltare-inovare cu terti pe baza de contract,conduse ca director de proiect:
Contract nr.2976/16.03.2016 cu SC CAMPACK SRL Brasov — ,Proiectarea, simularea, automatizarea $i
optimizarea unui sistem de lipit pungi cu umeras, necesar ambalarilor in industria textild” — valoare 6750
RON

Premii obtinute de studentii pregatiti si coordonati in cadrul competiilor la care au participat, din partea
Universitatii Transilvania din Brasov, in alte centre universitare din tara: Universitatea Tehnica din Cluj-
Napoca, Universitatea .Politehnica din Timisoara, Universitatea Politehnica din Bucuresti, Universitatea
din Craiova, Universitatea Tehnica "Gheorghe Asachi” din lasi, Universitatea ,Dunarea de Jos" din Galati:

locul Il - Timisoara 2011,

locul I si Il - Cluj Napoca 2012;

locul 11l - Galati 2103;

locul II - Craiova 2014

la Concursul National de Realizari Studentesti in Domeniul Mecatronicii;

Director a 2 contracte de cercetare, 1 contract PNCDI - Programul INVENT - responsabil partener de
proiect, 1 contract cu mediul economic - Terti(SC CAMPACK SRL).

Lista publicatii, contracte si brevete:

Monografii: 3 §i 2 in curs de publicare

Lucrari stiintifice elaborate si publicate: 111, din care:

Lucrari indexate ISI: 10

Lucrari indexate BDI:31

Reviste B, B+:19

Conferinte:51

Granturi si contracte de cercetare stiinfifica: 13, din care 2 director de contract

Brevete de inventii: 1 brevet + 1 propunere

Conf.Dr.Ing. lon Gh. BARBU
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INFORMATII PERSONALE

LOCUL DE MUNCA PENTRU
CARE SE CANDIDEAZA
POZITIA

LOCUL DE MUNCA DORIT
STUDIILE PENTRU CARE SE
CANDIDEAZA

EXPERIENTA PROFESIONALA

Curriculum Vitae

Scrieti numele si prenumele

¥4 braun@unitbv.ro

© Scrieti adresa paginii web personale

® Scrietj tipul de messenger pe care-l folositi (Yahoo, skype etc.) Scrieti numele de utilizator pe
messenger (Yahoo, skype etc.)

Universitatea TRANSILVANIA din Bragov, Facultatea de Design de
Produs si Mediu, Departamentul de Design de Produs, Mecatronica
si Mediu

Sef de lucrari universitar (1 octombrie 2011 — prezent)
Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Facultatea de Design de Produs si Mediu, Departamentul
de Design de Produs, Mecatronica si Mediu, str. Universitatii, nr. 1, Brasov, Romania, www.unitov.ro

= Principalele activitdfi si responsabilitati: activitdti didactice de predare, indrumare, evaluare la
specializarile Mecatronica, Optometrie, Inginerie Medicala, Sisteme mecatronice pentru industrie si
medicina (Masterat)

Asistent universitar (1 septembrie 2011 — 30 septembrie 2011)
Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Facultatea de Design de Produs si Mediu

= Principalele activitati si responsabilitati: activitati didactice de predare, indrumare, evaluare la
specializarile Mecatronica, Optometrie, Inginerie Medicala, Sisteme mecatronice pentru industrie si
medicina (Masterat)

Bursa post — doctorala pentru dezvoltare durabila, POS — DRU, 59323 (1 iunie
2010 — 31 mai 2013)

Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Centrul de cercetare D04 (Sisteme mecatronice avansate),

din cadrul Departamentului de Design de Produs, Mecatronica si Mediu

= Principalele activitatj si responsabilitati: activitati de predare, documentare, preponderant ctivitati de
cercetare in domeniul Sisteme si produse inovative, tema: Optimizarea si modularizarea tehnicilor
interdisciplinare, in vederea dezvoltarii unor solutii sustenabile, inovative in domeniul prototiparii si
controlului componentelor mecatronice cu aplicatie in industrie $i medicind, coordonator: prof. dr.
ing. lleana Constanta ROSCA.

Asistent universitar (1 octombrie 2003 — 31 august 2011)

Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanica, Catedra de Mecanica
Fina si Mecatronica

Principalele activitati si responsabilitatj: activitati didactice de predare, indrumare, evaluare la
specializarile Mecanica Fina si Mecatronica
Preparator universitar (1 octombrie 2001 — 30 septembrie 2003)

Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanica, Catedra de Mecanica
Fina si Mecatronica

Principalele activitati si responsabilitati: activitati didactice de predare si, evaluare la specializarile
Mecanica Fina si Mecatronica.
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EDUCATIE S| FORMARE

Scrieti datele (de la - panéla)  Doctor inginer (perdioada 1 octombrie 2002 — 13 martie 2009) Calificativul Summa
(diploma de doctor seria G, nr. 0001830) cum Laudae

Denumirea organizatiei de educatie sau formare, localitatea, tara): Universitatea , TRANSILVANIA”
Brasov, Romania

= Lista principalelor materii studiate si abilitatile acumulate:
- Aparate si sisteme de masurare;
- Senzori si traductoare;
- Metrologie;
- Initiere In programare grafica si instrumentatie virtuala;
- Modelarea CAD-CAM,;
- Analiza cu element finit;
- Prelucrarea datelor.

Inginer absolvent de studii aprofundate (perioada: 1 octombrie 2000 — 30 iunie
2001) (diploma seria D, nr. 0016082)

Denumirea organizatiei de educatie sau formare, localitatea, tara): Universitatea , TRANSILVANIA”
Brasov, Romania

® Lista principalelor materii studiate si abilitatile acumulate:
- Senzori si traductoare;
- Pneutronica si hidronica;
- Inteligenta artificiala;
- Biomecanica

Atestat privind efectuarea unei mobilitati ERASMUS (Socrates) (perioada: 1
octombrie 1998 — 30 iunie 1999) (pe durata anului IV de studii)

Denumirea organizatiei de educatie sau formare, localitatea, tara): Universite Bordeaux I, Faculte,
Genie Mecanique, Bordeaux, Franta

= | jsta principalelor materii studiate si abilitatile acumulate:
- Mecanique et Hydraulique;
- Automatismes;
- Automatique;
- Productique;
- Conception assistee par ordinateur

Certificat de absolvire a cursurilor de pregatire a personalului didactic (perioada:
octombrie 1996 — iunie 2000), (atestat seria D, nr. 0012075)

Denumirea organizatiei de educatie sau formare, localitatea, tara): Universitatea , TRANSILVANIA”
Brasov, Romania

® | ista principalelor materii studiate si abilitatile acumulate:
- Psihologie;
- Metodica;
- Pedagogie

Diploma de inginer mecatronist (perdioada 1 octombrie 1995 — 30 iunie
2000) (diploma seria A, nr. 0008198)

Denumirea organizatiei de educatje sau formare, localitatea, tara): Universitatea , TRANSILVANIA”
Brasov, Romania

® | ista principalelor materii studiate si abilitatile acumulate:
- Aparate si sisteme de masurare;
- Echipamente hidro-pneumatice de automatizare;
- Biomedcanica;
- Management;
- Microprocesoare;
- Senzori i traductoare;
- Elemente constructive de mecatronica;
- Mecanisme;
- Roboticé;
- Actionari in mecatronica

© Uniunea Europeana, 2002-2013 | http://europass.cedefop.europa.eu Pagina2/5
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COMPETENTE PERSONALE |

Limba(i) maternd(e)  Limba materna / limbile materne
Limba Roméana

Alte limbi straine cunoscute INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
Ascultare Citire Pammpare_ la Discurs oral
conversatie
Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator

Limba Franceza independent (B2) experimentat (C2) independent (B2) experimentat (C1) experimentat (C1)

Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, daca il cunoasteti.
Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator
Independent (B1) experimentat (C1) independent (B1) independent (B1) independent (B2)
Scrieti denumirea certificatului. Scriefi nivelul, daca il cunoagsteti.
Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator
elementar (A1) elementar (A2) elementar (Al) elementar (Al) elementar (A2)

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utilizator independent - C1/2: Utilizator experimentat
Cadrul european comun de referinta pentru limbi straine

Limba Engleza

Limba Germana

Competente de comunicare ~ Competente de comunicare detinute. Contextul in care acestea au fost dobandite:
= competente si abilitati sociale: capacitatea de a lucra in echipe formate din 2-3 cercetarori / cadre
didactice; aceste competente au fost dobandite incepand dinperioada studentiei, apoi pe perioada
cercetarilor doctorale, respectiv pe parcursul perioadei 2001 — prezent, in cadrul desfasurarii
activitatilor didactice si de cercetare din colectivul Departamentului;
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Competente
organizatjonale/manageriale

Competente dobandite la locul de
munca

Competente informatice

Alte competente

Permis de conducere

INFORMATII SUPLIMENTARE

Curriculum Vitae

Competentele organizationale/manageriale. Contextul in care au fost acestea dobandite.
= competente si aptitudini organizatorice: - capacitatea de a coordona o serie de activitati didactice si
de cercetare din cadrul Departamentului, in care sunt implicatj studentj si tineri doctoranzi;

Scrieti competentele dobandite la locul de munca si care nu au fost mentionate anterior. Specificati
contextul in care au fost acestea dobandite. De exemplu:
= competente si aptitudini tehnice:
- capacitatea de a folosi echipamentele din dotarea Departamentului (ex. masina de masurare in
coordonate, masina de prototipare, placa Kistler, sistemul Foot Scan, microscopul digital
Keyence etc.);
- dezvoltarea a 2 standuri experimentale pentru asigurarea inspectiei dimensionale, in cadrul
cercetarilor doctorale;
- capacitatea de a optimiza si dezvolta unele sisteme cu aplicatji in Biomecanica, cum ar fi
ortezele plantare adaptabile la Thcaliamintea ortopedica — competenta dobandita partial, in
cadrul studiilor de cercetare post-doctorala.

= capacitatea de a utiliza rapid si fluent aplicatiile Microsoft Office (Word, EXCEL, ACCESS, Power
Point, Front Page) — cunostiinte dobandite pe perioada studentiei si a cercetarilor doctorale;

= capacitatea de a utiliza interfete software specifice prelucrarii datelor de tip rezultate experimentale
(interfata ORIGIN 5) — cunostiinte dobandite in cadrul studiilor doctorale;

= abilitatea de a utiliza medii de proiectare asistata CAD — AutoCAD, ProEngineer, CATIA - cunostiinte
dobandite pe perioada studentiei, a studiilor doctorale si post-doctorale;

= abilitatea de a utiliza mediul de simulare ANSYSS - cunostiinte dobandite pe perioada studiilor
doctorale si post-doctorale;

= capacitatea de a folosi mediul de programare grafica in scopul realizarii de instrumente virtuale
LabVIEW — cunostiinte dobandite pe perioada studiilor doctorale;

= capacitatea de a folosi medii software specifice domeniul matematicii si al ingineriei - MathCAD

= gestionarea bazelor de date
= masurari asistate de claculator

= permis categoria B
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Data: 18.11.2024

Publicatji
Prezentari
Proiecte
Conferinte
Seminarii
Distinctii
Afilieri
Referinte

ANEXE

Curriculum Vitae Scrieti numele si prenumele

= Braun, B. — Life Style Influence On Body Stability For Young Subjects, Bulletin of the Transylvania
University of Brasov, Vol. 9 (58) No. 1 — 2016, Series | — Engineering Sciences, ISSN: 2065-2119
(Print), ISSN 2065 — 2127 (on-line version);

= Braun, B. - Assisted procedure for monitoring and improving oculo-motor behavior for preschool
children, Proceedings of the IXth International Conference on Product Design, Robotics, Advanced
Mechanical and Mechatronic Systems and Innovation, PRASIC, 2016, 10, 11 noiembrie 2016,
published in Bulletin of the Transylvania University of Brasov, Vol. 9 (58) No. 1 — 2016, Series | —
Engineering Sciences, pp. 57-62, ISSN 2065 — 2119 (on-line version);

= Baritz, M.; Braun, B. — The correlation between ocular physio-pathological manifestations and
bipodal postural reactions, the 6th IEEE International Conference on E-Health and Bioengineering -
EHB 2017 Grigore T. Popa University of Medicine and Pharmacy, Sinaia, Romania, June 22-24,
2017, pag. 567-570;

= Braun, B. - Virtual instrument for sensors and actuators functionning monitoring improving, The 7th
International Conference on Computational Mechanics and Virtual Engineering, COMEC 2017,
Brasov, ROMANIA, 16-17 November 2017, ISSN: 2457-8541, pag. 165 — 170;

= Braun, B.; Rosca, |.; Serban, |.; Tibrea, D. - Low-cost orthopedic shoes based on recycled materials:
manufacturing, plantar correction evaluation, Environmental Engineering and Management Journal,
EEMJ lasi, Vol.17, No. 8, August 2018, http://www.eemj.icpom.tuiasi.ro/; http:/www.eemj.eu, pag.
1773-1780, ISI Journal (factor de impact pe anul 2018: 1,334) (articol recenzat in luna mai 2013,
acceptat in octombrie 2014, publicat in forma finala in august, 2018), print ISSN: 1582-9596 e ISSN:
1843-3707;

= Braun, B.; Mitu, L.; Serban, . - Assisted assessment of visual stress — method to prevent and reduce
the risk of visual function loss, 8th edition of the International Conference on Advancements of
Medicine and Health Care through Technology — MediTech 2022;

= Braun, B. - Optimizarea modulelor de inspectie dimensionala din componenta liniilor automatizate de
fabricatie. Monografie dupa Teza de Doctorat, Editura Universitétii Transilvania din Brasov, Brasov,

2023, ISBN: 978-606-19-1660-3,
https://bibnat.ro/documente/dynforms/doc_169925575275022252.pdf
Proiecte:

= Contract de cercetare CNCSIS, TD 2005/2006, tema nr. 2, cod 293, in calitate de director de
contract, numarul 27684/14.03.2005, tema: Contributii aduse procesului de masurare la nivelul
posturilor de control ale automatelor industriale;

= Membru in colectivul de cercetare al contractului PN2, nr. 71 — 129 / 18.09.2007, in cadrul
Universitatii Tehnice din Cluj - Napoca, director: prof. dr. ing. Vistrian MATIES, coordonator pentru
Universitatea TRANSILVANIA Brasov, prof. dr. fiz. Sorin Constantin ZAMFIRA, tema: Sisteme
mecatronice realizate cu noi tipuri de actuatori pentru aplicatii in robotica si alte domenii, SMANAR;

Adaugatj o lista a documentelor anexate CV-ului. Exemple:
copii ale diplomelor si certificatelor de calificare;

= recomandari de la locul de munca;
= publicatji sau cercetari.

© Uniunea Europeana, 2002-2013 | http://europass.cedefop.europa.eu Pagina5/5
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INFORMATIIPERSONALE

EXPERIENTAPROFESIONALA

30/10/2020- prezent

01/03/2015 —>30/10/2020

01/09/2003-01/03/2015

01/03/2001— 01/09/2003

01/09/1997 — 01/03/1999

EDUCATIE SIFORMARE

2019

2011

2007

Curriculum Vitae Cotfas Petru Adrian

COTFAS Petru Adrian

v
=]
@ pcotfas@unitbv.ro

Profesor
Universitatea Transilvaniadin Brasov

Activitati didactice side cercetare
Tipul sau sectorulde activitate Invatamant s uperior

Conferentiar
Universitatea Transilvaniadin Brasov

Activitati didactice side cercetare

Tipul sau sectorul de activitate Tnvatdmant superior

Sef Lucrari
Universitatea Transilvaniadin Brasov

Activitati didactice side cercetare
Tipul sau sectorulde activitate Invatdaméant s uperior

Asistent universitar
Universitatea Transilvaniadin Brasov

Activitati didactice side cercetare
Tipul sau sectorulde activitate Invatamant s uperior

Preparator
Universitatea Transilvaniadin Brasov

Activitati didactice side cercetare

Tipul sau sectorul de activitate Invatdmant s uperior

Abilitare n domeniul Inginerie Electronica, Telecomunicatii Si
Tehnologii Informationale
Universitatea Transilvaniadin Brasov

= Titlul tezeide abilitare: Instrumentatie Virtuala — Aplicatiiin laboratoare controlate la distanta sisurse
de energie regenerabila
Certificare CLAD

Examen de certificare de devoltare aplicatiiin LabVIEW — National Instruments

= Programare grafica - NI LabVIEW
Diploma de doctor in domeniul Stiinta si Ingineria Materialelor
Universitatea Transilvaniadin Brasov

©Uniunea Europeanad, 2002-2013| http://europass.cedefop.europa.eu Paginal/4



r
1997-1998
1997-2001
1992-1997
COMPETENTE PERSONALE

Limba(i)materna(e)

Alte limbi straine cunoscute

Limba engleza

Competente dobandite la locul de
munca

Com petente informatice

Competente
organizationale/manageriale

Cursurisilaboratoare predate

Curriculum Vitae

= Titlul tezeide doctorat: ,Sisteme informatice pentru studierea straturilor decarburate utilizand fizica
fluctuatilorsizgomotelor”

Diploma Studii aprofundate

Universitatea Transilvaniadin Brasov

= Metode matematice siproduse software

Diploma de licenta

Universitatea Transilvaniadin Brasov

= Facultateade Stiinte, specializarea Matematica-Informatica
Diploma de licenta

Universitatea Transilvaniadin Brasov

= Facultateade Stiinte, specializarea Matematica-Fizica

Limba romana

INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
. Participarela .
Ascultare Citire conversatie Discursoral
B2 B2 B2 B2 B2

Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, dacail cuncasteti.

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utiizatorindependent - C1/2: Utiizator e xperimentat
Cadrul european comun de referinta pentru limbi straine

= Experientamarein domeniul instrumentatiei virtuale aplicata pentru masurare, monitorizare si
control.

= Cunostinte puternice in domeniul laboratoarelor controlate la distanta, cel al caracterizari celulelor
fotovoltaice si al sistemelor hibride

= Proiectare decircuite electronice dedicate sistemelorde masurare sicontrol.

= Achizitia siprelucrareasemnalelor.

= Tehnici nedistructive de testare si control;

= Tehnici moderne Tn educatie;

Programare avansatain NI LabVIEW, utilizare avansata a pachetului MS-Office (Word, Excel,
PowerPaint), proiectare circuite electronice in NI Multisimsi Ultiboard, programare in Matlab (nivel
incepator).

Experienta in managementul proiectelor. Director de proiect pentruun contractdetip AT sitreigranturi
internationale de acces de tip SFERA, responsabil de proiect pentruun contractde tip PNII, si
director de proiectpentru patru contracte cu terti; participareain calitate de membruin peste 30 de
proiecte de cercetare natioanele si internationale

Actual
e Fizca;
e Masurariin electronica sitelecomunicatii (curs);
e Electronicg;
e Electronicadigitala;
e Achiztia siprocesareadatelor, Instrumentatie virtuala;
e Sisteme integrate hardware sisoftware;
e \Virtual instrumentation;
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..?;{ez.m,z:m 5SS Curriculum Vitae Cotfas Petru Adrian

Controlulla distanta al sistemelor;
Bazele sistemelor de achizitie de date.

Utilizarea calculatoarelor siserviciiinternet;
Nanotehnologi;

Procesareadigitalaa semnalelor;
Electromagnetism;

Bazele Electrotehnicii;

Informatica aplicata;

Electronica medicala;

Fizica computationald;

Testarea echipamentelor electronice (numai laborator);
Actuators and sensors (numailaborator);
Birotica (numailaborator).

Permisdeconducere = CategoriaB

INFORMATII SUPLIMENTARE

Proiecte  Proiectedecercetare in calitate de director

Distinctii  Premii
[ )

Proiectde cercetareinternational SFERAIII “ Analysis of PV-TEG Multi-Layer Hybrid
Systemsin Concentrated Light”, 2022 finantator.EU Horizon2020 NrContract:823802;
Proiectde cercetare international SFERAIIl “The photovoltaic cellsunder concentrated light
transientconditions study’, 2020 finantator.EU Horizon2020 NrContract:823802;
Proiectde cercetare international SFERAIII “The study of the rapid variation effect of
concentrated light overthe photovoltaic cells”, 2019 finantator:EU Horizon2020
NrContract:823802;

PN II - CentrulNationalde Management Programe — CNMP, “Cercetari privind realizarea
uneinoiclase dealigje (Al-Cu-Mn)sirealizareaunuistandard de obosealatermomecanica
destinataliajelor cumemoriaformei” contract nr. 72-161/01.10.2008, Buget 300000lei,
Perioada2008-2011;

Grantde tip AT 2/301/2002 Ministerul Educatiei si Cercetarii, “Cercetariprivind aplicarea
instrumentatiei virtuale ca metoda de masurare, testare si control’, Buget 86000000lei(vechi)
Perioada2002-2003;

ProiectcutertiMiele contract 6930/25.05.202, "Test Process Optimisation— EDW B7”,
Buget11900Lei, Perioada2022-2023;

ProiectcutertiMiele contract9639/30.08.2019, “ Sistem opticde verificare a sigurantelor
fuzibile”, Buget 15708L ei, Perioada 2019-2020;

ProiectcutertiNational Instrument contract 2423/03.03.20 14, “Vendor Mas ter Services
Agreement”, Buget 8431$, Perioada 2014,

Proiectcuterti AR Brasov contract 12172/10/09/2013, “ Sistemwireless de management al
energiei siapei”, Buget 2500 Euro, Perioada 2013.

Medaliade aur—salonulde inventica Euroinvent 2015 lasi, Romania
National Instuments Graphical System Design Achievement Awards 2013 Education
Winner

National Instruments Graphical System Design Achievement Awards 2013 NI Community's
Choice

National Instruments Graphical System Design Achievement Awards 2013 Editor's Choice
Award

Bestpaper (poster) at REV 2012 Embedded system for minisolar vehicle (http://rev-
conference.org/REV2012/)

1stprize at2012 RomaniaNIDays Paper Contest

“Premiu pentru aportul deosebitadus la procesul de eficientizare a cercetarii stiintifice” —
acordatde catre Universitatea Transilvania in cadrul manifestarii “Premiile Universitatii
Transilvania”—2005.

Publicati ~ Sinteza a publicatiilor:

Teza de abilitare: Instrumentatie Virtuala — Aplicatiiin laboratoare controlate la distanta si

©Uniunea Europeanad, 2002-2013| http://europass.cedefop.europa.eu Pagina3/4



Curriculum Vitae

sursede energieregenerabila, Universitatea Transilvania din Brasov, 2019, in domeniul
Inginerie Electronica, Telecomunicatiisi Tehnologii Informationale

e Tezade doctorat: Sisteme informatice pentru studierea straturilor decarburate utilizandfizica
fluctuatilorsizgomotelor, Universitatea Transilvaniadin Bragov, 2007, in domeniul Stiintei gi
Ingineriei Materialelor, Prof. Dr. Ing. Cornel SAMOILA;

e nrcarti publicaten edituriintemationale 1

e nrcapitolede carti publicate in edituriinternationale 7

e nrcarti publicatein editurinationale 5

e nrlucrarindexate!SI91 dincare 60 in reviste

e nrlucrariindexateBDI 18

e nrlucrar in volumele conferintelor48 intemationale si 18 in conferinte nationale

e nrbrevetel

Afilieri e International Association of Online Engineering;

e |[EEE Membership;

e |EEE Education Society Membership;

e |EEE Instrumentationand Measurement Society;

e Societatea Romanade Fizica(Romanian Physics Society);

e Creding- COALITIAROMANA pentru EDUCATIE inINGINERIE.

Referent  Reviste

e Applied Computing and Informatics, Applied Energy, Applied Science, Applied Thermal
Engineering, Computers and Electrical Engineering, Energies, Energy, Energy Conversion
and Management, International Joumal of Am bient Energy, Intemational Journal of Online
and Biomedical Engineering (iJOE), International Journal of Photoenergy, Joumal of Clean
Production, Journal of Solar Energy Engineering, Measurement, Sensors, Bulgarian
Chemical Communications, Sustainable Energy Technologies and Assessments, Heliyon,
Renewable energy, Results in Engineering, SN Applied Sciences, Sustainable Energy Grids
and Networks, and Sustainable Energy Technologies and Assessments.

Conferinte
e Educon, IMET, Optim, REV, TALE.
Brasov, Prof.Dr. Petru Adrian COTFAS
Noiembrie 2024 -
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Informatii personale

Nume/Prenume
Adresé(e)
Telefon(oane)
E-mail(uri)
Natonalitate

Data nasterii

Sex

Domeniul de abilitare conducere
de doctorat

Experienfa profesionala

Perioada
Functa sau postul ocupat
Activitdf si responsabilitdf principale
Numele si adresa angajatorului
Tipul activitafi sau sectorul de activitate

Perioada

Functa sau postul ocupat

Activitaf si responsabilitdf principale
Numele si adresa angajatorului

Tipul activitafi sau sectorul de actvitate

Perioada

Funcfa sau postul ocupat

Actvitdf si responsabilitaf principale
Numele si adresa angajatorului

Tipul actvitafi sau sectorul de actvitate

Perioada

Funcfa sau postul ocupat

Activitaf si responsabilitaf principale
Numele si adresa angajatorulu

Tipul activitafi sau sectorul de actvitate

Curriculum vitae: Cretu Nicolae |

Conf Dr. CRETU NICOLAE CONSTANTIN

Universitatea Transilvania Brasov, Facultatea IESC, Departamentul IEFA
0268-413000

cretu.c@unitbv.ro

Romana

M

Ingineria Materialelor

2021-2024
Conferentiar la Departamentul de Inginerie Electrica si Fizica Aplicata

Conducator de Docforat, ore didactice plata cu ora

Universitatea Transilvania din Brasov
Cadru didactic asociat

2011-2021

Conferentiar la Departamentul de Inginerie Electrica si Fizica Aplicata
Activitati didactice si de cercetare

Universitatea Transilvania din Brasov

Cadru didactic

2007-2011

Conferentiar la Catedra de Fizica, Facultatea de Inginerie Tehnologica si Management Industrial
Activitati didactice side cercetare

Universitatea Transilvania din Brasov

Cadru didactic

1992-2007
Sef de Lucrari la Catedra de Fizica, Facultatea delnginerie Tehnologica
Activitaf didactice si de cercetare

Universitatea Transilvania din Brasov
Cadru didactic


mailto:cretu.c@unitbv.ro

Perioada
Activitaf si responsabilitaf principale
Numele si adresa angajatorului

Aptitudini si competente
personale

Limba(i) materna(e)

Limba(i) straina(e) cunoscuta(e)
Autoevaluare

Nivel european

Limba Engleza*
Limba Germana

LimbaFranceza

Competente si abilitdf sociale
examinare

Competente si apfitudini organizatorice

Competente si aptitudini tehnice

Competente si apfitudini de utlizare a
calculatorului

Alte competente si aptitudini

1979-1992

Asistent univ-Activitdf didactice side cercetare

Universitatea din Bragov

Romana
Intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral Exprimare scrisa
conversate
B2 C1 B2 B2 C1
B2 B2 B2 B2 B2
A2 B1 A2 A2 B1

* Certificat Teacher Training in English for Vocational Purposes, British Council Romania

= bune competente de comunicare dobandite prin activitatea didactica de predare-

» participare laemisiunimediade popularizare a stiintei
= prezentiri orale la Conferinte si Congrese Internatonale

= AdjunctSef Catedra de Fizica, responsabil cu organizarea si funcfonarea laboratoarelor didactice —
perioadele 2000-2006, 2008-2011

* Membru in Consiliul Profesoral al Facultafii de Inginerie Tehnoogicd  si Management Industrial pericada
2000- 2011

= Secrefar Stintfic Facultatea de ITMI perioada 2008-2011

» AdjunctDirector de DepartamentIEFA, pericada2011-2013, Coordonator Colectiv Fizica din
Departamentul IEFA

* Membru in Consiliul Departamentului IEFA, perioada 2011-prezentsi Coordonator Colectiv Fizica
din Departamentul IEFA

= Elaborarea unor materiale prin metoda sinterizarii

= Masuratori vibratii folosind interferometria Doppler

= Masuratori de rezistiviaii prin metoda celor 4 sonde

= Realizarea unor circuite electronice cu componente discrete
= Cunostinte de tehnica vidului

Competente in achizife sianalizd de semnale folosind LabView, Mathcad, Origin, Platiorma Soft
PulseB&K

= Competente didactice de transmitere de cunostinte

» Competente de cercetare stiinffica

» Competente de scriere sicoordonare proiecte de cercetare

» Realizare de colaboraristinffice internafonale

= Competente in organizarea de reuniuni stiintifice internationale-Conferinte, Congrese

= Competente de coordonare colective de cercetare

» Competenfe de indrumare si evaluare a profesorilor de fizica de liceu si invatamint gimnazial

Curriculum vitae: Cretu Nicolae |



Informafji suplimentare

Curriculum vitae: Cretu Nicolae |

3.

Informaiii despre proiectele de cercetare-dezvoltare conduse in calitate de

director de proiect ﬁi granturile obfinute, indicAndu-se pentru fiecare sursa de
finantare si volumul finantarii;

1. Proiect CEEX nr. 2-CEX06-103 Medi neomogene elastice, abordari
ulraacustice si simuldari computationale (MENELAUS); Perioada: 2006-
2007 Volumul finangarii 352 000 Lei (Director de proiect)

2. Proiect CEEX 2CEX06-11-108 , Microstructura sistemelor micro si
nanometrice de a -Al203
- ZrO2 dopate cu pamanturi rare pentru compozite performante ( electrolit
solid in celule de combuste de temperaturi intermediare - SOFC-IT)
(NANODOPAZ) Perioada 2006-2008 Responsabil StintficPartener UTBv,
Volumul finantarii la partener 75000 Lei

3. Proiect CNCSIS nr45/2007 cod CNCSIS 751, Dezvoltarea spectroscopiei
Mossbauer de suprafatd penfru izotopii Sn'19 si Eu's!, perioada 2007-2008,
Responsabil stinffic Partener UTBv, Volumul finantarii la partener 11500
lei

4. Proiect COPERNICUS, CIPA-CT94-0132. ,Development of Mathematical
Modeling and Computer Simulaton Techniques for the Ulrasonic
Characterizaon of Stuctural Materials”. Finantarea:Funding Agency:
European Community — Coordonator Prof P.P. Desanto, Politecnico di
Torino, Diparimento di Fisica, ltaly (1995-1998); Responsabil grup
Universitatea Transilvania Brasov. Volumul finantarii la UTBv cca 25000 $
(USA)

Contribufii stiinffice relevante recente

Nicolae, Cretu., Gelu, Nita.-A simpliied modal analysis based on the
properties of the transfer mafrix, Mechanics of Materials-Elsevier 60, 2013,
pp. 121-128

Cretu, N., Nita, G., loan Pop, M.-Wave fransmission approach based on
modal analysis for embedded mechanical systems Journal of Sound and
Vibration-Elsevier, 332 (20), 2013, pp. 4940-4947

Cretu, N., Pop, I.M.-Higher order stafistics in signal processing and nanometric

size_analysis

Journal of Optoelectronics and Advanced Materials-Elsevier,10 (12),2008, pp.

4,

3292-3299
Nicolae Cretu, Mihail loan Pop, Afila Boer-Quaternion Formalism for the
Infrinsic Transfer Matrix

(htp://www.sciencedirect com/science/article/pilS1875389215008913)  Physics
Procedia 70, 2015, 262-265

M. Pop, N. Cretu- Infinsic tansfer mafrix method and split quaternion
formalism for multlayer media, Wave Motion-Elsevier 65, 2016, pp. 105-111

G. Nita, M A Maghoub, S G Sharyatpanahi, N. Cretu, T. M. EI-Fouly- Higher
Order Stafistical Frequency Domain Decomposion for Operational Modal
Analysis- Mechanical Systems and Signal Processing-84(2017) pp.100-112

Cretu N, Pop M-I, Hank Steve Andia Prado-Some Theoretical and
experimental Extensions based on the Properties of the Infrinsic Transfer Matrix,
Materials 2022,, 15(2),519; https://doi.org/10.3390/ma15020519

_Cretu, N.; Rosca, I. C.; Stanciu, M. D.; et al., Evaluation of Wave Velocity in
Orthotropic Media Based on Infrinsic Transfer Matrix, EXPERIMENTAL
MECHANICS Volume 62 Issue 9 Page 1595-1602 Published 2022

Hank Steve A.P., Cretu N, Lorinczi A, Badica P, Bogomol I-Magnetic
ordering exploraton by study of magnetostriciion, Physica B: Condensed
matier, Volume 696, January 2025, Article number 416659

Stanciu M.D, Cosnita M, Cretu N, Teodorescu H.D, Trandafr M-
Mechanical and Acoustic Propertes of Alloys used for Musical Instruments,
Materials MDPI, vol 15, Issue 15, 5192,
htips://doi.org/10.3390/ma15155192

Ganea P, Socol G, Zamfra S, Cretu N, Matei E, Lorinczi A et all..-

Capacive Photodetector Thin-Fim Cells of Cu-As2S3-Cu as Revealed by
Dielectric Spectroscopy, Sensors MDPI,

Volume 22, Issue 3, February 1, 2022, Article number 1143


http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1875389215008913)

¢) o sinteza a principalelor realizari:
o teza dedoctorat Confribufji la studiul proprietaflor unor ferite policristaline si
comportarea acesfora in circuitele de microunde -IFABucurest
nr carf publicate in edituri internationale=0
nr capitole de carfj publicate in edituri internafionale=2
nr carf publicate in edituri natonale=9
nr capitole de carfi publicate in edituri nafonale=0
nr lucrari indexate 1S1=28
nr lucrari indexate BDI=12
nr lucréri in volumele conferintelor =12
nr brevete =1 (+Omologare de model Fluxmetru Magnetc FIM02)
¢ hindex (Thomson)=9

Confdr. Nicolae Constanin CRETU

Curriculum vitae: Cretu Nicolae |
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INFORMATIIPERSONALE

EXPERIENTAPROFESIONALA

Scrieti datele (2001 - prezent)

Curriculum Vitae

CRISTEA, LUCIANA

& |cristea@unitbv.ro

PROFESOR UNIVERSITAR

Universitatea Transilvaniadin Brasov

B-dul Eroailor nr. 29, Cod postal 500036, Brasov, Romania, https://dpm.unitbv.ro/ro/

= Activitate didacticaside cercetare privind produse mecanice de inaltd precizie sisisteme
mecatronice

= 2001-2004

= Coordonatorprogram de licenta Mecanica find siNanotehnologii

= Secretar sfiintific— Catedrade Mecanicafind siMecatronica,

= Coordonator Erasmus-Socrates pentru Colegiul Universitar Tehnic;

= 2004- prezent Conducator de doctorat

= 2004-2008

= Adjunctsefde catedra — Catedra de MecanicafinasiMecatronica,

= Coordonator Erasmus Socrates pentru Facultatea de Inginerie Mecanica,

= CoordonatorDiviziade conceptie analizé-testare produse siasigurare a calitatii (CATEPAC) -
platforma SAVAT,

= Coordonatorul directiei de cercetare , APARATE S| SISTEME DE MECANICAFINA, MICRO-
TEHNOLOGII SIMECATRONICA, UTILIZATE IN INDUSTRIE SIMEDICINA” din cadrul
Universitatii Transilvaniadin Brasoy;,

= 2008-2011

= Sefde catedra— Catedra de Mecanica fina si Mecatronica,

= Coordonatorcentruluide cercetare — Sisteme mecatronice avansate din cadrul Universit&tii
TransilvaniadinBrasov.

= Coordonatorprogram master Sisteme mecatronice pentruindustrie simedicina
= 2012-2015
= Prodecan— Facultatea Designde Produs siMediu

= Coordonatorcentruluide cercetare — Sisteme mecatronice avansate din cadrul Universitatii
Transilvaniadin Brasov

= Coordonatorprogram master Sisteme mecatronice pentruindustrie simedicina

= 2015-prezent

= Director de departament— Departamentul Design de produs, Mecatronica si Mediu
= Coordonatorprogram master Sisteme mecatronice pentruindustrie simedicind

= 2020-prezent

= Coordonatorprogram studii licenta Inginerie medicala
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EDUCATIE SIFORMARE

(2011-2012)

Tipul sau sectorul de activitate

= Activitate didactica— Departament Design de produs, Mecatronica siMediu side cercetare — Centrul
de cercetare Sisteme mecatronice avansate
Experientain domeniul:
1997-2001
CONFERENTIAR UNIVERSITAR
Activitate didactica side cercetare privind produse mecanice de inaltd precizie sisisteme
mecatronice
- Cercefari privind perfectionarea sistemelor si microsistemelor de prelucrare sicontrolautomat.
2000-2001-Secretar stintific — Catedra de Mecanicafina siMecatronica
Universitatea Transilvaniadin Brasov, B-dul Eroilornr. 29, 500036, Brasov, Romania
Tel. +40 268413000, Fax+40 268410525, Website: http://mww.unitbv.ro
Activitate didactica side cercetare - Catedrade Mecanica finasiMecatronica;
1992-1997
SEFDELUCRARI
Activitate didactica side cercetare privind produse mecanice de inalté precizie sisisteme
mecatronice
-Cercetari privind perfectionarea sistemelor si microsistemelor de prelucrare sicontrol automat.
Universitatea Transilvaniadin Brasov, B-dul Eroilornr. 29, 500036, Brasov, Romania
Tel. +40 268413000, Fax+40 268410525, Website: http://mww.unitbv.ro
Activitate didactica side cercetare - Catedrade Mecanica fina siMecatronica;
1990-1992
ASISTENT UNIVERSITAR
Activitate didactica side cercetare privind produse mecanice de inaltd precizie sisisteme
mecatronice
-Cercetari privind perfectionarea s istemelor si microsistemelor de prelucrare si control automat.
Universitatea Transilvaniadin Brasov, B-dul Eroilornr. 29, 500036, Brasov, Romania
Tel. +40 268413000, Fax+40 268410525, Website: http://mww.unitbv.ro
Activitate didactica side cercetare - Catedrade Mecanica fina siMecatronica;
1990-1990
Inginer cercetator
Cercetariin domeniul sistemelor de mare precizie
Universitatea Transilvaniadin Brasov, B-dul Eroilornr. 29, 500036, Brasov, Romania
Tel. +40 268413000, Fax+40 268410525, Website: http://mww.unitbv.ro
Activitate de cercetare - Catedra de Mecanicafinasi Mecatronica;
1988-1990
Cercetator stiintific; concurs- decizia nr.18335din 23.05.1988
Cercetariprivind perfectionarea sistemelorsimicrosistemelorde prelucrare sicontrol in industria
rulmentilor.
Institutul de Cercetare Stiintifica siInginerie Tehnologica pentru Rulmenti si Organe de Asamblare
Brasov(l.C.S.T..RO.A),
Activitate de cercetare - At. 073, Colectivul “Proiectare sisteme mecanice si automate de control
rulmentisiorgane de asamblare”;
1984-1988
Inginer Proiectant, (Repartitia Guvernamentaldanr.341422/1984)
Proiectare sisteme de inspectie dimensionala
Centrulde Cercetare Stiinfifica si Inginerie Tehnologica pentru RulmentisiOrgane de Asamblare
Brasov(C.C.ST.I.R.O.A),
Activitate proiectare laAt. 073, Colectivul “Proiectare sisteme mecanice siautomate de control
rulmentisiorganede asamblare”;
Detasarela ICABrasovpentrustagiuin productie

Curs post- universitar

- Asigurarea calitatii in Tnvatamantul s uperior, Modulul M1.1 Sisteme inteme de management si
asigurarea calitatii

Sisteme interne de management si asigurarea calitatii

MECTS si Universitatea din Bucuresti

©Uniunea Europeana, 2002-2013| hitp//europass.cedefop.europa.eu Pagina2/4



(1990-1997)

(20.01.1988-.10.01.1989)

(15.09.1979.-15.06.1984)

COMPETENTE PERSONALE

Limba(i)materna(e)

Alte limbi straine cunoscute

Limba ENGLEZA

Limba GERMANA

Competente de comunicare

Competente organizationale/
manageriale

Curriculum Vitae

Doctoratin specialitatea Mecanica tehnica si vibratii mecanice,

Diplomade doctor - seriaP nr.0000174/nr.587 din9.06.1997;

Studii doctorale - Mecanica tehnica sivibratii mecanice, Teza de doctorat cu titlul "Contributii teoretice
si experimentale laoptimizarea statica sidinamica a sistemelor de alimentare, transport sidozare din
structuraautomatelor de control",conducator stiintific Prof. dr. ing. Virgil Olariu si Prof. dr.ing. Sergiu T.
Chiriacescu (dupadecesul primului).

Universitatea Transilvaniadin Brasov, Facultateade Mecanica

Doctorat

Cursuripost- universitare de Roboti industriali

Diplomade absolire—seriaE 2867/nr.892 din25.01.1989;

Robotiindustriali

Institutul Politehnic Bucuresti

curs post- universitar

Diploma de inginer

Diplomade inginer - seriaB-2298/nr. 1023 din 18.06.1984

Studii ingineresti— s pecdializareaMecanicafina

Universitatea Transilvaniadin Brasov, Facultatea de Mecanica, SectiaMecanicafina
Invatamant s uperior-inginerzi — lunga duraté

Limba romana

INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
. Participarela .
Ascultare Citire conversate Discurs oral
C1 C1 B2 B2 C1
Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, daca i cunoasteti.
C1 B2 C1 B2 B1

Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, daca i cunoasteti.

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utiizatorindependent - C1/2: Utiizator e xperimentat
Cadrul european comun de referinta pentru limbi straine

Bune competente de comunicare dobandite prin experienta proprie de cadrudidactic si munca in
echipa

2000 -2005: Coordonator Program Erasmus-Socrates, Colegiul Universitar Tehnic;

2005-2008: Coordonator Program Erasmus-Socrates, Facultateade Inginerie Mecanic3;
2000-2004: Secrefarstiintific Catedra de Mecanica Fina si Mecatronica, Universitatea Transilvania
din Brasoy,

2004 -2008: Adjunct sef catedra - Catedra de Mecanica Fina si Mecatronica, Universitatea
Transilvaniadin Brasov;

2004-2008 Coordonatorul directieide cercetare ,APARATE SISISTEME DE MECAN ICA FINA,
MICRO-TEHNOLOGII SIMECATRONICA, UTILIZATE IN INDUSTRIE SIMEDICINA” din cadrul
Universitatii Transilvaniadin Brasov;,

2004-2008 Coordonator Divizia de conceptie analiza -testare produse si asigurare a calitatii
(CATEPAC) -platforma SAVAT

2008- 2011 Sef catedra - Catedrade Mecanicé Fina siMecatronica, Univ. Transilvania din Brasov,
2012-2015 Prodecan— Facultatea Design de Produs si Mediu

2015-prezent -Director de departament — Departamentul Design de produs, Mecatronica si Mediu,
Facultatea Designde Produs si Mediu, Universitatea Transilvaniadin Brasov;

2019 — prezent Expert pentru Mecatronica—WorldSkills si EuroSkills

2004 — prezent Coordonator Laborator Sisteme mecatronice

Organizare de evenimente stiintifice Membru comitetorganizare: ConferintaInternationala
de Mecanica Fina siMecatronica COMEFIM6, (2002), COMEFIM?, (2004), COMEFIMS, (2006),
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Competente COMEFIM9, (2008), COMEFIM10, (2010),1st International Conference Computational

organizationale/manageriale Mechanics and Virtual Engineering, Brasovoctombrie 2005; Conferinta Nationalade Optometrie

siInginerie Medicala, Brasov, 9-11iunie 2006; ,Perspective sicerinte aleimplementarii s istemelor

de automatizare FESTO”— Workshop 23 mai 2007; ,Mecatronica sidezvoltarea eieducationala

integrata in mediulindustrial european” — Workshop 29 nov2007; Computerscience applied in

mechanics and biomechanics - Workshop 20-22 oct. 2008, Zilele educatieim ecatronice 2010,
2011,2012,2013,2014,2015,2016,2017,2018,2019si2023.

Competentedobanditelaloculde  Competentedidactice side cercetare in utmatoarele domenii deinteres:

munca Mecanicade precizie si Mecatronica; Automate de control side servire; Tehnologii si sisteme de
inspectiedimensionala side senire; Optimizareasistemelor de alimentare, transport si dozare
utilizate In constructia automatelor de control; Perfectionarea structurald a microsistemelor
automate; Inginerie mecanica; Sisteme mecatronice de asigurare a calitétii; Sisteme mecatronice
cu aplicatiiin agriculturade precizie. Activitate de cercetare dinanul 1988 (cercetator stiintific la
ICSITROABrasovsi cadru didactic la Universitatea Transilvania di Brasov).
Incepand cu anul 1990 sipanain prezent - solutionareaa 36 contracte de cercetaredintre care la
19 ca directorde contact.
Pe parcursulanilorau fostpublicate: 9 carti in edituri centrale (o cartein edituraintemationala), 12
cursurisimanuale, 153 lucrari stiintifice in domeniulmecanicii fine si mecatronicii (29 lucrari
indexateSI) sidetin 2 brevete de inventator.
Din 2004 conducatorde doctorat in domeniul Inginerieimecanice -12 programe de doctorat si 2
de post-doctorat coordonate.
Membru alasociatiilor profesionale: Asociatia Generala a Inginerilor din Roméania - AGIR;
Asociatiade Mecanica findsi Optica din Roménia— AMFOR - de |a infiintare; Societatea Roména
de Mecatronica — SROMECA - de la infiintare, Vicepresedinte al Societatii Roméane de
Mecatronica— SROMECA.
Teza de doctorat cu titlul" Contributii teoretice si experimentale la optimizarea statica si dinamicaa
sistemelor de alimentare, transport sidozare din structuraautomatelorde control", conducator
stiintificProf. dr.ing. Virgil Olariu siProf. dr.ing. Sergiu T. Chiriacescu.

Competente tehnice Competente tehnice dobandite in domenii abordate anterior:
Fabricatia, montajul, sicontrolulindustrial cu roboti siinstalatiiautomate (1990-1992); Cercetarea
si simulareasistemelor de alimentare, dozare sitransport utilizate in automatizari industriale in
vederea optimizarii (1994-1996), Perfectionarea si modernizarea structurala a sistemelor
automate de control dimensional destinate retehnologizariisiasigurarii calitatii productiei de
organedeasamblare (1998-2002);Conceptia modulara a sistemelor automate de control
dimensional in vedereamodemizarii si retehnologizarii echipamentelor de control siasigurare a
calitatii produselor (2002-2006); Conceplie analizi-testare produse siasigurare a calitatii (2005-
2006); Sistem robotic miniatural cu abilitati de reconfigurare siauto-multiplicare (2006- 2008).
Specializari si calificari: vizite de specializare laUniversitatea Tehnica din Braunschweig,
Germania,lUT Dijon, Franta, Facultatea de Mecanica Bologna, Italia, Patras-Grecia, Universitatea
Hariot Watt Edinburgh MareaBritanie. 2008-Curs de specializare in domeniul masinilorde
masuratincoordonate organizatde firma MICROTOP Romania; 2008-Specializare in domeniul
sannerelor laser 3D- firma Creaform — Lille- Franta; 2012 — Curs postuniversitar — Asigurarea
calitatiiin Tnvatamantul s uperior, Modulul M1.1 Sistemeinteme de management si asigurarea
calitatiiorganizatde MECTS siUniversitatea din Bucuresti; 2015 — Curs de s pecializare organizat
de Vicon Motion System LTD Oxford — ViconHardware Set-Up and Nexus Trening; 2016 -
Completion Certificate— 1SO 9001:2015 Risk based management and Transition Training Course
Trecereade 1alSO9001:2008laabordarea bazata perisca versiuniiactualizate ISO9001:2015
in sistemele de management al calitati- GLOBAL CERTIFICATION RO, reprezentant oficial in
Romaéniaal Global Group United Kingdom - organism independent de certificare, inspectie si
instruire cu experienta doveditala nivel mondial.

Alte competente Expert evaluator MCT, CNCSIS, ANCS, UEFISCDI, ARACIS.
= Expert—WorldSkills siEuroSkills pentru Mecatronica

Permisdeconducere = Permis de conducere categoria B

INFORMATIISUPLIMENTARE |
Anexe cu listede lucran

Data: 20.11.2024
Semnatu
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INFORMATIIPERSONALE

EXPERIENTAPROFESIONALA

01.03.2013-prezent

Curriculum Vitae

DRUGA, Corneliu-Nicolae

@ druga@unitbv.ro; nusul 974@gmail.com

Sefde lucrari
Universitatea Transilvaniadin Brasoy, Facultateade Designde Produs si Mediu, Departamentul de
Designde Produs, Mecatronica si Mediu, str. ColinaUniversitatiinr.1, corp D, www.unitbv.ro
= Formareasi indrumarea studentjilorde la s pecializarile: Mecatronica, Optometrie silnginerie
Medicala
Tipul sausectorulde activitate: Activitati didactice side cercetare.

01.09.2011-01.03.2013Asjstent universitar

01.10.2003-01.09.2011

EDUCATIE SIFORMARE

Universitatea Transilvania din Brasov, Facultateade Designde Produs si Mediu, Departamentulde
Designde Produs, Mecatronica si Mediu, str. Colina Universitatjinr.1, corp D, www.unitbv.ro

= Formarea siindrumarea studentiilor de la specializarile: Mecatronica, Optometrie silnginerie
Medicala

Tipul sausectorulde activitate: Activitati didactice side cercetare.

Asistent universitar

Universitatea Transilvania din Brasov, Facultatea de Design de Inginerie Mecanica, Catedra
de Mecanicd Fina si Mecatronica, str. Viad Tepes nr.16, www.unitbv.ro

= Formarea i indrumarea studentilor de la specializarile: Mecanica Fina, Mecatronica, Optometrie i
Inginerie Medicala

Tipul sausectorulde activitate: Activitati didactice side cercetare.

01.10.2001-08.10.2011

Diploma de doctor, SeriaH, Nr.0013190; Nivel EQF:
Domeniul: Inginerie Mecanica; 8
Forma deinvatamant: fara frecventg;

Universitatea , TRANSILVANIA” Bragov, Romania

= Biomecanica & Bio-tribologie;

= Proiectarea CAD & Analiza cu Element Finit;

= Senzori si Traductoare & Mas urdrielectrice sielectronice;
= Prelucraristatistice & Fiabilitate.

01.10.1998- 30.06.1999

Diploma de Studii Aprofundate: Seria.D. Nr.0015895;
Domeniul: Inginerie Mecanica;

Specializarea: Structuride mecanicafind pentru managementul sistemelor tehnice.

Nivel
EQF:7

Universitatea , TRANSILVANIA” Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanica, Catedra MFM.

©Uniunea Europeanad, 2002-2013| http://europass.cedefop.europa.eu Paginal/3
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= Senzori si Traductoare;
= Sisteme inteligente de actionare pneumatice sihidraulice.

= Inteligenta artificiala.

Nivel

01.10.1993-30.06.1998

Diplomade Inginer Seria: R Nr.0015081.
Domeniul: Inginerie Mecanica;

CatedraMecanica Fina siMecatronicg;
Specializarea: Echipamente periferice de calculatoare si aparaturd medicala.

EQF:6

Universitatea , TRANSILVANIA’ Brasov, Facultatea de Mecanica, Catedra MFM.

Conform planuluide invatamant dela profilul Mecanica Fina-licenta zi (durata studilor 5 ani).

COMPETENTE PERSONALE

Limba(i)materna(e)

Alte limbi straine cunoscute

Limba engleza

Limba italiana

Competente de comunicare

Roména
INTELEGERE VORBIRE
- Participarela "
Ascultare Citire conversatie Discursoral
Bl Bl B1 B2
Certificat de Competentd Lingvistica -Limba engleza., Nr.220 din 31.01.2008.
Al A2 A2 A2

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utiizatorindepe ndent - C1/2: Utilizator experimentat
Cadrul european comun de referinta pentru limbi straine

SCRIERE

B2

= bune competente de comunicare dobandite prin experienta proprie de : asistent manager, presedinte

asociatie de proprietarn, responsabil intreinere masinide cusutetc.

©Uniunea Europeanad, 2002-2013| http://europass.cedefop.europa.eu
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Competente
organizationale/manageriale

Competente dobandite la locul de
munca

Competenteinformatice

Alte competente

Permis de conducere

INFORMATII SUPLIMENTARE

Publicatji

ANEXE

Curriculum Vitae Scrieti numele siprenumele

= Capacitateade a coordonao serie de activitatididactice side cercetare din cadrul Departamentului,
n care suntimplicati studenti, masteranzi sitineridoctoranzi.

= Capacitateade alucrain echipa: aceste competente aufost dobandite incepand din perioada
studentiei, apoiin perioada cercetarilordoctorale, dargiin cadrul activitaflor desfasurate la Catedra
MFM si Departamentului DPMM.

= Responsabil cu Practica studentilor de laInginerie Medicala anii 2 si 3.

= Coordonatorul echipeistudentesti care a participatla Concursul StudentescIntemational "Sergiu
Radautanu”, organizat de Univ. Tehnica a Moldovei laChisinain 2018si2019.

= Responsabil dinpartea Univ. Transilvaniadin Brasovpentru derularea acordurilor de parteneriat cu:
S.CLIAMED S.R.L, Centru Judetean de Aparatura Medicala Brasovsi ANCAM.

= Capacitateade a folosi echipamentele dindotarea Departamentului, cum ar fi: platforma Kistler,
platformaFoot Scan, masinade prototipare rapida Dimension Elite, scanner-ul 3D Exascan etc.

= Proiectare circuite electronice: OrCAD, Eagle, Proteus, Fritzing;

= Proiectare CAD: AutoCAD, CATIA, SolidWorks;

= Proiectare sisimulare circuite pneumatice: FluidSIM-P, Muscle-Sim;
= Aplicatiimatematice in inginerie: MathCAD, Origin 8.1, Matlab;

= Statistia & Fiabilitate: Weibull 7++;

= Limbaje de programare: C/C++, C#.

= Dezvoltareade proiecte educationale side cercetare cu plattormele de dezvoltare Arduino si
RaspberryPi.

= Depanare aparate electrice sielectronice.
= Depanare aparate medicale.

CategoriaB

= Cristeal., Druga C., Automate bancare si de servire, Tip. Univ. Transilvania din Bragov, 2003,

= Druga C., Braun B., Cojocaru A.,Bazele utilizarii calculatoarelor, vol.l, Ed. Univ. Transilvaniadin
Brasov, 2007,

= Druga C., Cojocaru A., Senzori si traductoare electrice, Ed. Univ. Transilvaniadin Bragoy, 2009,

= Radu C.,Roscal., Druga C., Cismaru M., Biomecanica si mecatronica sistemelor biomecanice,
Ed. Univ. Transilvaniadin Brasov, 2009,

= lonescuE., Druga C., Introducerein hidraulica, Ed. Univ. Transilvania din Brasov, 2009,

= Druga C., Ingineria protezarii. Protezarea articulatiei soldului, Colectia Ing. Medicala, Ed. Univ.
TransilvaniadinBrasov, 2013.

= Druga C., Bazele FiabilitatiiAparatelor M edicale, Colectia Ing. Medicala, Ed. AmaMater din
Sibiu, 2015.

= RepanoviciA, Druga C.,Rosca |., Sisteme-Micro-Electro-Mecanice. Indrumar de laborator,
Colectialng. Medicala, Ed. Univ. Transilvania din Brasov, 2015.

= Druga C,, Fiabilitatea Aparatelor Medicale. Aspecteteoretice si practice, Editura:Editura
Universitatii Transilvania, 2020.

= Listalucrarireprezentative (2015-2024)

= Cursuriperfectionare in domeniul Aparaturii Biomedicale.

©Uniunea Europeanad, 2002-2013| http://europass.cedefop.europa.eu Pagina3/3
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INFORMATII PERSONALE

EXPERIENTA PROFESIONALA

2021 -
2007 - 2021
2004 — 2007
2002 — 2004
2000 — 2002

EDUCATIE S| FORMARE
2020 -

2003 -

1998 — 2003

1998 — 1999

1993 — 1998

2012
2002

1997

COMPETENTE PERSONALE

Limba(i) materna(e)

Alte limbi straine cunoscute

Engleza

Maghiara

Curriculum Vitae

Mihai Tiberiu Lates

9 Str. Colina Universitatii nr. 1 Corp G, sala GI9A, Brasov, 500174, Romania

X latesmt@unitbv.ro

|
Profesor
Conferentiar
Sef lucrari
Asistent
Preparator
Universitatea Transilvania din Brasov, Brasov, B-dul Eroilor, nr.29, Roméania www.unitbv.ro
Departamentul Design de Produs, Mecatronica si Mediu (Catedra Design de Produs si Robotica)
= Activitati didactice si de cercetare
Tipul sau sectorul de activitate Organe de masini, Metoda Elementului Finit, Tribologie, Sisteme
Eoliene
|
Abilitare — Inginerie Mecanica
Doctor Inginer — Inginerie Mecanica
Doctorand
Studii Aprofundate — Ingineria Sistemelor Mecanice de Transmitere
a Puterii - Inginerie Mecanica
Inginer, Specializarea Roboti Industriali, Facultatea de Inginerie
Tehnologica, Universitatea Transilvania Brasov
Curs Training ANSYS 14.0
Cursuri postuniversitare — Informatica aplicata
Universitatea Transilvania din Brasov, Brasov, B-dul Eroilor, nr.29, Romania www.unitbv.ro
Technische Universitat Dresden, Germania — soft educatjonal, limba germana
|
Romana
INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
Ascultare Citire Participare_ la Discurs oral
conversatie
C1 Cc2 C1 Cl B2
Certificat de compententa lingvistica
C1 B2 B2 B2 A2

© Uniunea Europeana, 2002-2013 | http://europass.cedefop.europa.eu Paginal/2
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Competente
organizatjonale/manageriale
2008 — 2010

2016-2022

Competente dobandite la locul de
munca

Competente informatice

Permis de conducere

INFORMATII SUPLIMENTARE
Publicatii

Proiecte
Afilieri

01.10.2024

Curriculum Vitae

Membru Comitet de organizare manifestari stiintifice
Secretar Comisie Admitere Facultate

Secretar Stiintific Facultatea de Inginerie Tehnologica.
Prodecan Facultatea Design de Produs si Mediu

Lates Mihaii - Tiberiu

= Organe de masini si transimisii mecanice; Metoda Elementului Finit; Tribologie; Sisteme eoliene

= Catia V5, ANSYS 14.0, Matlab, Nastran/Patran, MS Office, Autocad

128 articole, 12 carti de specialitate, 2 brevete de inventie

Membru in echipa a 19 proiecte

Asociatia Romana de Transmisii Mecanice ROAMET
Asociatia Romana de Tribologie ART
Ascotia Romana de Stiinta Mecanismelor si a Masinilor AROTMM

© Uniunea Europeana, 2002-2013 | http://europass.cedefop.europa.eu
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Curriculum vitae
Europass

INFORMATII PERSONALE
Nume / Prenume

Adresa
Telefon
Fax
E-mail

Nationalitate
Data nasterii

Sex

EXPERIENTA PROFESIONALA

Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitati si responsabilitati principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul activitatii sau sectorul de activitate

EDUCATIE S| FORMARE

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Pagina 1/6 Curriculum vitae
Marius Cristian LUCULESCU

LUCULESCU Marius Cristian

lucmar@unitbv.ro

Romana

Masculin

Din 1993 péna in prezent

Preparator, asistent, sef lucrari, conferentiar, profesor la Universitatea Transilvania din Brasov,
Facultatea de Inginerie mecanica, Catedra de Mecanica Fina si Mecatronica (pana in octombrie 2011)
si Departamentul Design de produs, Mecatronica si Mediu, Facultatea de Design de produs si mediu
(din octombrie 2011)

* Din octombrie 2015 — coordonator al programului de studii de licentad Mecatronica;
* Din februarie 2016 — coordonator al Centrului de cercetare Sisteme Mecatronice Avansate

+ Noiembrie 2015 — martie 2024 - prodecan cu cercetarea stiintificd, informatizarea si asigurarea
calitatii la Facultatea de Design de produs si mediu;

produs si mediu.

Activitate didactica: Discipline coordonate: “Microcontrolere, microprocesoare”, “Programarea
microcontrolerelor”, "Automate programabile”, “Inteligentd artificiala” , “Informatica medicald”.
Activitate stiintifica: Peste 90 de articole/ studii publicate in reviste si volume ale unor manifestari
stiintifice nationale/ internationale recunoscute; membru intr-un proiect educational international pe
baza de grant, Leonardo da Vinci; membru intr-un proiect international Erasmus pentru educatie si
cercetare, membru in 4 proiecte educationale POSDRU, director in 2 proiecte si membru in 19
proiecte de cercetare-dezvoltare-inovare pe baza de grant sau pe baza de contract, membru in doud
si director in alte dou& contracte de cercetare-dezvoltare-inovare cu terti, 1 brevet de inventie,
coordonator al Centrului de cercetare Sisteme Mecatronice Avansate.

Universitatea Transilvania din Brasov, B-dul Eroilor nr.29, 500036, Brasov, Romania
Tel. (+40-268) 41 30 00, Fax (+40-268) 41 05 25

Departamentul Design de produs, Mecatronica si Mediu, Facultatea de Design de produs si mediu,
Universitatea Transilvania din Brasov

2017
Atestat de abilitare in domeniul Inginerie mecanica
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Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de Tnvataméant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nationald sau
internationala

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de invatdmant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nationala sau
internationala

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de Tnvatdmant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nationala sau
internationala

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de invatdmant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nationald sau
internationala

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Pagina 2/6 Curriculum vitae
Marius Cristian LUCULESCU

Teza de abilitare: Aplicatii ale sistemelor mecatronice avansate in agriculturd, industrie si medicing
Domenii de competenta in cercetare: inginerie mecanica — proiectare/ fabricatie asistata; aplicatii ale
calculatoarelor in inginerie (hardware si software); automatizari cu microprocesoare si
microcontrollere, sisteme de achizitii de date; informaticd medicala, imagistica medicala, aparatura
biomedicala, inteligenta artificiala; sisteme mecatronice avansate cu aplicatii in industrie, medicina si
agricultura de precizie

Universitatea Transilvania din Brasov

ISCED 8

Noiembrie 2011 — Mai 2012

M1.1 Sisteme interne de management si asigurarea calitatii

Cursul a tratat urmatoarele teme: calitate si internationalizare in domeniul invatdméantului superior;
evaluarea externd a calitati n nvatdmantul superior; abordarea institutionalda a calitdti in
invatamantul superior; proceduri si dimensiuni ale managementului calitatii; proceduri si instrumente
de evaluare interna a calitatii.

Curs postuniversitar desfasurat in parteneriat de Universitatea din Bucuresti, Universitatea Babes-
Bolyai din Cluj-Napoca si Universitatea de Vest din Timisoara, in cadrul proiectului
POSDRU/57/1.3/S/26646 — Formare continud de tip “blended learning” pentru cadrele didactice
universitare (BLU)

ISCED 7

1999 - 2007

Diploma de doctor in domeniul Inginerie Industriald

Teza de doctorat: Cercetdri asupra structurilor biologice vizuale umane privind diagnosticarea
afectiunilor maculare

Competente in domeniul prelucrarii si analizei de imagine, recunoasterii/ clasificarii de imagine
folosind tehnici de inteligentd artificiald (retele neuronale), managementului informational (baze de
date).

Universitatea Transilvania din Brasov, Universitatea Politehnica din Bucuresti

ISCED 8

1994 - 1996

Diploma de studii postuniversitare in specializarea Management Energetic si Inginerie Mecanica;
European Master of Science Degree Certificate in Energy Management and Mechanical
Engineering

Competente in domeniul managementului energetic si proiectérii, modelarii, simularii si analizei
sistemelor ingineresti

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, Scoala de Studii Postuniversitare.

International Technological University (Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca, Universitatea
Transilvania din Brasov, The National Technical University of Athens, Greece, The Free University of
Brussels, Belgium, The Technical University of Munich, Germany, The University of Padua, Italy).
Division of Engineering and Technology of the Secretariat of UNESCO, Paris.

Curs de master desfasurat in limba engleza in cadrul programului TEMPUS al Comunitatii Europene.

ISCED 7

1988 - 1993
Inginer / Diploma de licenta

Specializarea “Echipamente periferice pentru calculatoare si aparaturd biomedicald”, sef de
promotie.



Numele si tipul institutiei de fnvataméant
/ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nationald sau
internationala

Alte cursuri/stagii de formare
Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Numele si tipul institutiei de fnvataméant
[ furnizorului de formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de Tnvatdmant
[ furnizorului de formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de invatdmant
[ furnizorului de formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de invatdmant
[ furnizorului de formare

Perioada
Calificarea / diploma obtinuta
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Marius Cristian LUCULESCU

Universitatea Transilvania din Brasov

ISCED 6

09-10 Septembrie 2016

Completion Certificate — ISO 9001:2015 Risk based management and Transition Training
Course

Trecerea de la ISO 9001:2008 la abordarea bazata pe risc a versiunii actualizate 1ISO 9001:2015 in
sistemele de management al calitatii

GLOBAL CERTIFICATION RO, reprezentant oficial in Roménia al Global Group United Kingdom -
organism independent de certificare, inspectie si instruire cu experientd dovedita la nivel mondial

08-12 Februarie 2016
Certificat participare — Programul de instruire operatori RPAS Multicopter

Cursul a tratat urméatoarele teme: Reguli si masuri de sigurantd privind operarea RPAS-urilor
(Remotely Piloted Aircraft Systems); Prezentare generald multicoptere (modele constructive);
Prezentare comparativa autopiloti existenti; Abrevieri folosite in aviatie; Prezentare multicoptere
proiect MONICULT; Prezentarea softului de navigatie Mission Planner; Antrenament in pilotarea
multicopterelor cu ajutorul simulatorului de zbor; Elemente legislative si de sigurantd aeronauticd
privind utilizarea spatiului aerian; Planificarea si pregatirea unei misiuni (NOTAM, check-list, log-uri de
zbor); Antrenament de zbor in dubla comanda pentru modurile de zbor: stabilize, alt hold, loiter.
Antrenament pentru executarea unei misiuni autonome; Antrenament la zborul FPV (First Person
View) in dubla comanda cu ajutorul monitorului FPV si a ochelarilor FPV.

AeroDrone SRL, membrd a Institutului de Traning, Studii si Cercetari pentru Sisteme de Vehicule fara
Pilot.

25-26 lunie 2015
Certificat participare - Vicon hardware Set-Up and Nexus Training

Cursul a tratat urméatoarele teme: Descrierea si configurarea sistemului VICON de urmérire, captare
miscare, simulare, modelare in timp real, compus din 6 camere video cu 250fps, sistem de iluminare
cu LED-uri, In infrarogu apropiat (NIR@ 780nm), cu luminozitate reglabild, interfata Gigabit Ethernet
pentru transferul informatiilor pe o statie graficd; Prezentarea si utilizarea software-ului de calibrare,
urmarire in timp real, captare miscare, simulare, modelare, postprocesare NEXUS si a modulului de
analiz& a mersului Vicon Plug-in Gait, pentru examinarea cinematicii articulatiilor partii superioare sau
inferioare a corpului sau a intregului corp si a cineticii pacientilor.

VICON Motion Systems Ltd, Oxford, United Kingdom.

06-09 August 2013
Certificat absolvire — Electro-pneumatica - PN281 - nivel de baza

Cursul a tratat urmatoarele teme: simboluri utilizate in schemele electropneumatice; structura,
functionalitatea si intretinerea aparatelor electrice specifice circuitelor electropneumatice; citirea i
interpretarea schemelor electropneumatice; senzori de proximitate; conexiuni electrice; montarea,
punerea in functiune si reglarea sistemelor electropneumatice.

FESTO DIDACTIC Romania

05-08 Aprilie 2011
Certificat absolvire - Sisteme modulare de productie conduse de Automate Programabile
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Cursul a tratat urméatoarele teme: caracteristici electrice si hardware ale automatelor programabile
Siemens S7-300; mediul de dezvoltare de programe SIMATIC STEP 7; realizarea de proiecte in
STEP 7 (configurare hardware, tabele de simboluri, programare in F7-GRAF sau LDR); utilizarea
temporizatoarelor si numaratoarelor, descarcari proiecte in PLC si recuperari de informatii din PLC;
aplicatii practice de automatizare de marime mica etc.

FESTO DIDACTIC Romania

2010 - 2011

Certificate of Completion - IT Essentials: PC Hardware and Software - Cisco Networking
Academy

IT Essentials: PC Hardware and Software este un program desfasurat sub egida Cisco ce acopera
informatiile absolut necesare abordarii cu succes a domeniului IT: calculatoare personale; desktop-uri
si laptop-uri; imprimante si scanere; retele de calculatoare; sisteme de operare; securitate in domeniul
IT; conditii de siguranta pentru procedurile de laborator; depanare; abilitati de comunicare etc.

Internet Technology Academy — Brasov

27-31 Mai 2009

Completion Certificate - Auditor extern/ Lead Auditor IRCA (International Register of Certificated
Auditors)
Sisteme de management al calitatii ISO 9001:2008

GLOBAL CERTIFICATION RO, reprezentant oficial in Roménia al Global Group United Kingdom -
organism independent de certificare, inspectie si instruire cu experienta dovedita la nivel mondial

2008 - 2009

Certificate of Completion - CISCO CCNA (Cisco Certified Network Associate) - Cisco
Networking Academy

Cisco Networking Academy (CNA) este un program parteneriat dintre firma Cisco System, lider
mondial in domeniul Networking si diferitele organizatii (academii regionale, academii locale, centre
de testare etc) care are drept scop pregatirea cursantilor in vederea credrii, analizarii si intretinerii de
retele de calculatoare bazate pe echipamente si tehnologii proprietare Cisco si/sau standard. Include
modulele: CCNA1 Exploration - Network Fundamentals, CCNA2 Exploration - Routing Protocols and
Concepts, CCNA3 Exploration - LAN Switching and Wireless, CCNA4 Exploration - Accessing the
WAN. Competente in instalarea, configurarea, exploatarea, depanarea, imbunatatirea performantelor
si securitatii retelelor de dimensiuni medii care folosesc switch-uri si router-e.

Cisco Networking Academy — Advanced Technology Institute, Bloomfield College, USA

Roméana
Intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral Exprimare scrisa
conversatie

B2 Utilizator Utilizator B? Utilizator B? Utilizator B2 Utilizator
independent independent independent independent independent

Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator Utilizator

, . A2
independent independent elementar elementar elementar

(*) Nivelul Cadrului European Comun de Referinfa Pentru Limbi Stréine
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fndrumarea si consilierea studentilor in calitate de tutore si responsabil de an si coordonator de

program de studii;

» Abilitati de comunicare si capacitate de lucru in echipa, dovedite in cadrul numeroaselor proiecte,
ca membru sau director de proiect;

o Responsabil program formare profesionala in perioada 2006-2007, in cadrul grantului international
RO/2006/PL97023/PL, Training the Students for Working in IT Intensive Technical Engineering
Applications, proiect in cadrul Programului Leonardo da Vinci;

o Dezvoltarea deprinderilor studentilor si tinerilor cercetétori pentru munca in echipd, managementul
proiectelor, pregatirea prezentarilor profesionale etc.;

o Pregétirea de excelenta a studentilor pentru concursuri (numeroase premii obtinute de acestia la

nivel local, national si international).

Coordonator in calitate de expert proiecte, in perioada 2003-2004, al Filialei Regionale Leonardo
da Vinci Brasov. Activitatea desfasuratd la conducerea filialei a presupus, la nivelul zonei de
centru a tarii, promovarea proiectelor lansate prin competitie, organizarea intalnirilor periodice de
instruire cu promotori din mediul universitar si preuniversitar, managementul diseminarii de
rezultate, managementul informatiilor si stabilirea de legaturi intre potentialii promotori si parteneri
atét la nivel intern cat si international;

o Director a doua contracte de cercetare — dezvoltare - inovare cu terti;

o Director a doud proiecte de cercetare, unul in cadrul Programului Parteneriate in domenii
prioritare, PNII-PCCA 2013, respectiv unul de tip Transfer de cunoastere la agentul economic
,Bridge Grant” PNIII, castigate in competitii nationale;

e 2004 - 2011 — Secretar stiintific al Catedrei de Mecanica Find si Mecatronica, Facultatea de
Inginerie Mecanica;

e 2004 -2011 — membru in Consiliul Facultatii de Inginerie Mecanica;

o Dinanul 2011 — membru in Consiliul Facultatii de Design de produs si mediu, membru in Consiliul
Departamentului Design de produs, Mecatronicé si Mediu.

e 2009 - 2011 - Secretar stiintific in proiectul contract nr. POSDRU/2/1.2/S/1 “Asigurarea calitatii in

invatadméntul superior din Roménia in context European. Dezvoltarea managementului calitatii

academice la nivel de sistem si institufional’ al Agentiei Romane de Asigurare a Calitétii in

Tnvatamantul Superior — ARACIS. Misiuni de evaluare externa institutionald la: Universitatea Al. I.

Cuza din lasi, Universitatea de Arta Teatrald din Targu Mures, Universitatea ,Petru Maior” din

Térgu Mures, Scoala Nationala de Studii Politice si Administrative din Bucuresti, Academia

Nationala de Informatii ,Mihai Viteazul* din Bucuresti, Universitatea Nationald de Muzica din

Bucuresti, Universitatea de Medicind si Farmacie ,Carol Davila” din Bucuresti, Universitatea

,Danubius* din Galati;

Din anul 2014 — secretar al Comisiei de admitere pe universitate;

Din octombrie 2015 — coordonator al programului de studii de licentd Mecatronicé;

Din februarie 2016 — coordonator al Centrului de cercetare Sisteme Mecatronice Avansate

Noiembrie 2015 — martie 2024 - prodecan cu cercetarea stiintificd, informatizarea si asigurarea

calitdtii la Facultatea de Design de produs si mediu;

o Din aprilie 2024 - prodecan cu asigurarea calitdtii si internationalizarea la Facultatea de Design de
produs si mediu;

o Din martie 2024 - presedintele Comisiei didactice a Senatului Universitatii Transilvania din Brasov

Competente si aptitudini in ceea ce priveste conceptia, proiectarea, realizarea, utilizarea si
intretinerea sistemelor mecatronice (achizitii de date, baze de date, comanda si control etc.).

Competente in domeniile hardware si software: depanari, optimizari, intretineri de calculatoare,
proiectare de retele, programare in limbaj de asamblare si limbaje de nivel superior, proiectarea de
aplicatii cu baze de date, sisteme de operare, suite de office, programe de proiectare asistata din
domeniul mecanic sau electric, calcul matematic si numeric etc.

Consultant in domeniul tehnica de calcul, responsabil infrastructura IT la nivelul catedrei, facultatii si
Centrului de Cercetare Sisteme Mecatronice Avansate, coordonator IT a activitati Centrului de
Competenta in Simularea si Analiza Sistemelor Ingineresti, dezvoltat la Universitatea Transilvania din
Brasov impreuna cu compania LMS International Belgia, actualmente Siemens Industry Software.



INFORMATII SUPLIMENTARE

Membru in asociatii profesionale si stiintifice:
* Membru AGIR (Asociatia Generala a Inginerilor din Romania);
* Membru SROMECA (Asociatia Roména de Mecatronica);
+ Membru SRR (Societatea de Robotica din Romania)
e Membru comisie de avizare a rezultatelor de cercetare-dezvoltare in proiecte de cercetare
nationale;
Referent stiintific la publicatii tiparite in edituri recunoscute de CNCSIS;
Membru in comitetul de organizare a unor conferinte nationale;
Membru in comitetul stiintific al unor conferinte internationale;
Reviewer al lucrarilor in conferinte internationale

Permis(e) de conducere = Categoria B
Referinte Referintele pot fi furnizate la cerere
Anexe Lacerere
Prof. dr. ing. Marius Cristian LUCULESCU

Brasov,
20.11.2024
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Mihail-loan POP

9 st Universitatii nr. 1, Corp C, Sala CP18, Brasov, Romania
B mihailp@unitbv.ro

Educatie academica

2015-actual: Sef lucrdri, Universitatea “Transilvania” din Bragov, Departamentul de Inginerie Electrica si
Fizica Aplicata

2011-2015: Asistent, Universitatea “Transilvania” din Brasov, Departamentul de Inginerie Electrica si Fizica
Aplicatd

2007-2011: Asistent, Universitatea “Transilvania” din Brasov, Catedra de Fizica

2004-2007: Preparator, Universitatea “Transilvania” din Brasov, Catedra de Fizica

Activitati didactice si de cercetare

|

2006 — 2012: Doctor in Matematicd, Universitatea “Transilvania” din Brasov

2004 — 2006: Master in Probabilita i si statisticd matematicd, Universitatea “Transilvania” din Brasov

2000 — 2004: Licen iatin Matematica - Fizicd, Universitatea “Transilvania” din Brasov
|

Romana

INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
. Participare la .
Ascultare Citire . Discurs oral
conversatie
a1 1 1 (& (&

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utilizator independent - C1/2: Utilizator experimentat
Cadrul european comun de referintd pentru limbi strdine
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Publicatii

S.L. dr. Mihail-loan POP

Data: 20.11.2024

Curriculum Vitae

= Mihail-loan POP, Adrian BEZERGHEANU, Fizicd generald. Prelucrarea statisticd a datelor experimentale si
lucrari de laborator, Editura Universita ii “Transilvania” din Brasov, 2014, ISBN: 978-606-19-0383-2
{format: CD)

= Crety, N.; Pop, M.-1,; Andia Prado, H.S. Some Theoretical and Experimental Extensions Based on the
Properties of the Intrinsic Transfer Matrix. Materials 2022, 15, 519.

= M.-I. Pop, N. Cretu, Intrinsic transfer matrix method and split quaternion formalism for multilayer
media, Wave Motion 65, 105-111, 2016.

= loan- Cdlin Rosca, Mihail-loan Pop, Nicolae Cretu, Experimental and numerical study on an
ultrasonic horn with shape designed with an optimization algorithm, Applied Acoustics 95, 60-69,
2015.

= Nicolae Cretu, Gelu Nitd, Mihail loan Pop, Wave transmission approach based on modal analysis
for embedded mechanical systems, Journal of Sound and Vibration, Vol. 332, Iss. 20, 2013, pp.
4940-4947,

= M. - . Pop, Distribution of the daily sunspot number variation for the last 14 solar cycles, Solar
Physics, Vol. 276, Is. 1, 351-361, 2012.

= Nicolae Cre u, Mihail-loan Pop, Acoustic behavior design with simulated annealing, Computational
Materials Science, 44 (2009), 1312-1318.

= N. CRETU, M. POP - Higher order statistics in signal processing and nanometric size analysis, JOURNAL OF
OPTOELECTRONICS AND ADVANCED MATERIALS, Val. 10, No. 12, December 2008.

= N. Cretu, M.I. Pop, A. Boer, Quaternion Formalism for the Intrinsic Transfer Matrix, 2015 ICU International
Congress on Ultrasonics, Metz, France, May 11-14, 2015. Publicata: Nicolae Cretu, Mihail loan Pop, Attila
Boer, Quaternion Formalism for the Intrinsic Transfer Matrix, Physics Procedia 70, 2015, 262—-265.

= M.-I. Pop, |. Firastrau, NUMERICAL STUDY OF SPIN-TORQUE OSCILLATORS WITH PERPENDICULAR-TO-
PLANE POLARIZER BY USING A HEURISTIC METHOD, International Semiconductor Conference (CAS) 2013
Proceedings, 13-16 oct. 2013, Sinaia.

= M.-1. Pop, |. Firastrau, Heuristic Search For Solutions Of The Landau-Lifshitz-Gilbert-Slonczewski Equation
For Spin-Torque Oscillators With Perpendicular-To-Plane Polarizer, Soft Magnetic Materials 21
Conference (SMM21), Budapest, Hungary, 1-4 september 2013.

= Nicolae Cretu, loan-Mihail Pop, loan-Calin Rosca, Eigenvalues and Eigenvectors of the Transfer Matrix,
International Congress on Ultrasonics, Gdansk, 2011; AIP Conference Proceedings 1433, pp. 535-538,
2012.

= Firastrau, M. S. Adam, M. - I. Pop, NUMERICAL STUDY ON THE MAGNETIZATION DYNAMICS OF A SAF
UNDER PERPENDICULAR SPIN-POLARIZED CURRENT, CAS 2011 Proceedings, 2011.

Semnatura:
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2011- prezent

2003 — prezent

2001
1999
2001 —2008
1997 - 2001
1991-1997
1988-1991
2015
2015
2014
2011
2006 - 2009
2006
2003
1993 - 1999
1983 - 1988
COMPETENTE PERSONALE

Curriculum Vitae Angela REPANOVICI

Angela REPANOVICI

¥4 arepanovici@unitbv.ro, arepanovici@gmail.com

O  nttp:/Avww.unitbv.ro/dpm/DepartamentDMM/ColectivulDepartamentului.aspx

Sexul | Data nasterii | Nationalitatea romana

Conducator de doctorat in domeniul Inginerie si Management

Universitatea Transilvania din Bragov, Facultatea Design de Produs si Mediu
Membru Tn centrul de cercetare: Sisteme mecatronice avansate pentru industrie si medicinad
Profesor universitar dr., Facultatea Design de Produs si Mediu, Universitatea Transilvania din 2011
Conferentiar dr. Facultatrea De Inginerie Mecanica, Universitatea Transilvania

Sef lucrari dr. Facultatrea De Inginerie Mecanica, Universitatea Transilvania

Director Biblioteca Universitatii cumulat cu Director Editura Universitatii Transilvania

Sef Serviciu Tipografie Universitatea Transilvania

Bibliotecar studii superioare Biblioteca Universitatii Transilvania

Inginer stagiar la CCH - Combinatul de Celuloza si Hartie, Zarnesti, Brasov

Diploma formator , ANC — Autoritatea Nationala pentru Calificari, Bucuresti

Diploma manager de proiect, ANC — Autoritatea Nationald pentru Calificari,
Bucuresti

Diploma specializare in Scientometrie, Universitatea Tehnica din Viena, Austria

Diploma auditor pentru sisteme de management al calitatji

Miscarea Roméana pentru Calitate, MRC, Craiova

Diploma auditor extern pentru sisteme de managementul calitatii, de mediu si al sanatatii si securitatii
ocupationale, Miscarea Romana pentru Calitate, MRC, Craiova

Doctorand in domeniul Stiinte Economice, specializarea Marketing , Universitatea
Transilvania din Brasov, in cotuteld cu Universitatea Bucuresti specializarea Stiintele
Informarii si Comunicarii, teza: Strategii de marketing privind promovarea si
vizibilitatea productiei stiintifice a universitatii prin depozite digitale.

Curs postuniversitar: Stiintele informarii si comunicarii
Universitatea Transilvania din Brasov

Curs postuniversitar in Managementul calitatji
Universitatea Transilvania din Brasov

Doctorand in domeniul Ingineriei Mecanice
Universitatea Transilvania din Brasov, teza: Cercetéri teoretice si experimentale in domeniul
sistemelor mecanice inertiale

Diploma de Inginer in domeniul Mecanica Fina, Facultatea de Mecanica,
Universitatea Transilvania din Brasov
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organizationale/manageriale

Competente dobandite la locul de
munca
Competente informatice

Alte competente

Permis de conducere

Curriculum Vitae Angela REPANOVICI
Romana
INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
Ascultare Citire Participare_ la Discurs oral
conversatie
C1 C1l Cl Cl B2
B2 B2 B2 B2 B2

Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, daca il cunoasteti.

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utilizator independent - C1/2: Utilizator experimentat
Cadrul european comun de referinta pentru limbi strdine

Sef serviciu tipografie (1997-2001)

Director Biblioteca Universitatii cumulat cu Editura Universitatii (2001-2008)

Presedinte Comisia Nationala a Bibliotecilor (2006-2008)

Organizator si editor al Conferintei Internationale de Biblioteconomie si Stiinta Informarii,
Brasov, Romania (2002, 2003, 2004, 2005, 2006, 2007)

Organizator al workshopului international Tn Cultura informatiei - mai 2009

Presedinte Sectiunea Cultura Informatiei in cadrul Asociatiei Bibliotecarilor din Romania,
2009-prezent

Organizator al primei conferinte internationale de Cultura Informatiei din Romania, Sibiu,
2010.

Organizator al workshopului international in Cultura informatiei si Acces deschis la
informatia stiintifica - noiembrie 2012

Organizator Summit of the book, conferinta internationala, octombrie 2017

Organizator conferinta ICISIL, martie 2021

Mobilitdti de predare in Germania, Franta, Grecia, Germania, Italia, Norvegia, Irlanda,
Grecia, Norvegia, Islanda, Creta, Estonia, Armenia, Spania

Vizite de specializare in Kampalla - Uganda; Exeter- UK, Tours- Franta, Bergen- Norway,
Konstantz - Germany, Bologna - Italy; Patras-Greece, Juba - Sudanul de Sud, Rethymno
— Creta - Grecia, Rejiavk - Islanda, Tallinn- Estonia. Yerevan, Armenia, Santiago de
Compostela, Spania, Chennai, India.

o buna cunoastere a instrumentelor Microsoft Office™
o buna cunoastere a Tehnologiei informatiei in cultura informatiei

Evaluator ARACIS 2010-prezent, CNFISCDI, AFCN.

B
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Publicatii

Proiecte

Premii obtinute

Membru in asociatii
profesionale/stiintifice

Activitati didactice

Curriculum Vitae Angela REPANOVICI

Carti/monografii publicate Tn edituri internationale: 6

Capitole carti publicate Tn edituri internationale: 3

Carti/monografii publicate in edituri nationale: 17

Editor carte publicata in strainatate: 3

Articole Tn reviste cotate ISI: 68 (2014-2024)

Articole in reviste & volume indexate ISI: 20 (2014-2024)

Articole Tn reviste & volume indexate BDI: 32 (2014-2024)

Brevete de inventie/propuneri: 3 (1/2)

WoS Hindex=12 SCOPUS Hindex=9, Google Scholar Hindex=21
Granturi de cercetare obtinute prin competitie nationala /internationala director de
proiect : 15 (9/ 6)

Proiecte & contracte nationale / internationale membru in echipa: 6 (4 / 2)

Profesor onorific, titlu acordat de Kulob Institute of Technology and Innovation Management,
Kulob, Tajikistan, 2022

Premiul oferit de UE prin European Projects Association pentru efortul dezvoltarii proiectului
TEMPUS project 517117 Developing Information Literacy for lifelong learning and knowledge
economy in Western Balkan countries, 2014

Premiul Universitatii Transilvania pentru atragerea de fonduri prin proiecte internationale, 2011
Premiul Universitatii Transilvania din Brasov pentru publicarea unei carti intr-o editura din
strainatate si anume: Angela Repanovici, Marketing strategies for digital repositories.
Promotion and visibility of scientific production through open access, LAMBERT Academic
Publishing, Koln, Germany, 2010, 215 p., ISBN 978-3-8383-8912-7 — 2010

Premiul lon Bianu, premiu acordat de Asociatia Bibliotecarilor din invatamant, 2006

MEMBRU COMISIA CNADTCU INGINERIE S| MANAGEMENT, 2016-2020
MEMBRU IN GRUPUL DE EXPERTI CNADTCU 2024-2029
EVALUATOR ARACIS

Membru al asociatiilor profesionale:

ABR ( Asociatia Bibliotecarilor din Roménia), Presedinte sectiunea Cultura informatiei , 2009-
prezent

AGIR (Asociatia Generala a Inginerilor), 2006-prezent

EAHIL( European Association of Health and Medical Libraries), 2008-prezent
AR0OTMM (Asociatia Roméana pentru Teoria Masinilor si a Mecanismelor), 2013-prezent
ACADEMIA (Asociatia Conducatorilor de Doctorat si Excelenta in Managementul si Ingineria
Afacerilor), 2014-prezent

Asociatia Managerilor si Inginerilor Economisti din Romania, 2014-prezent

UNESCO, Information Literacy Directory, Reprezentantul Romaniei, 2010- prezent
Membru in comitetele editoriale:

Revista roméana de biblioteconomie si stiinta informarii, redactor sef

Revista romana de metrologie, secretar general

Revista Biblioteca

Editor DOAJ — Directory of Open Access Journals

Membru in comitetul stiintific al conferintelor internationale:
QQML-Qualitative and Quantitative Methods in Libraries

ECIL-European Conference in Information Literacy

IMCW — Information Management in Changing World

Reviewer pentru revista ISI QQML Journal

Reviewer pentru revista ISI Electronic Library

Titularul cursurilor:

Comunicare la Facultatea DPM, specializarile Mecatronica , Optometrie si Inginerie Medicala,
anul I,

Management si marketing, , la Facultatea DPM, Inginerie Medicala, anul IV,

Baze de date si prelucrari statistice, la Facultatea DPM, specializarile Mecatronica |,
Optometrie si Inginerie Medicala, anul IV,

Sisteme micro-electromecanice de precizie, la Facultatea DPM, Master - Sisteme
mecatronice pentru industrie si medicina,

Managementul computerizat al pacientilor si al sistemelor de inginerie medicala si
optometrie, la Facultatea DPM, Master - Sisteme mecatronice pentru industrie si medicing,
Sisteme de management a informatiei, ,etica si integritate academica la Facultatea DPM,
Master - Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina,

Cultura Informatiei la Facultatea de sociologie specializarea Comunicare si Relatii Publice,
anul |, Media digitala, anul |

Cultura Informatiei in sistemul de sanatate publica, Facultatea de Medicina, Master
Managementul depozitelor digitale, Arhivarea documentelor digitale Facultatea de
sociologie si comunicare, specializarea Media digitala, anul Il, romana si engleza
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20 noiembrie 2024
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Curriculum Vitae

INFORMATIIPERSONALE  RO$CA lleana-Constanta

= ilcrosca@unitbv.ro

EXPERIENTAPROFESIONALA |
TN ROMANIA:

1.03.2000-30.09.2020  Profesor universitar
Universitatea Transilvaniadin Brasov, Bd. Eroilor, 29, 500036, Brasov, Romania

= Cursuripredate: Biomecanica, Modelareasi simularea sistemelor biomecanice, Aplicatii ale
mecatroniciiin medicina, Metrologie, Fiabilitatea sistemelor medicale; Metode experimentale in
industrie si medicina, Masurar si instrumentatie

Tipul sau sectorul de activitate Invatdmantsicercetare stiintifica

1.10.1996-29.02.2000  Conferentiar universitar
Universitatea Transilvania din Bragov, Bd. Eroilor, 29, 500036, Brasov, Romania
= Cursuripredate: Metrologie, Biomecanica, Proteze si orteze; Mecatronica biosistemelor
Tipul sau sectorulde activitate Invatamant sicercetare stiintifica
1.10.1984-30.09.199  Sef lucrariuniversitar
Universitatea Transilvaniadin Brasov, Bd. Eroilor, 29, 500036, Brasov, Romania
= Cursuripredate: Mecanica, Metrologie, Biomecanica, Proteze si orteze
Tipul sau sectorul de activitate Invatdmantsicercetare stiintifica

03.09.1978-30.09.1984  Asjstent universitar

Universitatea Transilvaniadin Brasov, Bd. Eroilor, 29, 500036, Brasov, Romania

= Seminariisilaboratoare ladisciplinele: Mecanica, Rezistenta m aterialelor, Metrologie
Tipul sau sectorulde activitate Invatamantsicercetare stiintifica

03.09.1978-30.09.1984  Asjstent universitar
Universitatea Transilvania din Bragov, Bd. Eroilor, 29, 500036, Brasov, Romania

Seminariisilaboratoare ladisciplinele: Mecanica, Rezistentamaterialelor, Metrologie
Tipul sau sectorul de activitate Invatdmantsicercetare stiintifica
1.12.1976-2.09.1978  |nginer proiectantde produse noi

intreprindereade UneltesiScule, Brasov, 58, str. Hdmanului, 500232, Brasov, Romania

= Conceptiade produse noi, standarde si nometehnice
Tipul sau sectorul de activitate Concepfie/proiectare

1.12.1974-30.11.1976  Sef al Departamentului de Informatica

Intreprindereade Unelte siScule, Brasov, 58, str. Harmanului, 500232, Brasov, Romania
= Conceptia siimplementareaaplicatiilor: gestiunea s alariilor, gestiunea tehnologiilor si

pregatirea/lansarea fabricatiei
Tipul sau sectorulde activitate Management/Conceptie

1.12.1974-30.11.1976 Inginer tehnolog

intreprindereade Uneltesi Scule, Brasov, 58, str. Harmanului, 500232, Bragsov, Romania

Controlul sisupravegherea proceselor tehnologice in fabricatiade scule de mana
Tipul sau sectorulde activitate Productie
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In EUROPA:

26 mai—25 iunie 2010
23-29iunie2013

22 iunie —21 august2006
1-31iulie 2005

a. 04.1996-09.1996

b.09.1991 - 03.1996

1996 - 2004

EDUCATIE SIFORMARE

septembrie 2000

1.03.1989-30.09.1995
Nivelulin clasificarea nationala

sau intemationala

1.04-30.06.1993

10.03-15.11.1975

1.10.1969-24.06.1977
Nivelulin clasificarea nationala
sau intemationald

09.1965-06.1969

Curriculum Vitae

Profesor invitat

Université d’Artois, France, 9 Rue du Temple, 62000 Arras

= Biomecanica
Tipul sau sectorul de activitate Invatdmantsicercetare stiintifica

Profesor invitat
Ecole Nationale d’Ingénierie Saint Etienne, France,Laboratoire de Tribologie et Dynamique des
Systémes, 58 RueJean Parot, 42100 Saint-Etienne, France

* Biomecanica R
Tipul sau sectorulde activitate Invatamant sicercetare stiintifica

a. Coordonator din partea Universitatii Transilvania Bragov in Laboratorul
comun de cercetare

b. Membru indiverse echipe de cercetare

Institut National des Sciences Appliquées, Lyon, France, Département Génie Mécanique

Développement, Laboratoire de Conception Assisté de Systéemes Mécaniques, 20 Avenue Albert
Einstein, 69100 Villeurbanne, France

= Tratamentde imagine
Tipul sau sectorulde activitate Cercetare stiintifica

Profesor invitat

Ecole Nationale d’Ingénierie Saint Etienne, France, Département Génie Mécanique
Développement, LaMCoS (Laboratoire de Mécanique des Contacts et Structures), 20 Avenue Albert
Einstein,69100 Villeurbanne, France

= Codextimal —tratamentul imaginilor brute rezultate din holografiaspeckie

= aplicareaumbreioptice (caustiques)la corpur biomecanice 3D

= 0 noud teorie asupra unfficarii efe ctelorcelorpatru forte fundamentale
Tipul sau sectorulde activitate Cercetare stiintifica

BURSA acordata de Centre National de la Recherche Scientifique de Suisse

Ecole Polytechnique Fédérale de Lausanne, Suisse

= Interferometryin Speckie Light

Diploma de Doctor in $tiinte tehnice, Specializarea Mecanica tehnica si
vibratii mecanice

Ph.D.

Universitatea Transilvaniadin Brasov, 29, Bd. Eroilor, 500036, Brasov, Romania
= Contributii la studiul dinamicii corpurilor in miscare de rostogolire

BURSA acordata de statul polonez

Universitatea Politehnica Varsovia, Polonia, Institutul de Mecanica si Facultatea de Mecanicafina
= Mecanicarigidului

= Metode experimentale in inginerie

Certificat de absolvire

Centrul de Analiza Automata a datelor si consultantd, Bucuresti
= Curs deformare in informatica: Analiza (conceptie) de sisteme informatice

LICENTA in Inginerie mecanica

Universitatea Transilvaniadin Brasov, Bd. Eroilor,nr. 29, 500036, Brasov, Romania
M.S.

= Tehnologia Constructilorde Masini

Diploma de bacalaureat

Colegiul National"Dr. loan Mesot&”, str. Bihorului, nr. 3, Brasov, 500209, Romania
= LICEU TEORETIC, Secliareala
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COMPETENTE PERSONALE

Limba(i)materna(e)

Alte limbi straine cunoscute

Franceza

Engleza

Competente de comunicare
Competente
organizationale/manageriale

Com petente dobanditela locul de
munca

Com petente informatice

Permis de conducere

Brasov, idecembrie 2024

Curriculum Vitae

||
Romana
INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
. Participarela !
Ascultare Citire conversatie Discurs oral
C2 C2 Cc2 Cc2 Cc2
C2 C2 Cc2 Cc2 Cc2

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utiizatorindependent - C1/2: Utiizatorexperimentat
Cadrul european comun de referinta pentru limbi straine

= bune competente de comunicare dobandite prin experienta proprie de cadru didactic
RESPONSABIL/COORDONATOR A:!

= Programuluide licenta Inginerie medicalg;
= 6 (sase)contracte de cercetare stiintifica;
= 13 teze de doctoratfinalizate sau in derulare;

Capacitateade utilizare a diverselor instalatii si sisteme experimentale
= Biopac, Kiestler, Handyscan, placade presiune Footscan, aparate de masura pentru marimi
geometrice, mecanice sielectrice de uzgeneral etc.

Capacitateade utilizare a calculatoruluisia diverselorprograme sisisteme de operare :
= Windows, Microsoft, LateX, CorelDraw, Mimics, Weibull 7++, Geomagic s oftware, Catalyst,
AcgKnowledge (Biopac),Bioware ( Kiestler), Footscanetc.

=B

Prof.univ.dr.ing. lleana-Constanta Rosca
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Seuropass

INFORMATII PERSONALE

EXPERIENTA PROFESIONALA

1 oct. 2017- prezent

1 mar. 2012- 30 sept. 2017

1 oct. 2011- 30 iun. 2012

EDUCATIE S| FORMARE

1 oct. 2008 -1 oct. 2011

Curriculum Vitae Serban lonel

SERBAN lonel

4 ionel.serban@unitbv.ro ; serban_ionel1984@yahoo.com;

Sef de lucrari

Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Facultatea de Design de Produs si Mediu, Departamentul
de Design de Produs, Mecatronica si Mediu.

= Indrumarea studentilor la zi, specializarile Inginerie Medicald, Mecatronica si Optometrie.

Tipul sau sectorul de activitate Activitati didactice de predare, indrumare, evaluare.

Cercetator stiintific gradul Il

Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Institutul CDI PRO-DD

= Utilizarea echipamentelor din cadrul laboratorului de cercetare in vederea indeplinirii solicitarilor din
cadrul proiectelor de cercetare existente.

Tipul sau sectorul de activitate Cercetare stiintifica

Cadru didactic asociat

Universitatea TRANSILVANIA din Brasov, Facultatea de Design de Produs si Mediu, Departamentul
de Design de Produs, Mecatronica si Mediu.

Tndrumarea studentilor la zi, specializarile Inginerie Medicald, Mecatronica si Optometrie.

Tipul sau sectorul de activitate Activitati didactice de predare, indrumare, evaluare.

Diploma de doctor, seria H, nr. 0013205; Nivel EQF: 8
Domeniul: Inginerie Mecanics;

Forma de invatamant: cu frecvents;

Tema: Studii si cercetari privind influenta mediului inconjurator asupra stabilitatii si
locomotiei umane;

Conducatori stiinfifici cotutela: prof. dr. ing. lleana Constanta ROSCA
(Universitatea Transilvania) prof. dr. ing. Philippe HIVART, Mdc. Dr. Francine
MONCHAU (Universite D’Arfois Franta).

Universitatea , TRANSILVANIA” Brasov, Roméania

= Biomecanica;

= Programarea calculatoarelor si limbaje de programare;
= Prelucrarea datelor.
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1 oct. 2008- 30 feb. 2010

19 mar. 2008- 15 iun. 2008

01 iul. 2005- 30 sept.2005

1 oct. 2003- 30 iun. 2008

COMPETENTE PERSONALE

Limba(i) materna(e)

Alte limbi straine cunoscute

Limba engleza
Limba franceza

Limba germana

Competente de comunicare

Competente
organizatjonale/manageriale

Curriculum Vitae Serban lonel

Diploma de Master, seria H, nr. 0003140; Nivel EQF: 7
Facultatea: Inginerie Tehnologica;
Specializarea: Ingineria si Managementul Calitétii.

Universitatea , TRANSILVANIA” Bragov, Romania

= Controlul statistic al proceselor;
= Managementul calitaji;
= Probabilitatj.

Atestat privind efectuarea unui stagiu de studii SOCRATES in cadrul anului V de
studii

Westsachsische Hochschule Zwickau (WHZ - University of Applied Sciences) Germania.

= Energii regenerabile;
= Sisteme de stocare a energiei.

Atestat privind efectuarea unui stagiu de practica LEONARDO DA VINCI in anul
1l de studii

JETI Technische Instrumente GmbH, Germania.

= Spectroradiometrie;
= Munca in echipa.

Diploma de Inginer, seria G, nr. 0038351; Nivel EQF: 6
Facultatea: Inginerie Mecanica, catedra: Mecanica Fina si

Mecatronica;

Specializarea: Mecanica Fina.

Universitatea ,TRANSILVANIA” Brasov, Romania

= Modelarea asitata de calculator; Aparate si sisteme de masurare; Echipamente hidro-pneumatice de
automatizare; Management; Microprocesoare; Senzori si traductoare; Elemente constructive de
mecatronica; Mecanisme; Actionari in mecatronica.

|
Roméana
INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
Ascultare Citire Participare. a Discurs oral
conversatie
c2 C1 C1 C1 B2
Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, daca il cunoasteti.
Bl Bl Bl Bl Bl
Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, daca il cunoasteti.
A2 Al A2 Al Al

Scrieti denumirea certificatului. Scrieti nivelul, daca il cunoasteti.

= bune competente de comunicare si munca in echipa dobandite pe parcursul studiilor doctorale si a
proiectelor stiintifice din care am facut parte.

= Capacitatea de a coordona o serie de activitati didactice din cadrul Departamentului, in care sunt
implicati studentji.
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Competente dobandite la locul de

muncd - Capacitatea de a folosi echipamentele din dotarea Departamentului (ex. platforma Kistler, platforma
Foot Scan, masina de prototipare rapida Dimension Elite, scanner-ul 3D Exascan, sistem
videocinematic VICON, imprimanta 3D PRUSA etc.).

Competente informatice = Capacitatea de a utiliza rapid si fluent aplicatile Microsoft Office (Word, EXCEL, Power Point) —
cunostinte dobandite pe perioada studentiei si a cercetarilor doctorale;

= Capacitatea de a utiliza interfete software specifice prelucrarii datelor de tip rezultate experimentale
(interfata ORIGIN 5) — cunostinte dobandite Tn cadrul studiilor doctorale;

= Abilitatea de a utiliza medii de proiectare asistatda CAD — AutoCAD, CATIA - cunostinte dobandite
pe perioada studentiei, a studiilor doctorale;

= Abilitatea de a utiliza mediul de simulare ANSYS - cunostinte dobandite pe perioada studiilor
doctorale;

= Capacitatea de a folosi medii software specifice domeniilor matematicii si al ingineriei — MathCAD;

= Capacitatea de a folosi software de grafica pe calculator- Adobe Photoshop, Adobe Premiere;

= Capacitatea de a folosi software de imagistica medicala- MIMICS;

= Capacitatea de a folosi software de simulare in biomecanica- LifeMOD, Anybody.

Alte competente = Grafica pe calculator;

Permis de conducere = A, B

INFORMATII SUPLIMENTARE u

Publicatii = Serban I., Rosca I., Druga C. — A Method for Manufacturing Skeleton Models Using 3D Scanning
combined with 3D Printing, The 20th INTERNATIONAL DAAAM SYMPOSIUM, "Intelligent
Manufacturing & Automation: Theory, Practice & Education” 25-28 November 2009, Vienna, Austrig;

= Druga C, Radu C, Barbu D, Serban I. - Determination of Dynamical Parameters of the Human Gait
Using Force Plate, The 3¢ International Conference on "Computational Mechanics and Virtual
Engineering” COMEC 2009, 29-30 October 2009,Brasov, Romania;

= Serban I., Monchau F.,, Rosca I., Hivart P.- About biomaterials used in biomechanical engineering
applications, 2010, Bethune, France;

= Serban, |.; Baritz, M.; Rosca, I.C.; Cotoros, L.D. - Statistical Analysis of Anthropometric and
Physiologic Performance of the Upper Limb, International Conference on Advancements of Medicine
and Health Care through Technology, MediTech, 29 august- 2 septembrie, Cluj, Romania;

= Serban, I; Rosca, I.C., Braun B., Druga C. - Environmental Effects on the Center’s Offset of the
Kistler Force Plate, International Conference on Advancements of Medicine and Health Care
through Technology, MediTech, 29 august- 2 septembrie, Cluj, Romania;

= Serban |, Rosca |.: The Influence of Environment Ergonomic Conditions on Lower Back and
Locomotion, The 4" International Conference on "Computational Mechanics and Virtual
Engineering” COMEC 2011, 20-22 Octombrie 2011, Brasov, Romania;

= |. Serban, I.C. Rosca, B. Braun, C.N. Druga- Analysis parameters base of support and center of
mass of the human body, The 4" International Conference on "Computational Mechanics and Virtual
Engineering” COMEC 2011, 20-22 Octombrie 2011, Brasov, Romania;

= Serban |, Rosca I.C., Bariz M.- Influence of sound frequency on human body stability,
Environmental Engineering and Management Journal, Volume 15, No. 2/2016, pg. 375- 380.

= Serban |.- Mechatronical system for measuring environmental parameters, Acta Technica
Napocensis, series: Applied Mathematics, Mechanics and Engineering, Vol 61, No 2, 2018, pg. 225-
230.

= |. Serban, A. Enesca- Metal Oxides-Based Semiconductors for Biosensors Applications, Front
Chem.; 8:354. doi:10.3389/fchem.2020.00354, 2020

ANEXE u

= publicatji

Data: 20 Noiembrie 2024 Semnatura,
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§<8U ropass Curriculum Vitae Staretu lonel

INFORMATTIIPERSONALE  Staretu lonel

@ Bd. Eroilor nr. 29, Brasov, 500036, Romainia

¥4 istareu(@yahoo.com

O www.unitbv.ro

® Scrieti tipul de messenger pe care-| folositi (Yahoo, skype etc.) Scrieti numele de utilizator pe messenger
(Yahoo, skype etc.)

DOMENIUL OCUPATIONAL  Educatie academica

EXPERIENTA PROFESIONALA m

Perioada 2005-prezent
Functia sau postul ocupat Conducator de doctorat in /nginerie Industriald

Activitati si responsabilitati proncipale Coordonarea studentilor doctoranzi
Numele si adresa angajatorului Universitatea Transilvania din Brasov, Bd. Eroilor nr.29, Bragov, Romania
Tipul activitatii sau sectorul de activitate Educatie i cercetare
Perioada 2001-prezent

Functia sau postul ocupat Profesor universitar, membru al Comisiei de Asigurare a Calitatii din universitate.

Activitiiti si responsabilitti principale Activitati de curs, laborator si proiect la discipline de culturd tehnicd generala: mecanisme,
organe de masini(ID), elementele constructive mecanice ale produselor, creativitate si
inventicd, proiectarea creativa a produselor si la discipline de mecatronicd si robotica:
mecatronica avansatd, sisteme de prehensiune si compliantd in roboticd, robotica medicala si
protezare, robotica serviciilor, microroboticd si nanoroboticad etc.; coordonator al specializarii
de licenta Roboticd, responsabil al masterului de Mecatronicd aplicata in robotica pana in
2010.

Numele si adresa angajatorului Universitatea Transilvania din Brasov, Bd. Eroilor nr. 29, Brasov, Romania.

Tipul activitatii sau sectorul de activitate  Activitati didactice si de cercetare stiintifica.

Perioada 1997-2001
Functia sau postul ocupat ~ Conferentiar universitar

Activitati si responsabilitati principale  Activitati de curs, laborator si proiect la discipline de cultura tehnicd generald. mecanisme,
elementele constructive mecanice ale produselor, creativitate si inventica, proiectarea creativa
a produselor si la discipline de mecatronica si robotica: sisteme de prehensiune si complianta
n roboticd, robotica medicald si protezare, robotica serviciilor etc., responsabil al programului
de studii aprofundate de Robotica.
Numele siadresa angajatorului  Universitatea Transilvania din Brasov, Bd. Eroilor nr. 29, Brasov, Romania.

Tipul activitdtii sau sectorul de activitate  Activitati didactice si de cercetare stiintifica.

Perioada  1992-1997
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§j< Curriculum Vitae

Functia sau postulocupat  Sef lucrdri universitar

Activitati si responsabilitati principale Activitdti de curs, laborator si proiect la discipline de culturd tehnicd generala: mecanisme,
organe de masini, creativitate si inventicd, proiectarea creativa a produselor si la discjpline de
mecatronica si robotica sisteme de prehensiune, robotica medicala si protezare, etc.

Numele siadresa angajatorului  Universitatea Transilvania din Bragov, Bd. Eroilor nr. 29, Bragsov, Romania.
Tipul activitatii sau sectorul de Activitati didactice si de cercetare stiintifica.
Activitate

Perioada 1985-1992
Functia sau postul ocupat ~ Asistent universitar

Activitati si responsabilitati principale Activitati de laborator si proiect la discipline de cultura tehnica generala: mecanisme, organe
de masini.
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Numele si adresa angajatorului
Tipul activitatii sau sectorul de
activitate

Perioada
Functia sau postul acupat
Activitati si responsabilitati principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul activitatii sau sectorul de activitate

Experientd in domeniul ID/IFR

Educatie si formare

Perioada
Calificare/diploma obtinuta
Disciplinele principale studiate/ competente
profesionale dobandite
Numele si tipul institutiei de nvatamant /
furnizorului de formare
Nivelulin clasificarea nationald sau
Internationald

Perioada
Calificarea /diploma obtinutd
Disciplinele principale studiate/ competente
profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de invatamant /
furnizorului de formare

Nivelulin clasificarea nationald sau
Internationald

© Uniunea Europeana, 2002-2013 | http://europass.cedefop.europa.eu

Curriculum Vitae

Staretu lonel

Universitatea Transilvania din Brasov, Bd. Eroilor nr. 29, Bragov, Romania.
Activitdti didactice si de cercetare stiintifica.

1983-1985

Inginer proiectant si sef de colectiv de proiectare.

Proiectare dispozitive si echipamente pentru fabricatia motoarelor turboreactor, organizarea
si coordonarea activitatii colectivului de proiectare pentru indeplinirea corespunzdtoare a
sarcinilor de serviciu, cu respectarea conditiilor de calitate si a termenelor, in condtii de
eficientd, ca si promovarea unor relatii colegiale de respect si intrajutorare cu stimularea si
evidentierea performantelor.

Intreprinderea Turbomecanica(in prezent Turbomecanica S.A.), Bd. Maniu luliu nr. 244; Sector
6, Bucuresti, Romania.

Industria aeronautica(productie de motoare turboreactoare dupd licenta Rolls Royce,
ansamble mecanice si echipamente pentru aeronave).

Calitatea Denumirea si perioada activitatii Institutia organizatoare /
formatorul
Coordonator de Elaborare suport curs, materiale didactice | Facultatea de Inginerie
disciplina auxiliare, pregadtire tutoriale / 2008 — Tehnologica si Management
prezent: Industrial
Organe de masirj curs pentru [EI -ID,
anul Il, sem. Il
1990-1995

Diploma de Doctor in domeniul Robotilor Industriali

Roboti industriali, Optimizarea structurald si cinematica a sistemelor mecanice de prehensiune
pentru roboti.

Universitatea Tramsilvania dinBrasov, Bd. Eroilor, nr. 29, Bragov, Romania.

Pregadtire postuniversitara prin doctorat.

1992-1993

Atestat in Genie Robotique et Productique

Discipline referitoare la structurile robotice si utilizarea robotilor in aplicatii
industriale/Cunoasterea particularitatilor structurale si functionale ale echipamentelor
robotilor, abilitati de aplicare a solutiilor robotice in aplicatii industriale si in domeniul
serviciilor.

Institut National des Sciences et Techniques Nucleaires, Saclay, Paris, Franta.

Stagiu postuniversitar

Pagina 3/15




5: i{ Curriculum Vitae

Perioada
Calificare/diploma obtinuta
Disciplinele principale studiate/ competente
profesionale dobandite
Numele si tipul institutiei de
Invatamant / furnizorului de formare Nivelul
in clasificarea nationala sau
Internationald

Aptitudini si competente
personale

Limba(i) maternd(e)

Limba(j) straind(e) cunoscuta(e)

Autoevaluare

Nivel european
Engleza
Franceza

Competente si abilitati sociale

Competente si aptitudini
organizatorice

1978-1983

Inginer dipl. in domeniul Ingineriei Mecanice, specializarea Tehnologia Constructiilor de Masini.
Proiectare dispozitive, echipamente si proiectare si coordonare procese tehnologice in
domeniul constructiei de magini.

Universitatea din Brasov, Bd. Eroilor, Bragov, Romania

Licenta
Romana
Intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral Exprimare scrisa
conversa ie
1 | Nivel avansat| Nivel avansat Nivel avansat ‘ Nivel avansat Nivel avansat
2 | Nivel mediu Nivel mediu Nivel mediu ‘ Nivel mediu Nivel mediu

Descrieti aceste competente si indicati contextul in care au fost dobandite.

Capacitate de analiza si sistemnatizare a unor structuri institutionale, situatii si comportamente
specifice unor persoane sau grupuri sociale, capacitate de lucru in echipa.

In urma unei activitati indelungate cu studentii si colegii cadre didactice, dar siin urma unor
activitati de evaluare a unor programe de studi.

Descrieti aceste competente si indicati contextul in care au fost dobandite.

Capacitate de organizare a unor activitati didactice si de cercetare stiintificd, analiza situatii
didactice, indrumare activitati de cercetare stiintifica(p/anificare activitati organizare achizitii
de materiale si echipamente, implementare si testare echipamente, coordonare activitati de
diseminare a rezultatelor cercetarilor efectuate etc.).

In urma unei activitati indelungate de organizare si coordonare a activitatii unor grupe de
studenty, colective de cercetatori stiintifici, colective de cadre didactice in cadrul activitatilor de
desfdsurare a bacalaureatului.
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Competente si aptitudini tehnice

Competente si aptitudini de utilizare a
calculatorului

Competente si aptitudini artistice

Descriesi aceste competente si indicati contextul in care au fost dobandite.

Projectarea creativd a produselor mecanice complexe, implementare a structurilor
mecatronice si robotice.

In cadrul stagiului din productie ca ing. proiectant la Intreprinderea Turbomecanica din
Bucuresti(1983-1985),in urma frecventarii masterului Genie Robotigue et Productigue( INSTN
Saclay, Franta, 1992-1993) si in cadrul rezolvarii mai multor granturi de cercetare stiintifica,
coordonate in calitate de director, care au avut ca obiect realizarea unor proiecte tehnice
pentru produse mecatronice complexe cum sunt protezele siprehensoarele antropomorfe
pentru robot,

Co-initiator de noi specializari:

1. Roboti Industriali(nivel de licenta 5 ani, cu incepere din 1990)

2. Mecatronicd aplicata in Robotica(master 2 ani, cu incepere din 2004)

Descrieti aceste competente si indicati contextul in care au fost dobandite.
Utilizare sistem de operare Microsoft Office Word, proiectare CAD cu softurile: Euclid, CATIA.
In cadrul unor activitati de perfectonare si autoperfectionare profesionala.

Descrieti aceste competente si indicati contextul in care au fost dobandite.
Fotografie artistica.

Prin vizite in tard si straindtate si preocuparea de a surprinde situatii
inedite din mediul natural(o astfel de experien & s-a concretizat cu
albumul Muntele Athos-Jurnal in imagini, Ed. Lux Libris, Brasov, 2010).
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Alte competente si aptitudini

A) Co-editor:
1. Proceeding-ul Conferintei Internationale Robotics'08, 2008, Brasov, Romania.
B) Co-presedinte conferintd:
1. International Conference on Robotics- Robotics'08, 2008, Brasov, Romania
C) Membru al Comitetelor stiintifice ale urmatoarelor publicatii:
1. The Annals of Dunarea de Jos University of Galati, Fascicle XIV, Mechanical
Engineering (B+ journal);
2. TEHNOMUS — New Technologies and Products in Machine Manufacturing
Technologies(Stefan cel Mare University journal, Suceava, Romania).
Robotica & Management International Journal(Romania)
Buletinul AGIR(Romania)
Journal of Mechanics Engineering and Automation, USA.
Military Technical Courier -Scientific periodical of the Ministry of Defence of the Republic of Serbia.
International Journal of Engineering and Robot Technology, India.

N o v W

D) Membru al Comitetelor de Program sau stiin ifice al urmatoarelor conferin e interna ionale:
1. The International Multi-Conference on Engineering and Technological Innovation: IMETI
2008/2014 (Orlando, Florida, USA),
2. The International Conference on Engineering and Meta-Engineering: ICEME 2010/2012(Orlando,
Florida, USA);
3. International Symposium on Manufacturing Systems and Technologies: ISMST 2008( Orlando,
Florida, USA);
4. |EEE/IACSIT International Conference on Mechanical Engineering, Robotics and
Aerospace- ICMERA 2011(Bucharest, Romania);
5. Intemational Conference on Robotics (2002, 2006, 2008, 2010, 2014 - Romania);
6. The Joint International Conference of the Xl International Conference on
Mechanisms and Mechanical Transmissions (MTM) and the International
Conference on Robotics (Robotics'12) - MTM & Rabotics 2012(France);
7. International Conference New Techinologies and Products in Machines Manufacturing
Technologies TEHNOMUS 2005,2007,2009,2011, 2013, 2014, 2015, 2016-2021(Suceava, Romania);
8. The Annual Symposium of the Institute of Solid Mechanics - SISOM 2011, 2012,2013,2014,
2015,2016-2021 (Romanian Academy, Bucharest, Romania);
9. Inter Eng International Conferece 2007, 2009, 2011, 2013,2014, 2015, 2016-2021(Tg. Mures,

Romania).

10. International Conference on Aerospace, Robotics, Manufacturing Systems, Mechanical Engineering,
Biomechanics, Neurorehabilitation, Human motricities-OPTIROB, 2011,2012, 2013,2014(Mangalia,
Romania)

11. International Conference on Mechanical Engineering, Robotics and
Aerospace- ICMERA 2012,2013,2014(Bucuresti, Romania)

12.International Conference on Advanced Mechatronic Systems- ICAMechS 2013(China),
2014(Japonia), ICAMechS 2016(Australia).

E) Recenzor stiintific:

1. New Trend in Mechanisms, Ed. by S.-M.CRETU and N. DUMITRU, Academica-

Greifswald PH, 2008, Germany;

2. The Annals of Dunarea de Jos University of Galati, Fascicle XIV Mechanical
Engineering;

3. The Joint International Conference of the Xl International Conference on
Mechanisms and Mechanical Transmissions (MTM) and the International

Conference on Robotics (Robotics'12) - MTM & Robotics 2012(France).
4. Journal of Materials Science and Engineering(David Publishing Company-USA).
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5. International Conference on Aerospace, Robotics, Manufacturing Systems Mechanical Engineering,
Biomechanics, Neurorehabilitation, Human motricities-OPTIROB, 2011,2012, 2013,2104(Mangalia,
Romania)
6. International Conference on Mechanical Engineering, Robotics and Aerospace- ICMERA
2012,2013,2014(Bucuresti, Romania)
7. International conference on advanced concepts on mechanical engineering-ACME 2014.
8. Robotica & Management International Journal.
9.Sensor-ISI Journal, Elvetia.
F) Coordonare activitdti de doctorat: 7 programe:
1. Contributii la strategii de prehensiune in medii reale si virtuale folosind un prehensor
antropomorf cu trei degete(tezd finalizatd si validatd).
2. Contributii la dezvoltarea metodelor didactice de instruire in inginerie mecanicd, bazate
pe metodele si tehnicile realitatii virtuale.
3. Contributii la dezvoltarea strategiilor de aplicare a realitatii virtuale in controlul
structurilor robotice antropomorfe.
4. Contributii la optimizarea constructiva si functionald a structurilor robotice utilizate ca
teleteze.
5. Cercetdri teoretice si experimentale privind diversificarea interactiunii unei maini
virtuale cu obiecte dintr-o scena virtuald cu aplicatii in ingineria industriald(teza finalizata si
validatd).
6. Studii si cercetari privind optimizarea prehensiunii efectuatd cu un prehensor antropomorf
reconfigurabil in medii virtuale si reale, pentru operatii de manipulare robotizata.
7. Cercetari teoretice si experimentale privind comportarea sistemelor mecatronice cu aplicare
la sistemele flexibile de transfer interoperational.
G) Afilieri la organizatii profesionale si stiintifice:
1. Academia de Stiinte Tehnice din Romania-ASTR-membru corespondent din iunie 2017;
2. Societatea Academnica din Rormania-SAR expert in roboticd, din 1997;
3. Asociatia Generald a Inginerilor din Roménia-AGIR Vicepresedinte Filiala
Brasov si membru in Consiliul National AGIR(2001-2009) si in Adunarea generald
AGIR(2009 prezent);
4. Socletatea de Robotica din Romania-SRR- membru fondator, Presedinte Filiala
Brasov;
5. Asociatia Rornana de Teoria Masinilor si Mecanismelor - ARoTMM- membru;
6. Socletatea de Inventica din Rormania— membru;
7. Asociatia Rornénd de Tribologie — membru;
8. Socletatea Expertilor si Consultantilor— membru;
9. Asociatia Rormand de Transmisii Mecanice- ROAMET — membru
H) Lector invitat la Scoli de vara:
1. ISRIS-International School on Robotics and Intelligent Systems, lasi 2009,
Romania, with the theme: 7otal Prosthesis Application in the Human Body - an Innovative Concept for
Rehabilitation and Humanoid Robots. Anatomnic and Physiological Bases and Technical Solutions, with
Accent on Modular CAD Solutions to Prosthesis of the Human Biomechanism, respectively,
Superior and Inferior Limbs.
2. HUMASCED - Summer School on Human-Machine Systems, Cyborgs, and
Enchancing Devices, lasi, 2012.
I) Prelegeri in plenul unor conferinte internationale:
1. Grasp and Grippers- State of art- OPTIROB International Conference, Sinaia,Romania, 2011.
2. Medical robotics - main aspects and applications- International Conference Robotica 2006, lasi,
Romania.
3. Grasp and Gripping Systemns - State of Art - International Conference Robotics 2014, Bucuresti
, Roméania
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J) Prelegeri la universitati din straindtate:

1. Mediical Robotics and Virtual reality, main aspects and applications, Technical University of Cartagena,

Spain, October, 2006.

K) Activitati de expertiza:
1. Expert ARACIS in domeniul Mecatronicd si Roboticd( prin activitatea de expert evaluator ARACIS

la mai multe programe de licenta si master de mecatronica si roboticd de la mai multe institutii de
invatdmant superior: Timisoara, Craiova, Bucuresti, Bacdu, Tg. Jiu). Coordonator domeniul fundamental
Stiinte ingineresti, Evaluare externa I0SUD Univ. din Craiova, 2021.
2. Expert tehnic extrajudiciar si consultant Certexpert Bucuresti-AEXEA Paris -2003 prezent(in
baza cursului de expert organizat de AER, CERTEXPERT si AGIR Bucuresti),
3. Expert in Roboticd al SAR- 1997 — prezent(in baza activitatii derulate in peste 30 de ani in
acest domeniu si domeniile conexe, concretizatd cu publicarea a 9 carti(dintre care una in SUA),
a peste 215 de articole stiintifice in tara si strainatate(SUA, Italia, Germania, Ungaria, Turcia,
Tunisia, Cehia, Slovacia), cooptarea in comitetele de organizare, program si recenzie la mai
multe conferinte interne si internationale(Romania, SUA, Franta).
L) Initiere programe Socrates:
1. Germania: FH Bremen;
2. Spania: Universitatea Politecnica din Cartagena.
M) Distinctii:
1. Premiul Universitatii Transilvania din Brasov in 2011, pentru Carte publicatd in edituri
internationale.

2. Medalia Aniversara conferitd de Asocia ia Generald a Inginerilor din Romaniain 2011,cu ocazia

implinirii a 130 de ani de la infiintarea Societdtii Politehnice din Romania.
3. Acordarea titlului de EurIng n 2008, de catre Federatia Internationald a Asociatiilor Nationale ale
Inginerilor-FEANI, cu sediul la Bruxelles.
4, Placheta Honoris Causa Membrum, acordatd de FNS Alma Mater in 2010.
N) Citeri in lucrari publicatein tard si stréindtate:
1. Introducere in robotica, autori: Fr. Kovacs et al., Ed. Printech, Bucuresti, 2000, ISBN 973-652-
230-X;

2. Roboti; autor D. Telea, Ed. Universitatii Lucian Blaga din Sibiu, 1999;
3. Projectarea constructiva a sistemelor mecanice ale produselor mecatronice, autor: Gh.
Mogan, Ed. Universita ii Transilvania din Brasov, 2003;
4. Mecanisme vertebroide, autor: C. Jaliu, Ed. Universita ii Transilvania din Brasov, 2002;
5. Mecanisme. Bazele teoretice ale mecanismelor, autor: C. Jaliu, Ed. Universitatii Transilvania
din Brasov, 2000;
6. Produse si servicii mecatronice, autor: |. Armas, Ed. AGIR, 2009;
7.Grifermittiung fir anthropomorphe Endefektoren mit Hilfe von geometrischem Vorwissen,
teza de doctorat, author Florian Bley, Rheinisch-Westfalischen Technischen Hochschule
Aachen, Germany, 2008;

474-283-7;
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Informatii suplimentare

Curriculum Vitae Staretu lonel

Da, categoria B

Lucrari stiintifice : peste 215, in special in urmdtoarele domenii:
- Teoria mecanismelor si diversificarea si optimizarea mecanismelor de prehensiune ale
robotilor;
- Sisteme de prehensiune pentru roboti;
- Robotica medicala si robotica serviciilor;
- Aplicatiile realitatii virtuale in activitdti didactice i n servicii.

Articole de popularizarea a stiintei si a tehnicii:

1. STARETU, |. Robotica — provocare majora a mileniului trei - partea |. Ziarul Univers ingineresc, anul
XVIII, nr.8(390), 16-30 aprilie 2007,p. 4-5. Ed. AGIR, Bucuresti.ISSN 1223-0294.

2. STARETU, . Robotica — provocare majora a mileniului trei - partea a ll-a. Ziarul Univers ingineresc,
anul XVIII, nr.9(391), 1-15 mai 2007,p. 4-5. Ed. AGIR, Bucuresti. ISSN 1223-0294.

3. STARETU, |. A 4-a Conferinta Internatonald de Roboticd — ROBOTICS 08, Ziarul Univers Ingineresc
nr.: 1/2009 (431), 1-15 ianuarie 2009. Ed. AGIR, Bucuresti. ISSN 1223-0294.

4. STARETU, |. De la Ingineria clasicd la Ingineria virtuald - editorial in Buletinul AGIR nr. 1 pe 2011.
5.STARETU, |. Robotica, intre sperante si certitudini, ca editorial in Buletinul AGIR nr. 1 din 2012

6. STARETU, |. Robotica medicald-o provocare din prezent si din viitor, ca editorial in Buletinul AGIR nr.2
din2013

7. STARETU, |. Medical robotics-A Real Challenge of Present and Especially Future, ca editorial in
Robotica & Management International Journal, nr. 2 din 2013.

Manifestdri stiintifice initiate pentru incurajarea diseminarii rezultatelor cercetdrilor stiintifice,
in special ale colegilor din universitatea Transilvania din Bragov:

1. Colocviul Creativitate-Inventicd-Robotica, organizat sub egida AGIR si SRR Filialele Brasov,
cu desfdsurare anuald, incepand cu anul 1997(dintre lucrdrile prezentate cele selectate au fost
publicate in Buletinul AGIR, revista B+).

2. Seminarul Actualitati si Perspective in Inginerie Mecanicd, organizat sub egida AGIR,

in anul 2012, inclusiv pentru evocarea personalitdtilor ingineresti bragsovene(lucrdrile
selectate s-au publicat in Buletinul AGIR, revistd B+).

Persoane de contact pentru referinte: prof. univ. dr. ing. Florea Dudita, prof. univ. dr. ing. lon
Simionescu, prof. univ. dr. ing. Mircea lvanescu, prof. univ. dr. ing. loan Doroftei, prof. univ. dr.
ing. Stefan Staicu, prof. dr. Michael Dediu(USA), prof. dr. Marco Ceccarellifltalia), prof. dr.
Alberto Rovettafltalia).
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Declaratie

Anexe

incepand din 2013, anual biografia este inclusa in volumul Who's Who in the World, editat de
Marquis Who's Who Publications.
Inclus in Diictionarul personalitatilor din Romania2015, 2016,2017).

Cursuri si stagii postuniversitare de specializare:

Tribologidl Universitatea Transilvania din Brasov-1990), Managementul Organizatiei (IAl si
Universitatea Transilvania-1999/2000), Managementu/ Calitati{2003) , Auditul Calitati{2004)
la Universitatea Transilvania din Bragov; Seminarii privind Dezvoltarea DurabildGdansk, Torino
2006); Program training: Strategic Planning for University Leaders(2010), Bucuresti; Serminar
instruire evaluatori externi ARACIS 2011.

Prin prezenta declar ca, orele sustinute in invatamantul superior in anul universitar 2019 /2020 nu depasesc
doua norme didactice.

M w NP

Carti/Monografii(selectie 1996-2016)

Lucréri publicate(selectie dintre lucrarile publicate intre anii 2001-2018)
Granturi de cercetare stiintific(selectie 1998-2018)

Brevete

Prof. univ. Dr. ing. Eur Ing lonel STARETU
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ANEXE

Monografii(selectie):

1.1. STARETU, I. GRIPPING SYSTEMS, Derc Publishing House, Tewksbury, Massachusetts, US.A., 2011;

1. 2. STARETU, I. SISTEME DE PREHENSIUNE, Edi ia a Il-a revazutd si adaugits, Ed. Lux Libris, Brasov, 2010, nominalizata pentru preriile

AGIR pe 2070,

1. 3. STARETU, |. ELEMENTE DE ROBOTICA MEDICALA SI PROTEZARE, in premierd in Romania, Ed. Lux Libris, Brasov,2005, nominalizat

pentru premiile AGIR pe 2005;

1. 4. STARETU, I, NEAGOE, M., ALBU, N. MAINI MECANICE. MECANISME ANTROPOMORFE DE PREHENSIUNE PENTRU PROTEZARE Sl

ROBOTI,autor principal si coordonator, Ed. Lux Libris, Bragov,2001;

1.5.DAJ, |, STARETU, I. MECANISME S1 ORGANE DE MASINI, coautor (50% participare), Ed. Lux Libris, Brasov, 2000;
1.6.STARETU, I. SISTEME DE PREHENSIUNE, edi ia I-a, in premierd in Romania, Ed. Lux Libris, Bragov,1996;

Cursuri universitare:

1. STARETU, |. Organe de magini-curs ID, Universitatea Transilvania din Brasov, 2018.

2,

Lucrdri publicate : 215(selectie 2001-2021):

2.1. STARETU, |, MOLDOVAN, C. Leap Motion Device Used to Control a Real Anthropomorphic Gripper, INTERNATIONAL JOURNAL OF
ADVANCED ROBOTIC SYSTEMS Volume: 13, Article Number: 113, Published: JUN 6 2016, Impact factor: 1,615.

2.2. STARETU, I, Jitariu S., Reconfigurable Anthropomorphic Gripper with Three Fingers: Synthesis, Analysis, and Simulation, Applied
Mechanics and Materials Vol 762 (2015) pp 75-82, © (2015) Trans Tech Publications, Switzerland,
doi:10.4028/www.scientific.net/AMM.762.75.

2.3.JITARIU, S, STARETU, I, Gripper with Average Continuous Reconfigurability for Industrial Robots, Applied Mechanics and Materials
Vol 811 (2015) pp 279-283, © (2015) Trans Tech Publications, Switzerland, doi:10.4028/www.scientific.net/AMM.811.279.

2.4. STARETU, 1., The Structure, Work Space and Direct Kinematic of the Robots with 8 Axes of Type T Normal R Parallel (PM)(OM),
Applied Mechanics and Materials Vol 658 (2014) pp 718-723, © (2014) Trans Tech Publications, Switzerland,
doi:10.4028/www.scientific.net/AMM.658.718.

2.5.JITARIU, S., STARETU, I, MOLDOVAN, C, Robotized Montage Unit which Uses an Anthropomorphic Gripper with Five Fingers: CAD
Modelling and Simulation, Applied Mechanics and Materials Vol 656 (2014) pp 146-153, © (2014) Trans Tech Publications,
Switzerland, doi:10.4028/www.scientific.net/AMM.656.146.

2.6. STARETU, All, Modular anthropomorphic grippers — structural synthesis, analysis and design, Military Technical Courier, VVol. LXIII,
no.2, April-June 2015, Belgrade, Serbia, pp. 30-46, doi: 10.5937/vojtehg63-6929.

2.7.STARETU, |, From Using Virtual Reality in the Training Process to Virtual Engineering, Global Journal of Computer Sciences, Vol. 4,
No.1(2014), pp. 31-41.

2.8. STARETU, I, From Mechanical Automatic Systems to Humanoid Robots - Key Milestones, TEHNOMUS - New Technologies and
Products in Machine Manufacturing Technologies Journal, pp.405-410, 2015.

2.9. STARETU, I, Main Stages of Evolution from Mechanical Automatic Systems to Humanoid Robot, Journal of Mecahnical
Engineering and Automation, Vol. 5, No. 5, May 2015, pp. 309-316, doi:10.172015/2159-5275.

2.10. . STARETU, |. The structure, work space and direct kinematic of the robots with 8 axes of type T normal R parallel (PM)(OM).
Applied Mechanics and Materials,\l. 658, p. 718-723, 2014,

2.11. STARETU, I, JITARIU, S. Structural and Workspaces of Serial Robotic Chains with 7 Axes. Journal of Mechanics Engineering and
Automation 4(2014) 35-39.

2.12.STARETU, I, JITARIU, S., JONI, N. Design, Prototype and Command for an Anthropomorphic Modular Reconfigurable Gripper with
Three Fingers for Industrial Robots. Journal of Materials Science and Engineering A&B, USA, Vlol. 4, No.2B, February 2014, pg.20-27.
2.13. BOLBOE, M., STARETU, |, ALEXANDRU, P. Experimental Results Regarding an Anthropomorphic Original Gripper with Two-
Finger Tests during Grasping Objects with Varied Shapes. Journal of Mechanics Engineering and Automation 4(2014) 234-241, SUA.
214, )JITARU, S, STARETU, I. MOLDOVAN C. Robotized Montage Unit which Uses an Anthropomorphic Gripper with Five Fingers: CAD
Modelling and Simulation. Applied Mechanics and Materials, \/ol. 656, pp. 146-153, 2014.

2.15. BOLBOE, M., STARETU, I. Design of the low cost anthropomorphic gripper for industrial robots. 7efinomus Journal, 2014, pg. 63-

© Uniunea Europeana, 2002-2013 | http://europass.cedefop.europa.eu Pagina 11/ 15


http://apps.webofknowledge.com/full_record.do?product=UA&search_mode=GeneralSearch&qid=2&SID=U2rgQkfJoG7a4x3qCim&page=1&doc=1
http://apps.webofknowledge.com/full_record.do?product=UA&search_mode=GeneralSearch&qid=2&SID=U2rgQkfJoG7a4x3qCim&page=1&doc=1
http://www.world-education-center.org/index.php/gjcs/article/view/3181

Curriculum Vitae

68.

2.16. MOLDOVAN, C, STARETU, I. Virtual Effort: An Advanced User Interface that Combines Various Visual Information with a Kinetic
System for Virtual Object Manipulations, in Applied Mechanics and Materials Journaj\l.332, July 2013, p.497-502.

2.17.STARETU, I, ITU, A, MOLDOVAN, C. Software Modules for Command and Control of the Anthropomorphic Gripper for Robots, in
Applied Mechanics and Materials Journal \l.332, July 2013, p. 229-234.

2.18.STARETU, I, IONESCU, M. Pyrotechnic robot-constructive design and command. In Miitary Technical Courier, Serbia, Vol. LXI, no.
3,2013, p.63-71.

2.19. STARETU, I. Aspects Regarding the Structural Synthesis and Kinematic Analysis of Serial Robots Having Redundant Structure
with more than Six D.O.F. In Robotica & Management International Journal, vol.18, no.1, 2013, p.42-47.

2.20. STARETU, I. Structural Synthesis and Workshop of Serial Robotic Chains with 7 and 8 Axes. In Robotica & Management
International Journal, vol.18, no.2, 2013, p.21-25.

2.21. STARETU, I. Elements of synthesis, analysis, design, simulation of a mobile telethesis, TEHNOMUS International
Conference, Suceava, Romania, 2013, published in TEHNOMUS Journal, 2013, p.101-106.

2.22. MOLDOVAN, C.C, STARETU, I, ITU, A. Software Module for a Virtual Anthropomorphic Gripper Preshaping, Applied Mechanics
and Materials Journaj \lolume 162, p. 326-333, 2012, ISl indexed.

2.23. STARETU, I. Anthropomorphic modular reconfigurable grippers with three and four fingers — design and prototype. Buletinu/
AGIRsupliment 2 pe 2012.

2.24. MOLDOVAN, C.C, STARETU,l. Real-Time Gesture Recognition for Controlling a Virtual Hand , Advanced Materials Research
Journal \lolumes 463 — 464, p. 1147, 2012, 1Sl indexed.

2.25. IOVANAS, R, JONI, A, IOVANS, D.STARETU, 1., IOVANAS, R.F., The Anthropomorphic Six Axis Robot as an Appropriate Tool for
Automatic Gas Pipe Welding Process, Applied Mechanics and Materials Journal \lolume 162, p. 455, 2012, IS indexed.

2.26. MOLDOVAN, C.C, STARETU, I. Modular Reconfigurable Anthropomorphic Gripper with Three Fingers for Robots-Design,
Prototype and Simulation. In /nternational Jornal of Mechanics and Control, \lol.13, No.02, 2012, Torino, Italy, p. 57-62.

2.27.STARETU, I, ITU, A. Software Module for Objects Shape Tracing and Recognition before Gripping, Advanced Materials Research
Journal \lolumes 463 — 464, p. 1165, 2012, ISl indexed.

2.28. STARETU,L, ITU, A. Software Module for Objects Shape Tracing and Recognition Before Gripping. Proceedings OPTIROB 2011
,Sinaia, Romania.

2.29. STARETU, I. Main Aspects Regarding the Mechanism of the Prosthesis for Human Hand - Synthesis, Analysis, Design and
Functional Simulation, Solid State Phenomena Vols. 166-167 (2010) pp.383-388, journal ISI.

2.30. ITU, A, BERARU, A, STARETU, I. Developing Grasping Pre-Shaping in Virtual Environment. Product Engineering, 26-30 Aug-
Tools and Methods Based on Virtual Reality by Doru Talaba and Angelos Amtidis. Published by Springer, Germany, 2008, pp.541-554.
ISBN 978-1-4020-8199-6(HB), ISBN 978-1-4020-9(e-book).

2.31. MOLDOVAN, C, STARETU, I., Real-Time Gesture Recognition for Controlling a Virtual Hand. Proceedings OPTIROB 2011, Sinaia,
Romania.

2.32. STARETU, I. Structure, Kinematics and CAD Model of a Moabile Telethesis. Proceedings of The 10th IFToOMM International
Symposium on Science of Mechanisms and Machines-SYROM 2009, Brasov, Romania, pp. 409-419, ISBN: 978-90-481-3521-9 e-
ISBN: 978-90-481-3522-6, DOI 10.1007/978-90-481-3522-6, Springer Heidelberg Dordrecht London New York, 2009. Under the
patronage IFToMM( ISI Thomson 2011).

2.33. ITU, A, STARETU, I. Grasping Strategies for Developing Automation Grasp Planning, /nternational Journal of Production and
Quality Engineering, 2010, India.

2.34.1TU, A, STARETU, |. Grasping Pre-Shaping and Virtual Simulation for a Dextrous Hand. Proceedings of the International Multi-
Conference on Engineering and Technological Innovation-IMETI 2008, June 29%-July 2™, 2008-Orlando, Florida, USA, Organized by
International Institute of Informatics and Systemics-IIIS, VVol. |, pp. 40-43. ISBN -10:1-934272-45-0(Collection), ISBN-10: 1-934272-
46-9(\Volume), indexed ISI.

2.35. STARETU, |. Class of Anthropomorphic Modular Reconfigurable Grippers with Three or Four Fingers for Robots -Design and
Prototype. Journal Roumn. Sci. Techn. — Méc. Appl., Tome 56, N° 2, Bucarest, 2011, IC value 3.46.

2.36.1TU, A, STARETU, I. Multimodal Control Interface for an Anthropomorphic Gripper. Proceeding of 19th International Workshop in
Alpe-Adria-Danube Region- RAAD 2010, June 23-25, 2010, Budapest, Hungary,pag. 61-64. ISBN 978-1-4244-68884-3/IEEE
Catalogue Number: FP1075)-CDR.5http:// ieeexplore.ieee.org/xpl /mostRecentlssue. jsp?punumber=5512514.

2.37.STARETU, I. The Mechanism of the Prosthesis for Upper Human Limb — Main Aspects regarding: Synthesis, Analysis, Design and
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Functional Simulation. Journal Roum. Sci. Techn. — Méc. Appl., Tome 54, No 3, P. 219-237, Bucarest, 2009, IC value 3.39.

2.38. STARETU, I, DUDULEAN, C., GARBACEA, F. Aspects of Using Virtual Reality in the Training Process Specific to Disciplines of
Applied Mechanics. Proceedings of the International Conference Remote Engineering and Virtual Instrumentation, Bridgeport, June
22-23, 2009, USA, p.117-124. ISBN 976-3-89958-6 Organized under patronage of the IAOE-International Association of Online
Engineering, Wien, Austria.

2.39. MOLDOVAN, C, STARETU, I. Modular Reconfigurable Anthropomorphic Gripper with Three Fingers for Robots-Design, Prototype
and Simulation. Proceedings of the 20™ Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube-Region, Brno, October 5-7,Czech Republic,
RAAD 2011.

2.40. STARETU, I. Mobile Telethesis— Structure, Kinematics and Functional Simulation. Proceedings of the RAAD 2009 18th
International Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube Region —RAAD 2009, May 25-27, 2009, Brasov, Romania . ISBN 978-
606-521-315-9. Under the patronage IFToMM.

2. 41. STARETU, |, DUDULEAN, C, GARBACEA, F. Some considerations of using virtual reality in the training process specific to
disciplines of applied mechanics. The Annals of Dunarea de Jos University of Galati, Fascicle XIV Mechanical Engineering, 2009,pp. 49-
56. ISSN 1224-5615.

2.42. STARETU, I. IONESCU, M.Modular Design for a Family of Mechanical Anthropomorphic Grippers for Robots. Proceedings of the
17™ Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube-Region, Ancona, Italy, Sept. 15-17, RAAD 2008 p.52. ISBN 978-88-903709-0-8.
2.43. STARETU, |. Anthropomorphic Gripping Systems with Jointed Bars or Wheels and Wires for Industrial Robots-Constructive
Synthesis, Analysis and Design. New Trend in Mechanism, Editors: S.-M.CRETU and N. DUMITRU, Academica-Greifswald PH,
Germany, 2008, pp.133-144. ISBN 978-3-940237-10-1.
2.44, STARETU, I. BOLBOE, M. Design, Command, Control and Functional Simulation for a Family of Anthropomorphic Grippers for
Robots. Proceedings of the 16™ Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube-Region, Ljubljana, June 7-9, Slovenia, RAAD 2007,
p.13.1SBN 978-961-243-066-5.
2.45. STARETU. I. Creative Synthesis of Gripping Mechanisms with cam with Extended Usage Area. Proceedings of the 10-th
International Conference MTM 2008. Scientific Bulletin of the ,POLITEHNICA" University of Timisoara, Romania. Transactions on
MECHANICS, Tom 53 (67), Fasc. 51, MTM 2008, p.201-206 . ISSN 1224 — 6077.
2.46. STARETU, I, IONESCU, M. Design and functional simulation for a pyrotechnic robot. Proceedings of the 12" International
Research/Expert Conference TMT 2008, Istanbul, Turkey, 26-28 August, 2008, p.757-760.ISBN 978-9958-617-41-6.
2.47.STARETU, I, IONESCU, M. Modular Design for two Family of Mechanical Anthropomorphic Grippers for Robots. Proceedings of the
4-th International Conference on Robotics-Robotica 2008, -Special inssue of the Bulletin of the Transilvania University of Brasov, Vol.
|, Series A, November 13-14, Brasov, Romania, pp.385-391.ISSN 1223-9631.
2.48.ITU, A, STARETU, I, DANCIU, G. Automatic Grasp Planning Using Grasping Strategies. Proceedings of the 4-th International
Conference on Robotics-Robotica 2008, -Special inssue of the Bulletin of the Transilvania University of Brasov, Vol. |, Series A,
November 13-14, Brasov, Romania, pp.407-412.I1SSN 1223-9631.

2.49.1TU, A, STARETU, I, DANCIU, G. Developing a Control Interface for a Three Fingered Gripper. Proceedings of the 4-th International
Conference on Robotics-Robotica 2008, -Special inssue of the Bulletin of the Transilvania University of Brasov, Vol. |, Series A,
November 13-14, Brasov, Romania, pp. 412-416. ISSN 1223-9631.

2.50.STARETU, ., BOLBOE, M. Family of Anthropomorphic Grippers for Robots - Design, Command, Control and Functional simulation.
Proceedings af the 11" International Research/Expert Conference "Trends in the Development of Machinery and Associated
Technology "TMT 2007, Hammamet, Tunisia, 5-9 September, 2007, pg. 627-630. ISBN 978-9958-617-34-8.

2.51.STARETU, I, ITU, A., VARONA, S. Dextrous Hand — Grasping Preshaping. The Annals of Dunarea de Jos
University of Galati, Fascicle XIV, Mechanical Engineering, Year XIIl.-2007, p.31-34. ISSN 1224-5615.

2.52. STARETU, . Medical Robotics — Main Aspects and Applications. Proceedings of The 3- rd International Conference on Robotics,
7% -9™ of September, 2006, lassy, Romania, published in Bulletin of the Polytechnic Institute of Jassy, Tom LI(LVI), Fascicule 7B,
section Machine Construction, 2006, ISSN 1011-2855, pg. 199-206.

2.53. STARETU, |. Fixed Telethesis — Structure, Kinematics and Simplified Prototype. Proceedings of The 3- rd International
Conference on Robotics, 7% -9% of September, 2006, lassy, Romania, published in Bulletin of the Polytechnic Institute of Jassy, Tom
LI(LVI), Fascicule 7B, section Machine Construction, 2006, ISSN 1011-2855, pg. 207-212.

2.54.1TU, A, STARETU, I, FRANCO, P. Virtual Testing and Grasping Simulation for an Anthropomorphic Gripper. Proceedings of The 3-
rd International Conference on Robotics, 7% -9 of September, 2006, lassy,Romania, published in Bulletin of the Polytechnic Institute
of Jassy, Tom LII(LVI), Fascicule 7B, section Machine Construction, 2006, ISSN 1011-2855, pg. 21-26.
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2,55, STARETU, I, IONESCU, M., RUNCAN, V. Family of Mechanical Anthropomorphic Poly-Mobile Grippers for Robots — Synthesis,
Analysis, Design and Functional Simulation. Proceeding of The 15% International Workshop on Robotics in Alpe- Adria- Danube
Region, June 15-17, 2006, Balatonfured, Hungary,p.273-277,I1SBN 963 7154 48 5.

2,56. BOLBOE, M., STARETU, I, ITU, A. Design, CAD Model and Functional Simulation for an Anthropomorphic Gripping for Robots.
Proceeding of The 8" International Conference on Mechatronics and Precision Engineering - Acta Technica Napocensis, series:
Applied Mathematics and Mechanics, 49, vol.ll, 2006, Technical University of Cluj — Napoca, p.15-20, ISSN 1221 — 5872.
2.57.STARETU, I, ARON, C. Synthesis, A analysis, Design and Functional Simulation for a Mechanical Gripper for Robots. Proceedings of
RAAD' 05, 14™ International Workshop in Alpe-Adria-Danube Region, Bucharest, May 26-28, 2005, p.119-122. ISBN 973-718-241-
3.
2.58. STARETU, I, IONESCU, M. The Synthesis, Design and Functional Simulation for a Pyrotechnic Robot. Proceedings of RAAD' 05,
14%International Workshop in Alpe-Adria-Danube Region, Bucharest, May 26-28, 2005, p.498-501. ISBN 973-718-241-3.

2.59. STANCESCU, C, STARETU, I. Kinematical Elements of Mechanical Grippers Based on Multi-body Systems. Proceeding of RAAD’
05, 14" International Workshop in Alpe-Adria-Danube Region, Bucharest, May 26-28, 2005, p.113-118.1SBN 973-718-241-3.
2.60.STARETU, I, IONESCU, M. Synthesis, Analysis, Design and Functional Simulation for a Gripper with Jaws. Proceeding of the 9%
IFToMM International Symposium on Theory of Machines and Mechanism, Romania, September 1-4, 2005, SYROM 2005,p. 815-
820.ISBN 973-718-289-8.

2.61. STARETU, I, ARON , C. The Structural and Kinematic Synthesis and Analysis, Functional Simulation and Testing for an
Anthropomorphic Gripper Mechanism for Robots. Proceeding of the 9 IFToMM International Symposium on Theory of Machines
and Mechanism, Romania, September 1-4, 2005, SYROM 2005,p. 809-814. ISBN 973-718-289-8.

2.62. STANCESCU, C, STARETU, |, BOLBOE, M. Aspect Concerning the Sistematization of Grippings Device with Jaws. The 9
International Conference of Mechanisms and Mechanical Transmissions. MTM 2004, Acta Technica Napocensis, Seria: Applied
Mathematics and Mechanics 47, vol Il, pp. 729-734, Cluj-Napoca 2004, ISSN 1221-587.

2.63. STARETU, I, VOINEA, L. Synthesis, analysis, design and testing for a mechanical prosthesis with double powered for an human
hand. Proceeding of the 2th International Conference on Rabotics, Oct.14-16, 2004, Timisoara, Romania, pg.171-172. ISBN 973-
97258-3-X.

2.64. BOLBOE, M., STARETU, I, STANCESCU, C. Synthesis, analysis and simulation for a gripper with four fingers for robots.
Proceeding of the 2th International Conference on Robotics, October 14-16, Timigoara, 2004,Romania, p.29-30. ISBN 973-97256-
3-X.

2.65. STARETU, I. Analiza comparativa a principalelor metode pentru sinteza structurald a prehensoarelor mecanice cu bacuri —
prezent si perspectiva. Revista "Robotica & Management”, vol. 7, nr. 1, 2002, p.35-40. ISSN-1453-2069.

2.66. DAJ,I, STARETU, 1, CIOBOTA,M. Contributions to an Optimal Synthetis of a Handling Arm Driving Mechanisms. With Hydraulic
Cylinder — CAD Application. Proceedings of The Eight IFToMM International Symposium on Theory of Machines and
Mechanisms,Bucharest, Romania, August 28-Sept. 1, 2001, vol. |, pag.89-94, ISBN 973-8143-38-1.

2.67. JALIU,C, STARETU, I, CIOBANU,D. Kinematic Modelling of a VVertebrate Robotomechanism with Gears. Proceedings of The Eight
IFToMM International Symposium on Theory of Machines and Mechanisms,Bucharest, Romania, Aug 28-Sept. 1, 2001, vol. Ill,
pag.199-204, ISBN 973-8143-38-1.

2.68. NEAGOE,M., DACONESCU,D., JALIU,C,, STARETU, | . The precision of Steward- Deltalab Parallel-Structure. Part I: Modelling of the
Influence of Kinematical Parameters Deviations. Proceedings of The Eight IFToMM International Symposium on Theory of Machines
and Mechanisms,Bucharest, Romania, August 28-Sept. 1, 2001, vol. Il, p.235-240, ISBN 973-8143-38-1.

2.69. STARETU,I, DAJl, STROE,. Structural, Kinematic and Static Optimum Design of the Tentacular Gripping Mechanisms.
Proceedings of The Eight IFToMM International Symposium on Theory of Machines and Mechanisms,Bucharest, Romania, Aug. 28-
Sept. 1, 2001, val. |, p.301-306, ISBN 973-8143-38-1.

Granturi si contracte de cercetare stiintificd: 28(selectie):

Programul/Proiectul Func ia Perioada

3.1. VEGA - Virtual rEality in product desiGn And robotics. IST-NMP —
Integrating Technologies for the Fast and Flexible Manufacturing Enterprise
— FP6. Contract no. :16565.

Membruin echipa de
management

2005-2008
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3.2. Optimizarea constructiva si simularea virtuald a structurilor Director de grant

mecatronice modulare articulate utilizabile ca proteze si teleteze pentru 2008-2009
bratul uman-OCSIMOP.

3.3. Cercetare teoreticd, practica si experimentald a unor sisteme Membruin echipa de

mecanice de modelare a prehensiunii si pasirii — cracteristice rezolvare 2006-2008

membrelor umane.

3.4. Cercetari teoretice si experimentale privind optimizarea Membruin echipa de

modelelor teoretice ale robotilor prin calibrare. rezolvare 2003-2005
3.5. Mecanisme folosite la constructia robotilor de precizie mare. Director de grant

Optimizarea  proiectarii structurale si constructiva folosind tehnicile si 2000

metodele inventicii pe baza solutiilor intalnite la biomecanisme pentru
obtinerea unor variante cu caracteristici ecologice.

3.6. Studii privind modelarea si simularea corelatiilor optimale dintre | Membruinechipade | 2000
parametrii caracteristici ai mecanismelor cu came. rezolvare

3.7. Mecanisme antropomorfe de prehensiune pentru roboti si Director de grant 1998-1999
protezarea mainii umane. Optimizarea proiectdrii structural-

constructive.

4. Brevete deinventie: 11-3 indexate ISl(selectie):

4.1, Brevetnr.107227/1993 — Mecanism de prehensiune cu bacuri. Autor:STARETU, L., Titular.STARETUI.
4.2, Brevet nr.103798/1991 — Dispozitiv de prehensiune. Autori: DUDITA,FL. (34% cota de  participare),
DIACONESSCU,D.V. (33% cota de participare), STARETUI. (33% cota de participare), Titular: Universitatea din Brasov.
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Europass

Informatii personale

Nume / Prenume = Zamfira, Constantin, Sorin
Adresa
Telefon
Fax

E-mail = zamfira@unitbv.ro

Nationalitate | Roméana
Data nasterii

Sex = Masculin

Locul de munca vizat/ Universitatea Transilvania din Brasov
Domeniul ocupational profesor

Experienta profesionala

Perioada = Din 1974 péna in 2021

Functia sau postul ocupat | Profesor liceu, asistent, sef lucrari, conferentiar, profesor, la Universitatea Transilvania din Brasov,
Facultatea de Inginerie Mecanica, Catedra de Mecanica Fina si Mecatronica

T

Activitati si responsabilitéfi principale = Activitate didactica: Discipline coordonate: “Optoelectronica”, “Senzori si traductori”, “Sisteme de
achizitie si interfete”, “Bazele sistemelor mecatronice ”, "Protocoale si interfete de comunicatie in
sistemele mecatronice ”, “Comanda si controlul proceselor ” s.a.
Activitate stiintifica: Peste 115 articole/studii publicate in reviste si in volumele unor manifestari
stiintifice nationale / internationale recunoscute; membru in 6 proiecte de cercetare-dezvoltare-inovare
pe baza de grant sau pe baza de contract, director in 2 contracte de cercetare-dezvoltare-inovare cu
terti.

Numele si adresa angajatorului | Universitatea Transilvania din Brasov, B-dul Eroilor nr.29, 500036, Brasov, Romania
Perioada 2021-2024

Tipul activitatii sau sectorul de activitate = Cadru didactic asociat
Departamentul Design de Produs, Mecatronica si Mediu, Facultatea de Design de Produs

Educatie si formare
Perioada = 1990 - 1996
Calificarea / diploma obtinutd | Diploma de doctor in fizica
Numele si tipul institutiei de invatamant = Universitatea Babes-Bolyai Cluj-Napoca
/ furnizorului de formare
Disciplinele principale studiate / | Teza de doctorat: Contributii la studiul proprietatilor fizice ale unor materiale necristaline

competente profesionale dobandite | Competente in domeniul prelucrarii si interpretarii datelor experimentale si in utilizarea metodelor
moderne de investigare a proprietatilor materialelor

Nivelul in clasificarea natjonala sau ISCED 6
internationald
Perioada = 1970 - 1974

Calificarea / diploma obtinutd | Fizician / Diploma de licentd
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Disciplinele principale studiate /
competente profesionale dobandite

Numele si tipul institutiei de invatamant
[ furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nafionala sau
internationala

Aptitudini si competente
personale

Limba materna

Limbi straine cunoscute
Autoevaluare
Nivel european (*)

Limba engleza

Limba franceza

Competente si abilitalj sociale

Competente si aptitudini
organizatorice

Competente si aptitudini tehnice

Competente si aptitudini de utilizare
a calculatorului
Competente si aptitudini artistice

Alte competente si aptitudini

Informatii suplimentare

Pagina 2/2 - Curriculum vitae
Constantin Sorin ZAMFIRA

Specializarea “Fizica”.

Universitatea Babes—Bolyai, Cluj-Napoca

ISCED 5
Roména
Intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral Exprimare scrisa
conversatie
B2 Utilizator Utilizator Utilizator B1 Utilizator B2 Utilizator
independent independent independent independent independent
Utilizator Utilizator A1 Utilizator A1 Utilizator Utilizator
B1 . . A2
independent independent elementar elementar elementar

(*) Nivelul Cadrului European Comun de Referinta Pentru Limbi Straine

Apti

Indrumarea si consilierea studentilor in calitate de responsabil de an de studii;

Spirit de echipa dobandit in cadrul contractelor de cercetare in care am fost membru sau director;
Coordonare, indrumare activitati in cadrul programului Socrates Il, Erasmus, Erasmus+;
Dezvoltarea deprinderilor studentilor si tinerilor cercetatori pentru munca in echipa, managementul
proiectelor, pregatirea prezentarilor profesionale etc.

Coordonator Institutional program Socrates, in perioada 2000-2005, Universitatea Transilvania din
Brasov. Activitatea desfasurata a presupus, promovarea relatjilor internationale ale universitatii,
organizarea intalnirilor periodice de instruire cu coordonatorii facultatilor, managementul
diseminarii de rezultate, managementul informatjilor si stabilirea de legaturi intre parteneri la nivel
international;

Director a doua contracte de cercetare-dezvoltare-inovare cu tertj.

Incepand cu anul 2004 - 2010 coordonator specializare master mecatronici, Catedra de
Mecanica Find si Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica. In perioada 2010 - 2015 —
coordonator specializarea licenta Mecatronica.

tudini deosebite in ceea ce priveste proiectarea de sisteme de achizilie de date, comanda si

control, automatizari, prelucrare de semnale.

Apti

tudini deosebite in domeniile hardware si software: depanari, optimizari, intretineri de calculatoare,

programare in limbaje de nivel superior, microcontrolere, etc.

Pas

ionat de arta fotografica, electronica.

o Membru in asociafii profesionale si stiinfifice:

+ Membru SROMECA (Asociatia Romana de Mecatronica);
+ Membru AMFOR (Asociatia de Mecanica Fina si Optica din Romaénia).

Membru in comitetul de organizare a unor conferinte nationale;

nr
nr
*nr
*nr
*nr

teza de doctorat: Contributji la studiul proprietatilor fizice ale unor materiale necristaline, UBB Cluj,1996

cartj publicate in edituri nationale=6
lucrdri indexate 1S1=8

lucrari indexate BDI=8

lucrari in volumele conferintelor =9
brevete =3

« [HindexISI]=[3];[HindexScopus]=[5];[HindexGoogleScholar]=[4]
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Anexe Diploma licenta
Diploma doctor

Brasov. 01octombrieie 2024 Prof. dr. fiz. Constantin Sorin ZAMFIRA
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