FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutiade invdtamant superior Universitatea Transilvania din Brasov

1.2 Facultatea Design de Produs si Mediu

1.3 Departamentul Design de Produs, Mecatronica si Mediu

1.4 Domeniul de studii® Mecatronica si Robotica

1.5 Ciclul de studii? Master

1.6 Programul de studii/ Calificarea Sisteme Mecatronice pentru Industrie si Medicind / Inginer mecatronist

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei | Sisteme de management a informatiei, eticasiintegritate academica
2.2 Titularul activitatilorde curs REPANOVICI Angela
2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/ REPANOVICI Angela
proiect
2.4 Anul de studiu | Il | 2.5 Semestrul | Il | 2.6 Tipul de evaluare | E | 2.7 Regimul | Continut® DSI
disciplinei Obligativitate? | DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe sdaptamana 3 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar/Haboerator/ 1
proiect
3.4 Totalore din planul deinvatamant | 42 din care: 3.5 curs 28 3.6 seminar/Haborater/ 14
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 40
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 16
Tutorat
Examinari
Alte activitati. oo
3.7 Total ore de activitate a 83
studentului
3.8 Total ore pe semestru 125
3.9 Numdrul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum e Informaticd aplicatd, Baze de date si prelucrdri statistice, Marketing si management

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfdsurare a cursului e videoproiector
e notede curs
e bibliografia recomandata

5.2 de desfdsurare a ¢ videoproiector

seminarului/ laboratorului/ e reteade calculatoare
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proiectului e programe specializate

e indrumar de laborator

e bibliografia recomandata

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdatamant)

Competente profesionale

Cp.1 Cunoasterea aprofundati a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in medicina
si, in cadrul acesteia, a dezvoltirilor teoretice, metodologice si practice specifice programului; utilizarea
adecvata a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
Ri. 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematica, fizicd, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate si de programare a calculatoarelor.
RI. 12 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in contexte
mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 22. Absolventul poate explica si interpreta principiile de bazi privind alegerea optimid a componentelor
sisubsistemelor unui sistem mecatronic complex.
RI. 2.3 Absolventul este capabil sa explice si sa interpreteze specificul proceselor mecatronice in vederea
proiectdrii sistemelor electronice de comanda §i control cu microcontrollere si automate programabile cu
aplicatii in industrie si medicina.

Competente transversale

Ctl Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a obiectivelor de realizat, a unor
factori potentiali de risc, a resurselor disponibile, a aspectelor economico financiare, conditiilor de finalizare
a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare aferente.
R.1.1.2 Absolventul poate evalua corect volumul de lucru, resursele disponibile si timpului necesar de finalizare
a sarcinilor profesionale.
Ct.2 Executarea responsabild a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara, cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.
R.I 2.2 Absolventulcunoaste siutilizeazi tehnici de comunicare profesionald
R.I. 2.3 Absolventulpoate lua decizii in limitele autonomiei pe care o are in cadrul echipei.
RI. 2.4 Absolventul indeplineste sarcinile profesionale cu responsabilitate, cu respectarea eticii si deontologiei
profesionale
Ct.3 Identificarea nevoii de formare continud si utilizarea eficientd a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionala asistati (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc.) atit in limba roména cit si intr-o limba de circulatie
internationala.
R.I 3.1 Absolventul este capabil sa realizeze un plan de dezvoltare personali in scopul insertiei si adaptabilitatii
la cerintele pietei muncii.
RI. 32 Absolventul este capabil si sustind prezentiri si comuniciri publice intr-o limba de circulatie
internationald

7. Obiectivele disciplinei {reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei Fundamentarea de cunostinte generale sispecifice privind sistemele de

management ainformatiei cu aplicatii pentru sistemele mecatronice folosite in
industrie si medicina. Fundamentarea de cunostinte generale si specifice privind

managementul proiectelor.

7.2 Obiectivele specifice Cunoastere siintelegere (cunoasterea si utilizarea adecvata a notiunilor specifice

disciplinei)

Se vor studia notiunea si elementele unui proiect, cercetarea gi stabilirea
obiectivelor unui proiect, distribuirea sarcinilor, calendarul de executie, atribuirea
resurselor si a costurilor. Veti afla care sunt metodele si instrumentele pentru
planificarea si gestionarea proiectelor, dar si metodele si instrumentele pentru
monitorizarea si analiza progresului, coordonarea, estimarea si controlul realizarii
proiectului i, nu in ultimul rand, veti studia tehnicile de luare a deciziilor.
Studentii vor invata sa organizeze o aplicare rapida a fiecarei idei din domeniul
lor, sd aplice modele cantitative pentru evauarea rezultatelor proiectelor,
strategii de gestionare a proiectelor si analizarea indiciilor pentru a consolida

eficientaintregului proces, respectand standardele corespunzatoare industriei
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Deprinderi dobandite:

e Dezvoltarea, conducereasi organizarea proiectelor

e Metode avansate de Project Management

e Metode financiare cantitative avansate

e Managementul sifolosirea instrumentelor pentru conducerea
proiectelor

e Managementul finantelor si investitiilor

e Planificarea si managementul resurselor umane

e Conducerea si organizarea echipelor

Competente personale de negociere, leadership si luare corectd a deciziilorin

mediul de afaceri

Cunostinte si deprinderiin utilizarea eticd ainformatiei si in realizarea

cercetarii stiintifice.

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare Numdr deore | Observatii

CURS 1 Etica si integritate academica
Norme si valori in cercetarea stiintifica.
Aspecte filosofice, istorice si
institutionale ale eticiiin cercetarea
stiintificd siviata academica

(teoria consecintelor, eticadatoriel,

etica bazata pe principii etc.).

CURS 2 Mod de utilizare a datelor de
cercetare, GDPR, Evaluarea informatiei

CURS 3 Metode de cercetare academica

CURS 4 Surse sireferinte

CURS 5 Plagiat si integritate

CURS 6 Aspecte etico-legislative

CURS 7 Managementul programelor
de finantare — documentare

CURS 8 Metode si tehniciin
managementul proiectelor

CURS 9 Managementul proiectelorin
echipe

CURS 10 Managementul calitatii si

managementul riscului Tn proiecte
Organizatii finantatoare

CURS 11 Ghiduri de proiecte
Aspecte legale privind finantdrile
Fonduri nerambursabile (granturi)
Bugetul unui proiect

CURS 12 Evaluarea proiectelor

CURS 13 Etape in implementarea unui
proiect

Prelegere pe baza de slide-uri 2
Prelegere clasica
Problematizare, explicatie

NINININ]D>

Bibliografie

Project Management Fundamentals | Business Academy
Business-academy.ro. (2017). Project Management Fundamentals | Business Academy. [online] Available at:

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.3




https://www.business-academy.ro/curs-bazele-managementului-de-proiect [Accessed 7 Oct. 2018].
Repanovici, A.- Sisteme de management a informatiei, Notite de curs, Format electronic, 2024
Repanovici, A. — Ghid de Cultura Informatiei, Editura ABR, Bucuresti, 2012

8.2 Seminar/ laborator/ proiect Metode de predare-invatare Numarde ore | Observatii
Elaborarea si sustinerea unui proiect Problematizare, conversatie, 14
integrat: aplicatie pentru un proiect de invdtare prin descoperire
finantare, ce include,in preambul, o Cercetare online
cercetare documentara. Descarcare aplicatii online
Aplicatii practice

Bibliografie
Business-academy.ro. (2017). Project Management Fundamentals | Business Academy. [online] Available at:
https://www.business-academy.ro/curs-bazele-managementului-de-proiect [Accessed 7 Oct. 2024].

Repanovici, A.- Sisteme de management a informatiei, Notite de curs, Format electronic, 2024

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplineiestein concordanta cu cerintele educationale in domeniul managementului proiectelorin vederea
obtinerii abilitatilor necesare pentru formarea de specialisti cu inalta calificare.

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere
evaluare din nota finald
10.4 Curs Utilizarea corectd a termenilor si Realizarea uneicereri | 75%
notiunilor specifice cursului. de finantare si
prezentare
10.5 Seminrar/Haberatert proiect |Aplicarea metodelor sitehnicilor studiate | Evaluare pe parcurs 25%

10.6 Standard minim de performanta

Realizarea de proiecte complexe, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cuevaluarea corectd a
volumului de lucru, resurselor disponibile si timpuluinecesar de finalizare, a unor factori potentiali de risc si amodul uide

gestionare a acestora in conditii de respectare a unor restrictiieconomico financiare si de costuri.

Realizarea unui plan de dezvoltare personal ain scopul insertiei si adaptabilitatii la cerintele pietei muncii.

Diseminarea in afara grupului de studentia materialelor prezentate la curs si a materialelor bibliografice puse la
dispozitia studentilor este interzisa. Materialele mentionate sunt protejate de copyright, iar diseminarea lor publica
reprezinta o incdlcare a legislatiei privind dreptul de autor si drepturile conexe.

Prezenta Fisa de disciplina a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30.09.2024 si aprobata
in sedinta de Consiliu al facultitii din data de 30.09.2024. .

Prof.dr.ing. Codruta JALIU Prof.dr.ing. Luciana CRISTEA
Decan
Director de departam

Prof.dr.ing., dr. marketing Angela REPANOVICI Prof.dr.ing., dr. marketing Angela REPANOVICI

Titular de c
Titular de proiec
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Nota:

YDomeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazd conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplina din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplina complementara) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un credit este echivalent cu 25 — 30 de ore de studiu {activitati didactice sistudiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invdatamant superior TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

1.3 Departamentul DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA S| MEDIU

1.4 Domeniul de studii SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI MEDICINA

1.5 Ciclul de studii? MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei SISTEME MODERNE DE FABRICATIE $I ASAMBLARE
2.2 Titularul activitdtilorde curs Barbu lon
2.3 Titularul activitatilorde seminar/ laborator/ proiect Barbu lon
2.7 Continut? DCA
2.4 Anulde studiu | Il | 2.5 Semestrul | Il | 2.6 Tipul de evaluare | E | Regimul | opjigativitate® ol
disciplinei
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1 Numar de ore pe sdaptamana 3 din care: 3.2 curs 2 3.3.seminar/ laborator/ 0/
proiect 0]
) oL . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Totalore din planul deinvdtamant [ 42 [ dincare: 3.5 curs 28 _ 14
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 35
Pregdtire seminarii/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 14
Examinari 4
Alte activitati.....cooovvinerienn, -
3.7 Total ore studiu individual 83
3.8 Total ore pe semestru 125
3.9 Numdrul de credite? 5
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Parcurgerea cursului: Sisteme CAD/CAM fn fabricatia flexibild
4.2 de competente e Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnicd generala si de

specialitate pentru rezolvarea problemelor tehnice;
e Proiectareaconstructivd si tehnologicd asistatd de calculator pentru piese de

complexitate redusa.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului e calculator, videoproiector si ecran de proiectie, tabla

5.2 de desfdsurare a o reteade calculatoare; programe de calculator specializate
seminarului/ laboratorului/
proiectului
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6. Competente specifice acumulate

Cp.1 Cunoasterea aprofundatda a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in
medicind si, in cadrul acesteia, a dezvoltdrilor teoretice, metodologice si practice specifice programului;
utilizarea adecvatd a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
R.I 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematic, fizica, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate si de programare a calculatoarelor.
RI 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 2.1 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice,
pneumatice hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor de comanda si
control inteligente pentru automatizarilocale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
Cp.3 Utilizarea integratd a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd,
pentru a rezolva probleme teoretice si practice noi
RI. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronicd si roboticd cu aplicatiiin industrie si medicind.
R.I. 3.2 Absolventul poate realiza de aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practica a

% sistemelor mecatronice performante, precum si a unor metode avansate de reglare automata.

-é R.I. 3.4 Elaborarea de solutii novatoare, utilizand electronica digitald pentru controlul pozitiei, vitezei si

g fortei, dezvoltind solutii eficiente pentru optimizarea functionald a componentelor si sistemelor

§ mecanice clasice.

§ Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecati

8 | de valoare si a fundamenta decizii constructive

§ RI. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.
RJI. 4.2 Absolventul este capabil si utilizeze eficient metodele modeme de evaluare, diagnosticare,
mdsurare si testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitdtii sistemelor
mecatronice complexe realizate.
R.I. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele modeme de evaluare, diagnosticare masurare si
testare a sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive si
functionale.

Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
R.I. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.
R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R.J. 5.3 Absolventul este capabil si utilizeze proiectarea asistata de calculator pentru abordarea unor
cercetdri complexe orientate spre componente, produse si sisteme mecatronice avansate.
R.I 5.4 Absolventul poate sa realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.
z
S S
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al o Explicarea conceptelor generale si specifice referitoare la sistemul de productie,
disciplinei organizarea si planificarea productiei, costuri de productie. Aprofundarea
conceptelor privind proiectarea si fabricatia asistate de calculator, sisteme de
productie integrate.

7.2 Obiectivele specifice e Explicarea conceptelor specifice dezvoltarii i organizarii sistemelor de
productie;

e Explicarea metodelor specifice planificarii productiei;

e Explicarea modului de luare a deciziilor in cadrul sistemelor de productie;

e Explicarea principiilor de proiectare asistatd de calculatora sistemelor complexe;

e Explicarea principiilor fabricatiei asistate de calculator;

e Operarea cu programe de calculator specifice domeniului — nivel avansat;

e Studiul masinilor-unelte cu comanda numerica i modul de elaborare a

programelor de comandd numericd pentru sisteme complexe.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Observatii

Prezentare structura curs, bibliografie, alte detaliidin fisa disciplinei Durata: 1 ora

Sistemul de productie industriald: concept, intrari/ iesiri, procese de

< Prelegere cu slide- Durata: 3 ore
transformare, structurd si modele

. . — — — uri; imbunatatita
Elemente de organizare si planificare a productiei: notiuni generale,

pregatirea tehnologicd a fabricatiei, planificarea productiei, lansarea in
fabricatie, urmatirea productiei, criterii de organizare a productiei

prin conversatie,
demonstratie

Durata: 6 ore

— — didactica.

Prezentarea si utilizarea softului SolidWorks “ L Durata: 4 ore
- - Invatare pe

Modulul CAM din SolidWorks . Durata: 3 ore
— — - simulator.

Prezentarea si utilizarea softului Sim Center Siemens Durata: 4 ore

Modulul CAD; Modulul CAE si modulul MOTION din Sim Center Durata: 7 ore

Bibliografie

Barbu, I, Sisteme modeme de fabricatie si asamblare — , Notite de curs.

Lache, S., Sisteme flexibile de fabricatie si asamblare, Editura Universitatii Transilvania Bragov, 2002,
** Software SimCenter si SolidWorks -

*** Carti tehnice ale maginilor CNC ce folosesc sistemele de operare FANUC si SINUMERIK.

. . Metode de .
8.2 Seminaf/ laborator/ preieet . Observatii
predare-invatare '
Protectia muncii. Prezentarea lucrarilor Conversatie Durata: 2 ore
Prezentarea si utilizarea de softuri specifice de comandd numerica
pentru fabricatia asistata: Prezentare
- generarea, editarea si simularea programelor CNC avansate; echipamente;
- aplicatiipe tipuri de repere cu geometrie complexa: plecand de la Demonstratie; Durata: 4 ore
generarea modelului CAD, generarea programului CNC urmarind Lucru in echipd;
geometria impusd de modelul CAD si simularea fabricatiei, cu Lucru individual
urmadrirea optimizarii programului in vederea minimizarii timpului folosind
de fabricatie si a consumului de material/ echipamente CAD
Prezentarea tipurilor de console specifice masinilor CNC. /CAM, calculatorsi
Programarea si comanda masinilor-unelte cu comanda numerica — software
i . Durata: 4 ore
sistemele de operare FANUC, SINUMERIK. specializat.
Operarea pe magsini cu comanda numericd de tip strung;

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6



Operarea pe masini cucomanda numerica de tip freza.

Recuperare (unde este cazul) Durata: 2 ore
Evaluare finala Durata: 2 ore
Bibliografie

**+* Carti tehnice ale masinilor CNC ce folosesc sistemele de operare FANUC si SINUMERIK.
Barbu, I, Indrumar de laborator.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice si aplicative fundamenteazd cele mai noi abordari ale problematicii disciplinei, prin aplicatii
practice si experimentale moderne necesare viitorului absolventului de master in Sisteme mecatronice pentru
industrie si medicind.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere
evaluare din nota finala
10.4 Curs Elaborarea si sustinerea unui referat pe
baza notiunilor teoretice privind sistemele L
. Evaluare scrisa,
de productie predate la curs. .
) Prezentare cu slide- 60%
Efectuarea unui program CNC pentru .
- . uri, argumentare
programarea masinilor comandate prin
sistemele de operare studiate.
10.5 Seminaf/ laborator/ Abilitatea de a utiliza corect echipamentele | Verificarea efectudrii
proieect de prelucrare CNC folosite in cadrul lucrdrilor +test 40%
laboratorului.

10.6 Standard minim de performanta

Proba teoreticd: insusirea si aplicarea metodelor pentru planificarea productiei pe baza cunostintelor dobandite la
curs. Laborator: cunoasterea modului de proiectare si realizare a unui program CNC specific unui anumit proces
tehnologic de prelucrare; alegerea si utilizarea, la nivel avansat, a metodelor, procedeelor si a echipamentelor de
prelucrare prin realizarea de programe CNC folosind limbaje diferite, in functie de sistemele de operare ale masinilor
studiate.

o Participareala examen este conditionatd de finalizarea activitatiloraplicative prin efectuareaintegrala a
lucrarilor de laborator si promovarea testului, respectiv sustinerea proiectului;
e Media laexamen se calculeaza numaiin situatiain care nota obtinuta la proba teoretica sinotele obtinute la

evaluarea activitatii de laborator, respectiv sustinerea proiectului, sunt de minim 5.

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30.09.2024 si aprobata in
sedinta de Consiliu al facultatiidin data de 30.09.2024

Run® inive de ine Cadeads IATI Prof. univ. ar. ing. L_uc/ana CRISTEA
Decan Directo ™ ° ent

Titular de curs Titular de semirar/ laberater/
Conf. ar. ing. lon BARBU Conf. dr. ing. lon BARBU
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Ciclul de studii - se alege una din variantele. Licentda/ Master/ Doctorat;

Regimul disciplinei (continut) - pentru nivelul de licentd se alege una din variantele: DF (disciplind
fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/ DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementara);

Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind
optionald)/ DFac (disciplind facultativa);

Un credit este echivalent cu 25 - 30 de ore de studiu (activitati didactice sistudiu individual).

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6



FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institu ia de invd amant superior TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE Sl MEDICINA
1.5 Ciclul de studiiV MASTER

1.6 Programul de studii/ Calificarea SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE Sl MEDICINA

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei SISTEME CAD/CAM IN FABRICATIA FLEXIBILA
2.2 Titularul activita ilorde curs Barbu lon
2.3 Titularul activitd ilorde seminar/ laborator/ proiect Barbu lon
2.7 Con inut? DCA
2.4 Anulde studiu | II | 25 Semestrul | lll | 2.6 Tipul de evaluare | C Regimul S
.. . .| Obligativitate® DI
disciplinei
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitd ilordidactice)
3.1 Numar de ore pe sdptamana 3 din care: 3.2 curs 1 33 semmar_/ laborator/ 0/2/
proiect 0]
) oL . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Total ore din planul deinvd dmant | 42 din care: 3.5 curs 14 ) 28
proiect
Distribu ia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si noti e 15
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15
Pregdtire seminarii/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 10
Examinari 4
Alte activitd i, -
3.7 Total ore studiu individual 58
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numdrul de credite? 4
4. Precondi i (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Parcurgerea cursului: Masini de lucru cu comanda numerica
4.2 de competen e e Aplicareacunostin elor fundamentale de culturd tehnica generala si de

specialitate pentru rezolvarea problemelor tehnice;
e Proiectarea constructiva si tehnologicd asistatd de calculator pentru piese de

complexitate redusa.

5. Condi ii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului e calculator, videoproiector si ecran de proiectie, tabla

5.2 de desfdsurare a e reteade calculatoare; programe de calculatorspecializate
seminarului/ laboratorului/

proiectului
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6. Competen e specifice acumulate

Cp.1 Cunoasterea aprofundata a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in
medicind si, in cadrul acesteia, a dezvoltdrilor teoretice, metodologice si practice specifice programului;
utilizarea adecvatd a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
RI. 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematicd, fizici, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate si de programare a calculatoarelor.
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
RI 2.1 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice,
pneumatice hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor de comanda si
control inteligente pentru automatizarilocale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
Cp.3 Utilizarea integratda a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completq,
pentru a rezolva probleme teoretice si practice noi
RI. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronicd si roboticd cu aplicatiiin industrie si medicind.

5]
g R.I. 3.2 Elaborarea de solutii novatoare, utilizdnd electronica digitald pentru controlul pozitiei, vitezei si
E fortei, dezvoltand solutii eficiente pentru optimizarea functionald a componentelor si sistemelor
= mecanice clasice.
qc’ Cp.4+ Utilizarea nuantatd si pertinenta de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecati
% de valoare si a fundamenta decizii constructive
§ R.I. 4.1 Absolventul este capabil sd utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
< inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.
RJ. 4.2 Absolventul este capabil si utilizeze eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare,
mdsurare si testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitatii sistemelor
mecatronice complexe realizate.
Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
R.I. 5.1 Absolventul este capabil s elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.
R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R.J. 5.3 Absolventul este capabil s utilizeze proiectarea asistatd de calculator pentru abordarea unor
cercetari complexe orientate spre componente, produse si sisteme mecatronice avansate.
R.I 5.4 Absolventul poate sa realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimad a subsistemelor componente.
v o
5 7
g g
£ 9
O o

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competen elor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei o Explicarea conceptelor generale si specifice referitoare la sistemul de

productie, organizarea si planificarea productiei, costuri de productie.
Aprofundarea conceptelor privind proiectarea si fabricatia asistate de
calculator, sisteme de productie integrate. Fabricatie asistata.

7.2 Obiectivele specifice e Cunoasterea si utilizarea softurilor specifice proiectarii asistate si

programarea CNC.

e Exploatarea masinilor unelte cu comanda numerica existente in laborator.
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e Explicarea principiilor fabricatieiasistate de calculator;

e Operarea cu programe de calculator specifice domeniului — nivel avansat;
e Studiul masinilor-unelte cu comandd numericd si modul de elaborare a
programelor de comandd numericd pentru sisteme complexe.

8. Con inuturi

8.1 Curs

Metode de predare

Observa ii

Prezentare structurd curs, bibliografie, alte detalii din fisa disciplinei

Generalitati CAD-CAM;

Prezentare softuri specifice CAD;
Prezentare softuri specifice CAM,;
Sisteme integrate CAD-CAM,;
Sisteme de productie integrate;

Prelegere cu slide-uri;
imbunata itd prin
conversa ie,
demonstra ie didactica.

Sisteme de automatizare.

invitare pe simulator.

Sisteme de operare FANUC specifice masinilor CNC;

Sisteme de operare SINUMERIK specifice masinilor CNC;

Durata: 1 ord

Durata: 1 ore

Durata: 3 ore

Durata: 1 ore

Durata: 4 ore

Durata: 4ore

Bibliografie
Barbu, |., Sisteme CAD/CAM in fabricatia flexibila, Notite de curs.

Universitatea Transilvania din Brasov, 1998.

**+* Carti tehnice ale masinilor CNC ce folosesc sistemele de operare FANUC si SINUMERIK.

Bejinaru-Mihoc, Gh., Lache, S., Poparad, H., Gosman, L., Tehnologia produc iei microsistemelor (l). Curs universitar,

8.2 Seminaf/ laborator/ preteet

Metode de predare-invatare

Observa ii

Protectia muncii. Prezentarea lucrarilor

Conversatie

Durata: 2 ore

Folosirea de softuri specifice de comanda numerica pentru
fabricatie asistata:

- Softuri specifice de generare si editare programe CNC;

- Softuri specifice de generare, editare si simulare a programelor
CNC,;

- Aplicatii diverse pe tipuri de repere cugeometrie simpla si
complexa plecand de la generarea modelului CAD, generarea
programului CNC urmarind geometriaimpusa de modelul CAD si
simularea de fabricatie urmarindu-se optimizarea programului in
\vederea scurtarii timpului de fabricatie cu consum minim de
material.

Programarea si comanda masinilor unelte cu comanda numerica:
- Lucrul cu masini cu comanda numerica de tip strung;
- Lucrul cu masini cu comanda numerica de tip freza.

Prezentare echipamente;
Demonstratie; Lucru in
echipd; Lucru individual

folosind echipamente CAD

/CAM, calculatorsi software
specializat.

Durata: 12 ore

Durata: 10 ore

Recuperare (unde este cazul)

Durata: 2 ore

Evaluare finala

Durata: 2 ore

Bibliografie

Barbu, I., Indrumar de laborator.

**+* Carti tehnice ale masinilor CNC ce folosesc sistemele de operare FANUC si SINUMERIK.

Retea de calculatoare + softare specific CNC + MUCN strung Boxford si freza EMCO

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6




9. Coroborarea con inuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentan ilor comunitd ilor epistemice, asocia ilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Utilizarea proiectdrii asistate de calculator pentru modelarea sistemelor, prototipare virtuald si reald, simulare si
evaluare a performantelor, optimizare la nivel de subsisteme si de sistem.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de
evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

Elaborarea si sus inerea unui referat
pe baza notiunilor teoretice privind
sistemele de productie predate la

Evaluare scrisd,

folosite in cadrul laboratorului.

curs. Prezentare cu slide-uri, 60%
Efectuarea unui program CNC pentru argumentare
programarea masinilor comandate
prin sistemele de operare studiate.

10.5 Seminar/ laborator/ preieet | Abilitatea de a utiliza corect Verificarea efectuarii
echipamentele de prelucrare CNC lucrdrilor +test 40%

curs.

10.6 Standard minim de performan &

Proba teoretica: insusirea si aplicarea metodelor pentru planificarea productiei pe baza cunostintelor dobandite la

Laborator: cunoasterea modului de proiectare si realizare a unui program CNC specific unui anumit proces tehnologic
de prelucrare; alegerea si utilizarea, la nivel avansat, a metodelor, procedeelor si a echipamentelor de prelucrare prin
realizarea de programe CNC folosind limbaje diferite, in functie de sistemele de operare ale masinilor studiate.

de laborator si promovarea testului;

e Participareala examen este condi ionatd de finalizarea activitatiloraplicative prin efectuareaintegrald a lucrarilor

e Media laexamen se calculeaza numaiin situa iain care notaob inutd la proba teoretica sinotele ob inute la
evaluarea activitatii de laborator, sunt de minim 5.

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30.09.2024si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatiidin data de 30.09.2024

Decan

(Grad didactic, Prenume, NUME, Semnatura),

(Grad didactic, Prenume, NUME, Semnatura),
Director de departament

Titular de curs
Conf. ar. ing. lon BARBU

(Grad didactic, Prenume, NUME, Semnaturad),

(Grad didactic, Prenume, NUME, Semnatura),
Titular de seminar/ laberater/ proiect
Conf. dr. ing. lon BARBU

Nota:
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Y Ciclul de studii - se alege una din vaniantele. Licentd/ Master/ Doctorat;

Regimul disciplinei (con inut) - pentru nivelul de licen & se alege una din variantele: DF (disciplind
fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/ DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementara);

9 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind
op ionald)/ DFac (disciplind facultativa);

4 Un credit este echivalent cu 25 - 30 de ore de studiu {activita ididactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Sisteme pentru automatizarea serviciilor

2.2 Titularul activitdtilorde curs

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

2.3 Titularul activitatilor de seminarfaberater/preiect

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

rezolvarea problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica

_ _ 2.7 Regimul | Continut? DCA

2.4 Anul de studiu 2.5 Semestrul 2.6 Tipul de evaluare L

disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
. oL . 3.3 seminar/ laborator/

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 . 2/-/

proiect

3.4 Totalore din planul deinvatdamant | 56 din care: 3.5 curs 28 3.6.sem|nar/—labe|¢afee# 28

proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 30

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30

Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 30

Tutorat 2

Examinari 2

Alte activitati. oo

3.7 Total ore de activitate a

studentului 94

3.8 Total ore pe semestru 150

3.9 Numadrul de credite® 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum e Analizd matematicd, Algebra liniard, geometrie analitica si ecuatii diferentiale , Fizicd, Chimie,
Stiinta siingineria materialelor, Geometrie descriptiva, Desen tehnic silnfograficd, Rezistenta
materialelor.

4.2 de competente e Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generald si de specialitate pentru

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

videoproiector
note de curs
bibliografia recomandata

5.2 de desfasurare a .
seminarului/ laboratorului/ .
proiectului

programe specializate
bibliografia recomandata
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6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Competente profesionale

Cp.1 Cunoasterea aprofundata a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatiiin industrie si in medicina
si, in cadrul acesteia, a dezvoltdrilor teoretice, metodologice si practice specifice programului; utilizarea
adecvatd a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite

R.J. 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor mecatronice
complexe

Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in contexte
mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice

R.J. 2.2. Absolventul poate explica si interpreta principiile de baza privind alegerea optima a componentelor
si subsistemelor unui sistem mecatronic complex.

R.I. 2.3 Absolventul este capabil s& explice si s& interpreteze specificul proceselor mecatronice in vederea
proiectarii sistemelor electronice de comanda si control cu microcontrollere si automate programabile cu
aplicatiiin industrie si medicing.

Cp.3 Utilizarea integratd a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd, pentru a
rezolva probleme teoretice si practice noi

R.J. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronicd si roboticd cu aplicatiiin industrie si medicind.

R.I. 3.4 Elaborarea de solutii novatoare, utilizand electronica digitald pentru controlul pozitiei, vitezeisi
fortei, dezvoltand solutii eficiente pentru optimizarea functionald acomponentelor si sistemelor mecanice
clasice.

Cp.4 Utilizarea nuantatd si pertinentd de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecatide valoare
si a fundamenta decizii constructive

R.I. 4.1 Absolventul este capabil sa utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor inteligente
de comandad si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.

R.I. 4.2 Absolventul este capabil sa utilizeze eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare,
madsurare sitestare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitatiisistemelor mecatronice
complexe realizate.

R.I. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare masurare si testare
a sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive si functionale.

Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative

R.J. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.

R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comandd si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.

R.I. 5.4 Absolventul poate sd realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme

mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.

Competente

transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei o Disciplina asigurd instruirea studentilor in abordarea sistemicd, mecatronicd

a echipamentelorautomate pentru servicii i a produselor de consum.
Aceasta disciplindisi propune sda asigure specializarea studentilor de la
masterat cu constructia, functionarea si exploatarea sistemelor mecatronice
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utilizate in produse de consum.

servire;

e Explicarea, interpretarea i

7.2 Obiectivele specifice o Explicarea conceptelor generale si specifice privind sistemele mecatronice;
utilizarea principiilor de functionare ale
subsistemelor mecatronice utilizate in constructia automatelor de control si

e Realizarea de analize calitative si propunerea de recomanddri de optimizare
si imbunatatire privind constructia automatelor de control si servire;

e Explicarea siinterpretarea specificului proceselor din ingineria mecatronica in
vederea proiectdrii automatelorde control si servire;

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare

Numar de ore

Observatii

1. Abordarea  sistemicd, mecatronicd a
echipamentelor automate pentru servicii si a
produselor de consum. Structura mecatronica
a echipamentelor automate pentru servicii i
a produselor de consum. Caracteristici
constructive, functionale si de exploatare
privind sistemele mecatronice cu aplicatii in
servicii.

Prelegere, dezbatere

6 ore

2. Abordarea  sistemicd, mecatronicd a
echipamentelor  si  instalatilor  pentru
asigurarea de servicii in industrie. Analize de
caz privind structura mecatronica a
echipamentelor de transport automat din
industrie. Analize de caz privind structura
mecatronicd a echipamentelor de stocare sia
magaziilor automat utilizate in industrie.

Prelegere, dezbatere

8 ore

3. Abordarea  sistemicd, mecatronicda @ a
echipamentelor  si  instalatilor  pentru
asigurarea de servicii in agriculturd. Analize de
caz privind structura mecatronicd a
echipamentelorautomate din agricultura.

Prelegere, dezbatere

4 ore

4, Abordarea  sistemicd, mecatronicda a
echipamentelor si  instalatilor  pentru
asigurarea de servicii in gospoddrie. Analize
de caz privind structura mecatronicd a
echipamentelorautomate de uz casnic.

Prelegere, dezbatere

4 ore

5. Structura mecatronicd a echipamentelor de
securitate si paza in perspectiva casei
inteligente. Sisteme de transport folosite in
automatizarea serviciilor, portile detectoare
de metal controlul accesului cu cartele de
proximitate, dispozitive de supraveghere
video, sisteme anti-incendiu.

Prelegere, dezbatere

6 ore

Bibliografie

1 Cristea, L., - Sisteme pentru automatizarea serviciilor — suport de curs- Elearning 2024

2. Cristea, L., Drugd, C. — Automate bancare side servire — Univ. Transilvaniadin Brasov, Bragov 2003
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3. Cristea, L.: Sisteme automate pentru servire — Ed. Universitatii Transilvania, Brasov, ISBN 973-635-231-5, Brasov, 2003,
183pag —carte electronica..

4. Bradley,D.A., s.a., Mechatronics-Electronics in products and processes, Chapman & Hall, 1993.

Cristea Luciana, lonescu Emil, Olteanu Ciprian - Automate de control in industrie, Editura Didacticasi Pedagogica, Bucuresti —

ISBN 973-30-5047-4-1998.

Cristea L. — Tehnologii si sisteme de control dimensional, curs, Universitatea Transilvania din Brasov, Brasov, 2000,

o

Cristea,L., Automate de control siservire, curs, Univ. Transilvania Bv, 1995.

Dumitriu, A. s.a. Sisteme senzoriale pentru roboti, Ed. Medro, Bucuresti, 1996.

Dumitriu, A., - Mecatronicd, vol. 1, Edit. Univ. , Ttransilvania” Brasov, 2006, ISBN 973-635-429-6

10. Méties V. Mecatronica, Editura DACIA, Cluj Napoca, 1998.

11. E. lonescu, C. Olteanu, L. Cristea — Actiondri si mdsurdri pneumatice, Ed. Tehnica-Info — Chisindu, ISBN 9975-63-132-0,
Republica Moldova, 2002.

12. Documentatie echipamente FESTO.

© ©® N o

***  Cataloage, reviste, prospecte

8.2 Seminar/ faberater/preiect Metode de predare-invatare Numdr de ore | Observatii
1. Structura unui sistem mecatronic pentru | Prezentare solutii tehnice.
asigurarea de servicii. Dezbatere 2 ore
2. Stadiul actual n domeniu sistemelor | Analiza solutiilor alese. Prezentare
mecatronice pentru asigurarea de servicii. solutii tehnice. Dezbatere 2 ore
3. Principiul de functionare si caracteristici | Analiza solutiilor alese. Prezentare
tehnice.  Descriere  constructivda  cu | solutii tehnice. Dezbatere 10
evidentierea subsistemelor componente. o
Proiectarea unui subansamblu.
4. Caracteristici care definesc sistemul ca un | Analiza solutiilor alese. Prezentare
sistem mecatronic. Schema sistemului | solutii tehnice. Dezbatere
mecatronic. Scheme logice de functionare. Bore
Scheme de gestiune a semnalelor.
5. Modul de functionare si conditii de calitate | Analiza solutiilor alese. Prezentare
impuse. Posibilitati de imbunatdtire a | solutii tehnice. Dezbatere 6 ore
sistemului prezentat.

Bibliografie

1. Cristea, L., - Sisteme pentruautomatizarea serviciilor — suport de curs- Elearning 2024

2. Cristea, L., Drugd, C. — Automate bancare side servire — Univ. Transilvaniadin Brasov, Brasov 2003

3. Cristea, L.. Sisteme automate pentru servire — Ed. Universitatii Transilvania, Brasov, ISBN 973-635-231-5, Brasov, 2003,
183pag —carte electronica..

4. C(ristea, L., Automate de control siservire, indrumar de laborator, Univ., Bv., 1984.

5. Bradley,D.A.,, s.a., Mechatronics-Electronics Tn products and processes, Chapman & Hall, 1993.

6. CristeaLuciana, lonescu Emil, Olteanu Ciprian - Automate de control in industrie, Editura Didactica siPedagogica, Bucuresti —
ISBN 973-30-5047-4-1998.

7. Cristeal. — Tehnologii si sisteme de control dimensional, UniversitateaTransilvania din Brasov, Brasov, 2000,
Cristeaq, L., Automate de control siservire, indrumar de laborator, Univ., Bv., 1984.

9. C(Cristea,L., Automate de control siservire, curs, Univ. Transilvania Bv, 1995.

10. Dumitriu, A. s.a. Sisteme senzoriale pentru roboti, Ed. Medro, Bucuresti, 1996.

11.  Dumitriu, A., - Mecatronicd, vol. 1, Edit. Univ. ,Transilvania” Brasov, 2006, ISBN 973-635-429-6

12. Maties V. Mecatronicg, Editura DACIA, Cluj Napoca, 1998.

13. E. lonescuy, C. Olteanu, L. Cristea — Actiondri si mdsurdri pneumatice, Ed. Tehnica-Info — Chisindu, ISBN 9975-63-132-0,
Republica Moldova, 2002.

*** Cataloage, reviste
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor

profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice si practice ofera studentului posibilitatea abordarii problemelor legate de sistemele pentru

automatizarea serviciilor. Disciplina contureazad rolul si contributiainginerului in domeniul conceptiei, productiei si

implementarii sistemelor pentru automatizarea serviciilor in concordanta cu cerintele mediului economic si social.

10. Evaluare

Tip de activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

Explicarea corectd a unui proces, structuri,
functii, etc. specifice sistemelor
mecatronice folosind notiunile teoretice
predate.

Analiza comparativa a unor sisteme
automate de inspectie dimensionald si a
unor sisteme automate de servire a
populatiei

Alegerea variantei corecte dintr-o serie de
situatii propuse si argumentarea alegerii
folosind notiunile teoretice predate.

Utilizarea corectd a limbajului de
specialitate

Claritatea, coerenta si concizia expunerii,

Gradul de acoperire a problematicii cerute

Aprecierea rezultatelor de

la examenul final- tip test.

40%

10.5 Seminar/
laborator/ proiect

Abilitatea de a analiza si utiliza sistemelor
mecatronice pentru rezolvarea unei
probleme de specialitate

Verificarea gi notarea
efectudrii corecte si
complete a temelor
propuse (PP).

60%

10.6 Standard minim de performantd

Participareala programul de consultatii.

e Efectuarea completa a temelor propuse. Prezenta la orele de curs. Prezenta si participarea activa la orele de proiect.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobata in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Decan

Prof. dr. ing. Codruta JALIU,

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

Directgr\de dep\&;ftament

Titular de curs

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

Titular de seminar/ laborator/ proiect

Nota:
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Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO {(disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

5) Un crediteste echivalent cu 25 de ore de studiu {activitatididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind / Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Comanda si controlul proceselor

2.2 Titularul activitatilorde curs

ZAMFIRA C-tin Sorin

2.3 Titularul activitatilorde laborator

ZAMFIRA C-tin Sorin

2.7 Regimul Continut® DCA
2.4 Anul de studiu | II | 2.5 Semestrul 2.6 Tipul de evaluare | C o —
disciplinei Obligativitate? DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
. oL . 3.3 seminar/ laborator/
3.1 Numdr de ore pe sdptamana 3 din care: 3.2 curs 1 i 2
proiect
. A . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Totalore din planul deinvatamant | 42 din care: 3.5 curs 14 _ -/28/-
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate sipe teren 14
Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 15
Tutorat 10
Examinari 4
Alte activitati....ovvvneniennnn.
3.7 Total ore de activitate a 58
studentului
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numdrul de credite® 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum .

4.2 de competente )

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

Sala de curs cu tabld si videoproiector

bibliografia recomandata

5.2 de desfasurare a .
seminarului/ laboratorului/ .
proiectului .

Sala de laborator cu tabld, standuri educationale,

Indrumar de laborator
videoproiector
retea de calculatoare
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e programe specializate

e bibliografia recomandata

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)

Competente profesionale

Cp.1 Cunoasterea aprofundata a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in
medicind si, in cadrul acesteia, a dezvoltarilor teoretice, metodologice si practice specifice programului;
utilizarea adecvata a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
RI. 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematicd, fizicd, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate si de programare a calculatoarelor.
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
RI 21 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor {mecanice,
pneumatice hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor de comanda si
control inteligente pentru automatizarilocale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
Cp.3 Utilizarea integrata a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd,
pentru a rezolva probleme teoretice si practice noi
RI. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza gi asigura mentenanta subsistemelor gi a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronica si robotica cu aplicatiiin industrie si medicina.
R.J. 3.2 Absolventul poate realiza de aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practicad a
sistemelor mecatronice performante, precum si a unor metode avansate de reglare automata.
Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinentd de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecdti
de valoare si a fundamenta decizii constructive
RI. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.
RJI. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare masurare s

testare a sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive s
functionale.

Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative s
calitative
R.I. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.
R 5.3 Absolventul este capabil sa utilizeze proiectarea asistatd de calculator pentru abordarea unor
cercetdri complexe orientate spre componente, produse si sisteme mecatronice avansate.
RI 5.4 Absolventul poate sd realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.

Competente

transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei o Disciplina trebuie s3 ofere studentului informatii avansate necesare

proiectdrii i implementdrii sistemelor de comandd si control cu aplicatii
directe in domeniul mecatronic. Aspectele vor fi abordate atat din punct de
vedere al partii fizice (subsistemul hardware), cat si din punct de vedere al

partii logice, de programare (subsistemul software). Exemplele se vor axa pe
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sisteme si procese din industrie si medicina.

7.2 Obiectivele specifice 1. Cunoastere siintelegere:

v Cunoasterea si utilizarea adecvatd a notiunilor specifice sistemelor de
comanda si control

2. Explicare siinterpretare:
v Studentiivor sti sd interpreteze algoritmi de comanda si control
v Studentiivor sti sd utilizeze sistemele de comanda si control

4. De atitudine:

e Studentiivor fi capabilisa lucreze in industrie, laboratoare dotate cu sisteme

de comanda si control.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Numdr de ore | Observatii
Notiuni generale, terminologie, privind Prelegere clasica si pe bazd de slide 1ore
structura unui sistem de comanda si
control.
Fluxulinformationalintr-un sistem de Prelegere clasica, explicatie, 2ore
comanda sicontrol. Problematizare, demonstratie,

conversatie
Caracteristicile sistemelorde control, Prelegere clasica si pe baza de slide 2 ore
functii de transfer
Modele matematice ale sistemelor Prelegere, dezbatere 1lore
mecatronice
Analiza si proiectarea prinintermediul Prelegere clasicd si pe baza de slide 2ore
diagramelor
Sisteme simple: comportarea sistemelor | Prelegere clasica si pe baza de slide 2ore
de ordinul intai, i ordinul Il
Controlul cu trei termeni, metode de | Prelegere clasica si pe baza de slide, cu 2ore
adaptare Aspecte practice, metode de | studiu aplicativpe un sistem mecatronic
reglare ale controlului PID
Analiza sistemica a proceselor de Prelegere clasicd si pe baza de slide, cu 2ore
comanda si control. studiu aplicativpe un sistem mecatronic

Bibliografie

OgataKatsuhiko, Modern Control Engineering, ISBN 0-13-043245-8, Prentice Hall, 2002

Dorf R., Bishop R, Modern Control ISBN 0-201-32677-9, SystemsAddison Wesley Longman, 1998

Wilkie J., Johnson M., Katebi R., Control Engineering-An introductory course, ISBN 0-333-77129-X, Palgrave
Macmillan2002,

DiIStefano J., Stubbero A., Williams 1., Feedback and Control Systems, McGraw Hill, Schaum,Outlines, ISBN 0-07-
017052-5, 1990,

K.J.Astrom R.M.Murray,
http://www.cds.caltech.edu/~murray/amwiki/index.php/Main_Page - accesat 01.09.2011

Zdzislaw Bubnicki - Modern Control Theory , ISBN 10 3-540-23951-0 Springer Berlin Heidelberg New York

Burns Roland S. Advanced Control Engineering, ISBN 0 7506 5100 8 Butterwortht-Heinemman,Reed Esevier Group
Steven T. Karris, Signals.and.Systems.with. MATLAB, ISBN 0-9709511-8-3

Zirn 0., Modellbildung und Simulation mechatronischer Systeme, Expert Verlag, ISBN 3-8169-2108-6, 2002;
Gassmann H., Regelungstechnik, Verlag Harri Deutsch, ISBN 3-8171-1653-5, 2004,

Larionescu S., Teoria Sistemelor, MatrixRom, ISBN 973-755-004-8, Bucuresti,2006

and Analysis and Design of Feedback Systems, Preprint, 2004
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http://www.cds.caltech.edu/~murray/amwiki/index.php/Main_Page-%20accesat%2001.09.2011

Zamfira, S., Comanda si controlul proceselor- suport de curs 2024

8.2 Seminar/ laborator/ proiect

Metode de predare-invatare

Numadr de ore

Observatii

1. Studiul platformei FEEDBACK pentru
controlul analogic al sistemelor cu
aplicatiiin comanda proceselor

2. Studiul platformei FEEDBACK pentru

Conversatie, demonstratie,
experiment individual,
experiment in grupuri mici,
prezentare de referat,

controlul digital al sistemelor cu | evaluare 4
aplicatiiin comanda proceselor

3. Studiul pendulului dublu, a
pendulului invers cu aplicatiiin 4
controlul proceselor

4. Proiectarea unui sistem de comanda
si control din domeniul industrial

5.Proiectarea unui sistem de comanda
si control din domeniul medical.

Bibliografie

OgataKatsuhiko, Modern Control Engineering, ISBN 0-13-043245-8, Prentice Hall, 2002

Dorf R., Bishop R, Modern Control ISBN 0-201-32677-9, SystemsAddison Wesley Longman, 1998

Wilkie J., Johnson M., Katebi R., Control Engineering-An introductory course, ISBN 0-333-77129-X, Palgrave
Macmillan2002,

DiStefano J., Stubbero A., Williams 1., Feedback and Control Systems, McGraw Hill, Schaum,Outlines, ISBN 0-07-
017052-5, 1990,

KJAstrom and R.M.Murray, Analysis and Design of Feedback  Systems,
http://www.cds.caltech.edu/~murray/amwiki/index.php/Main_Page- accesat01.09.2011
Zdzislaw Bubnicki - Modern Control Theory , ISBN 10 3-540-23951-0 Springer Berlin Heidelberg New York

Burns Roland S. Advanced Control Engineering, ISBN 0 7506 5100 8 Butterwortht-Heinemman,Reed Esevier Group
Zamfira, S., Comanda si controlul proceselor- suport de curs 2024

Preprint, 2004

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice fundamenteazd aborddri in sistemele mecatronice ce utilizeaza achizitia semnalelor si
interfatarea cu alte sisteme, iar exemplele practice se bazeaza pe tipuri reprezentative de sisteme de achizitie utilizate
in mecatronica.

Programa analitica este in concordantd cu domeniul mecatronicd si este similard cu cele de la universitati din tara si
straindtate care au aceastd specializare.

10. Evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare

Claritatea, coerenta si concizia

expunerii scrise Evaluare prin examen scris —

Gradul de acoperire a
problematicii cerute de
subiecte

test pe calculatorde
cunostinte teoretice si

80%
10.4 Curs

rezolvare de probleme

Corectitudinea reprezentarilor Evaluare pe parcurs

grafice si a relatiilor de calcul

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6
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Utilizarea corecta a metodelor
specifice problematicii cursului

Utilizarea corecta a termenilor
si notiunilor specifice cursului

Capacitatea de exemplificare

Prezenta lacurs

10.5 Seminar/ laborator/ proiect

Aplicarea corecta a metodelor
specifice de rezolvare pentru
problema data

Utilizarea corecta si fluenta a
termenilor specifici

Corectitudinea reprezentarilor
grafice si a calculului analitic gi
numeric

Capacitatea de exemplificare

Interpretarea rezultatelor

Proba practica-colocviu de
laborator

20%

10.6 Standard minim de performantd

e insusirea cunostintelor necesare intelegerii problemelor de baza din domeniul prelucrarii semnalelor, creareade

deprinderi teoretice si practice in folosirea aparaturii cu senzori si pldci de achizitie de date;insusirea cunostintelor

minime necesare pentru includerea in proiectele de mecatronicd a senzorilor si @ modului cum pot fi prelucrate

semnalele ce vin de la acestia.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU,
DecarL.f

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Director d )

a{tgmﬁt

Titular de curs

Prof.dr. fiz. Constantin Sorin ZAMFIRA

Titular de curs
Prof.dr. fiz. Constantin Sorin ZAMFIRA

Nota:

Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

¥ Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/

DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) -

pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de

aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {disciplind obligatorie)/ DO {(disciplind optionala)/

DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalent cu 25 de ore de studiu (activitatididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Activitate de practica profesionala Il

2.2 Coordonator program de studii

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/

proiect
) i 2.7 Regimul | Continut? PS
2.4 Anul de studiu Il | 25 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare L ——
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
. oL . 3.3 seminar/ laborator/
3.1 Numar de ore pe saptamana 12 din care: 3.2 curs ) 12
proiect
) oL . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Totalore din planul deinvdtdmant | 168 | dincare: 3.5 curs , 168
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutorat 9
Examinari 1
Activitatide practica 168

3.7 Total ore de activitate a 178
studentului Partial asistate
168

3.8 Total ore pe semestru

Partial asistate

3.9 Numarul de credite®

6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum °

4.2 de competente )

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

5.2 de desfasurare a .
seminarului/ laboratorului/
proiectului
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6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)

Competente
profesionale

Cp. 5 Haborarea de proiecte profesionale utilizind inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
RI. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente, subsis teme
sisisteme mecatronice complexe.
R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R1I. 5.3 Absolventul este capabil si utilizeze proiectarea asistata de calculator pentru abordarea unor cercetiri
complexe orientate spre componente, produse sisisteme mecatronice avansate.
RI. 54 Absolventul poate si realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.

Competente transversale

Ct.1 Tndeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a obiectivlor de realizat, a unor
factori potentiali de risc, a resurselor disponibile, a aspectelor economico financiare, conditiilor de finalizare
a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru sitermenelor de realizare aferente.
R.I. 1.1 Absolventulpoate realiza proiecte complexe, pentrurezolvarea unor probleme specifice domeniului.
R.1.1.2 Absolventul poate evalua corect volumul de lucru, resursele disponibile si timpului necesar de finalizare
a sarcinilor profesionale.
RI. 1.3 Absolventul poate evalua corect potentialii factori de risc si modul gestionare a acestora in conditii
de respectare a unorrestrictii economico financiare side costuri.
Ct.2 Executarea responsabili a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara, cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.
R.I 2.1 Absolventul poate rezolva probleme specifice activititii ingineresti de domeniu ca membru sau
coordonator de echipa in cadrul unor proiecte de inginerie mecatronica complexe.
R.I. 2.2 Absolventul cunoaste siutilizeazi tehnici de comunicare profesionald
R.. 2.4 Absolventul indeplineste sarcinile profesionale cu responsabilitate, cu respectarea eticii si deontologiei
profesionale
Ct.3 Identificarea nevoii de formare continuid si utilizarea eficienti a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionala asistata (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc.) atit in limba romina cét si intr-o limba de circulatie
internationala.
RI. 32 Absolventul este capabil si sustind prezentiri si comuniciri publice intr-o limba de circulatie
internationala

7. Obiectivele disciplinei {reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Deprinderea abilitatilor si competentelor practice legate de activitatea de

realizare de proiecte complexe, pentru rezolvarea unor problem specifice
domeniului, cu evaluarea corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile
si timpului necesar de finalizare, a unor factori potentialide risc sia modul ui
de gestionare a acestora in conditii de respectare a unor restrictii economico
financiare si de costuri.

7.2 Obiectivele specifice e Deprinderea (insusirea) aborddrilor, metodelor si tehnicilor actuale si de

perspectivd relationate cu activitatile de proiectare, de executie si
mentenanta pentru sisteme mecatronice complexe cu integrare optima a
subsistemelor componente.

e Dezvoltarea abilitatilor practice de gestionare sirezolvare a problemelor
specifice activitatiiinginerestide domeniu ca membru sau coordonator de
echipain cadrul unor proiecte de inginerie mecatronica complexe.

e Dezvoltarea abilitatilor de interactiune la nivel micro- si macrosocial precum
siinstitutional cu actori relevanti din domeniul mecatronicii si roboticii pe

plan national si international.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Numadr de ore | Observatii
Bibliografie

8.2 Seminar/ laborator/ proiect Metode de predare-invdtare Numadr de ore | Observatii
Activitatile se deruleaza conform “Regulamentului| Conversatie, demonstratie, 168
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privind desfasurarea practicii
programele de studii de masterat din facultatea de
Design de produs si mediu” aprobat de Consiliul
facultdtiisi afisat pe site-ul facultatii.

Cadrele didactice titulare propun tematici de practica.
Si stabilesc programul de practicd si cerintele impuse.

studentilor de la | experiment individual,

experiment in grupuri mici,

Bibliografie

La indicatia cadrului didactic coordonator

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor

profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

reprezentativi din domeniul aferent programului de studii.

Tematicile de practicd sunt discutate cu membrii comunitatilor de profil precum si cu reprezentanti ai angajatorilor

10. Evaluare

Tip de activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de
evaluare

10.3 Pondere din
nota finala

10.4 Curs

10.5 Activitate de practica

e Aplicareacorectd a metodelor
specifice de rezolvare pentru
temade practica

e Utilizarea corectd si fluentd a
termenilor specifici

e (orectitudineareprezentarilor
grafice si a calculului analitic si
numeric

e Capacitateade exemplificare

Interpretarea rezultatelor

Colocviu de evaluare a
activitatiide practicd

100%

10.6 Standard minim de performantd

o Realizareade proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme mecatronice complexe cuintegrare
optimaa subsistemelor componente.

e Realizarea de proiecte complexe, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu evaluarea corecta a
volumului de lucru, resurselor disponibile si timpului necesar de finalizare, a unor factori potentialide risc si a modul
ui de gestionare a acestorain conditii de respectare a unor restrictii economico financiare si de costuri.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU,
Decan

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Director de departament

Prof. dr.ing. Luciana CRISTEA
Coordonator program de studii

Nota:
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Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {disciplind obligatorie)/ DO {(disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalentcu 25 de ore de studiu (activitatididactice sistudiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta” MECATRONICA S| ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii? MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Achizitia si prelucrarea informatiei, instrumentatie virtuala

2.2 Titularul activitatilorde curs Prof.dr.Petru A. COTFAS
2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/
, Prof.dr.Petru A. COTFAS
proiect
) i 2.7 Regimul | Continut? DS
2.4 Anul de studiu 2 | 25 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul de evaluare | E L ——
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
< . oy oa s ) 3.3 seminarf laborator/
3.1 Numar de ore pe saptamana 3 din care: 3.2 curs 2 ) 1
proiect
. A . 3.6 seminarf laborator/
3.4 Totalore din planul defnvatdamant 42 din care: 3.5 curs 28 ) 14
preiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 30
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 34
Tutorat 10
Examinari 4
Alte activitati. oo
3.7 Total ore de activitate a
. 108
studentului
3.8 Total ore pe semestru 150
3.9 Numdrul de credite® 6
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Notiuni de mdsurare sianalizd a semnalelor.
4.2 de competente o Cunostinte si abilitati de programare si utilizarea sistemelor de mdsurare.
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1 de desfasurare a cursului e Sala dotatacuechipamente multimedia si calculatoate. Capacitatea salii: 25
locuri.
5.2 de desfasurare a e Sala dotata cuechipamente specifice disciplinei. Capacitatea salii: 25 locuri.
seminarului/ laboratorului/
proiectului
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6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Competente profesionale

Cp.1 Cunoasterea aprofundati a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in medicina si,
in cadrul acesteia, a dezvoltirilor teoretice, metodologice si practice specifice programului; utilizarea adecvati
a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
RI 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematicd, fizicd, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate side programare a calculatoarelor.
RI. 12 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in contexte
mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
RI. 2.1 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice, pneumatice
hidraulice, electrice, optice etc.) In proiectarea si implementarea schemelor de comanda si control inteligente
pentru automatizari locale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
RI. 2.3 Absolventul este capabil si explice si si interpreteze specificul proceselor mecatronice in vederea
proiectarii sistemelor electronice de comanda si control cu microcontrollere §i automate programabile cu aplicatii
in industrie si medicina.
Cp.3 Utilizarea integrati a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completa, pentru a
rezolva probleme teoretice si practice noi
RI. 32 Absolventul poate realiza de aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practici a
sistemelor mecatronice performante, precum sia unor metode avansate de reglare automata.
RI. 33 Absolventul poate opera avansat cu mediile de programare integrate pentru programarea
microcontrollerelor i automatelor programabile, pentru realizarea sistemului electronic de comanda
ale sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si medicina.
RI. 3.4 Elaborarea de solutii novatoare, utilizind electronica digitald pentru controlul pozitiei, vitezei si fortei,
dezvoltand solutii eficiente pentru optimizarea functionald a componentelor si Sistemelor mecanice clasice.
Cp4 Utilizarea nuantati si pertinentd de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecati de valoare
sia fundamenta decizii constructive
R.. 4.2 Absolventul este capabil sa utilizeze eficient metodele modeme de evaluare, diagnosticare, misurare si
testare a componentelor sia subsistemelor pentru aprecierea calitdtii sistemelor mecatronice complexe realizate.
RI. 43 Absolventul poate utiliza eficient metodele modeme de evaluare, diagnosticare misurare si testare a
sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, side a fundamenta noi solutii constructive i functionale.
Cp. 5 Haborarea de proiecte profesionale utilizind inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
RI. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R1I. 5.3 Absolventul este capabil si utilizeze proiectarea asistati de calculator pentru abordarea unor cercetari
complexe orientate spre componente, produse sisisteme mecatronice avansate.
RI. 54 Absolventul poate si realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optima a subsistemelor componente.

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Insusirea si dezvoltarea cunostintelorin domeniul instrumentatie virtuale din

perspectiva achizitiei si prelucrarii informatiilor si utilizarea acestora in
proiectarea si conducerea sistemelor din domeniul Mecatronica i Robotica.

7.2 Obiectivele specifice o Explicarea conceptelor specifice disciplinei de instrumentatie virtuald,

achizitia si prelucrarea informatiei si rezolvarea etapizatd a problemelor
ingineresti de specialitate;

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Numar deore | Observatii
Introducere in LabVIEW 2024. Prelegere cu slide-uri; imbunatatita prin | 2 ore
Programare modulard conversatie, demonstratie didactica.
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Structuri repetitive de programare Tnvétare bazata pe demostratiirealizate | 2 ore
(buclele For si While, bucle prin simuldri si prin utilizarea de
temporizate), Vectori, clusteri, date hardware specific

alfa-numerice in LabVIEW

Structuri decizionale de programare si 2o0rd
reprezentari grafice (Case, Event
Case,...)

Salvarea si citirea datelor de pe/pe 2ore
HDD ffisiere text, tabelar, TDMS,...)

Tehnici avansate de programare (state 2ore
machine, master-slave,...)

Programare distribuitd (variabile 2ore
globale, partajate, comunicarea de tip
TCP/IP)

Realizarea de simuldri pe baza 2 ore
programadrii grafice si a mediilor
proiectare electronica de tip SPICE

Structura sistemelor de achizitie de 2ord
date (SAD) (Clasificari, SAD cu

multiplexare, SAD sincrone, SAD rapide,
Structura unei placi de achizitie de date)

Tehhnici de achizitie de date (Achizitia 2 ora
de date mono- si multi-canal, Achizitia
de date mono- si multi-punct,
Triggerarea achizitie de date)

Achizitia de date in LabVIEW utilizand 4 ore
platforme de tipul (NI ELVIS lisi lll, NI

my RIO si cRIO)

Madsurarea marimilor deinteres cu 4 ore

ajutorul SAD (Mdsurarea temperaturii,
Mdsuratori de vibratii si sunet,
Masurarea deformatiei, ...)

Drivere deinstrumente bazate pe 2ore
arhitecturile de tip VISA, IVI, ...
{osciloscoape si sourcemeters)

Bibliografie
1. Cotfas Petru Adrian "Achizitia si prelucrarea informatiei, instrumentatie virtuald” - notite de curs 2025;

2. P.Adrian Cotfas, D. Tudor Cotfas, and H. Hedesiu, Eds., “LabVIEW - Virtual Instrumentation in Education and

Industry”, IntechOpen, Jun. 12, 2024. doi: 10.5772/intechopen.102279.
3. H.A. Modran, D. Ursutiu, Instrumentatie virtuala :indrumar de laborator [Resursa electronica], Editura
Universitatii Transilvania din Brasov, 2022;

4. ). Essick Hands-On Introduction to LabVIEW for Scientists and Engineers, Oxford University Press Inc, 2018;

5. P.A.Cotfas, D. T. Cotfas, D. Ursutiu, C. Samaila “NI ELVIS Computer-Based Instrumentation”, National
Technology & Science Press — USA, ISBN 978-1-934891-11-7, IDS Number: 745SR, ISSN: 1582-2214, 2011,

6. P.A.Cotfas “Prelucrarea semnalelor. Aplicatiiin LabVIEW", Ed. Lux Libris, ISBN 978-973-131-071-8, Brasov,
2010;

7. *Keithley, “Understanding New Developments in Data Acquisition, Measurement, and Control — A practical

guide to high performance test and measurements”, Keithley Instruments Inc., 28775 Aurora Road, Cleveland,
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8.
9.

Ohio SUA, 2007;
Richard Zurawski “Industrial Communication Technology Handbook”, CRC Press, 2017
http://www.ni.com;

8.2 Seminarf laborator/pretect Metode de predare-invatare Numar deore | Observatii
Protectia muncii. Programarea in 1orad
LabVIEW. Introducere.

Programarea modulara. 1 ord
Structuri de programare 2ore
Salvarea/ citirea datelor pe/de pe HDD 1orad
Tehnici avansate de programatre. 3ore
Arhitectura state machine si Conversatie+Programare pe PC

arhitectura Producer/Consumer

Achiztia de date. Utilizarea platformei 4 ore
NI ELVIS I silll, myDAQ si myRIO si NI

cRIO

Controlul echipamentelorin LabVIEW 2ore
(de ipul sourcemeter Keithley 2461)

Bibliografie

1. Cotfas Petru Adrian "Achizitia si prelucrarea informatiei, instrumentatie virtuala” - notite de curs 2025;

2. P.Adrian Cotfas, D. Tudor Cotfas, and H. Hedesiu, Eds., “LabVIEW - Virtual Instrumentation in Education and
Industry”, IntechOpen, Jun. 12, 2024. doi: 10.5772/intechopen.102279.

3. H.A. Modran, D. Ursutiu, Instrumentatie virtuala :indrumar de laborator [Resursa electronica], Editura
Universitatii Transilvania din Brasov, 2022;

4. ). Essick Hands-On Introduction to LabVIEW for Scientists and Engineers, Oxford University Press Inc, 2018;

5. P.A.Cotfas, D. T. Cotfas, D. Ursutiu, C. Samoila “NI ELVIS Computer-Based Instrumentation”, National
Technology & Science Press — USA, ISBN 978-1-934891-11-7, IDS Number: 745SR, ISSN: 1582-2214, 2011,

6. P.A.Cotfas “Prelucrarea semnalelor. Aplicatiiin LabVIEW", Ed. Lux Libris, ISBN 978-973-131-071-8, Brasov,
2010;

7. *Keithley, “Understanding New Developments in Data Acquisition, Measurement, and Control — A practical
guide to high performance testand measurements”, Keithley Instruments Inc., 28775 Aurora Road, Cleveland,
Ohio SUA, 2007;

8. Richard Zurawski “Industrial Communication Technology Handbook”, CRC Press, 2017

9. http://www.ni.com;

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor

profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice fundamenteazdintelegerea sistemelor de achizitie de date, programare graficd si prelucrarea

datelorin vederea realizarii de instrumente virtuale utilizate pentru sisteme mecatronice robotice.

10. Evaluare

Tip de activitate

10.3 Pondere
din nota finala

10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare

Explicarea corectd a realizarii

10.4 Curs

unui instrument virtual, a
implementarii unei arhitecturi
sau a unei metode de folosind
notiunile teoretice predate

Analiza comparativd a unor

Evaluare prin examen oral —
discutiiin fata PC-ului sia
componentelor hardware

dedicate.

55%
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arhitecturi sau metode de
programare

Utilizarea corecta a limbajului
de specialitate

Claritatea, coerenta si concizia
expunerii

Gradul de acoperire a
problematicii cerute de
subiecte

Implementarea unei arhitecturi
sau metode de programare in Test pe calculator precum si
10.5 Seminarf laborator/ preieet | vederea realizarii unui verificarea efectudrii lucrdrilor | 45%
instrument virtual de achizitie | de pe parcursul laboratorului.

sau prelucrare ainformatiei.

10.6 Standard minim de performanta

e Insusirea principalelor notiuni si utilizare a metodelor specifice instrumentatiei virtuale in achizitia si prelucrarea
datelor.
e Laborator: Utilizarea programadrii modulare in LabVIEW si realizarea achzitiei de date si afisarea graficd a rezultatelor

in panoul aplicatiei.

Prezenta Fisd de discipling a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU, Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

Decan Directoy/ds\dgpa?t;%wi_e'nt

Prof. Dr. PetruA. COTFAS, Prof. Dr. PetruA. COTFAS,

Titular de curs Titular de seminar/ laborator/ proiect
Nota:

YDomeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazd conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplina din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu {activitatididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de masterat?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Sisteme de comanda adaptiva

2.2 Titularul activitatilorde curs

ZAMPFIRA Constantin Sorin / LUCULESCU Marius Cristian

2.3 Titularul activitatilorde seminar/ laborator/ proiect

ZAMFIRA Constantin Sorin / LUCULESCU Marius Cristian

2.4 Anulde studiu | Il | 2.5 Semestrul I 2.6 Tipul de E | 27 Regimul | Continut® DCA
evaluare disciplinei Obligativitate? DI
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe sdaptdmana 3 din care; 3.2 curs 2 | 3.3 seminar/ laborator/ proiect 0/1/0
3.4 Totalore din planul deinvdtamant | 42 dincare: 3.5 curs | 28 | 3.6 seminar/ laborator/ proiect 0/14/0
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 38
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate Sipe teren 38
Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii Si eseuri 22
Tutorat 6
Examinari 4
Alte activitati. oo,
3.7 Total ore de activitate a 108
studentului
3.8 Total ore pe semestru 150
3.9 Numdrul de credite® 6
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Curs Bazele sistemelor mecatronice, Bazele sistemelor automate
4.2 de competente )
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1 de desfasurare a cursului » videoproiector
e note decurs
e Dbibliografia recomandatd
5.2 de desfasurare a e videoproiector
seminarului/ laboratorului/ e reteade calculatoare
proiectului e programe specializate
e indrumar de laborator
e Dbibliografia recomandatd
F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6 1




6. Competente specifice acumulate {(conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Competente profesionale

Cp.1 Cunoasterea aprofundatda a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in
medicind si, in cadrul acesteia, a dezvoltdarilor teoretice, metodologice si practice specifice programului;
utilizarea adecvatad a limbajului specific Tn comunicarea cu medii profesionale diferite
RI 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 2.1 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice,
pneumatice hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor de comanda si
control inteligente pentru automatizarilocale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
R.I. 2.3 Absolventul este capabil sd explice si sd interpreteze specificul proceselor mecatronice in
vederea proiectdrii sistemelor electronice de comanda si control cu microcontrollere si automate
programabile cu aplicatiiin industrie si medicina.
Cp.3 Utilizarea integrata a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd,
pentru arezolva probleme teoretice si practice noi
R.I. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza i asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronica si roboticd cu aplicatiiin industrie si medicind.
R.I. 3.2 Absolventul poate realiza aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practica a
sistemelor mecatronice performante, precum si a unor metode avansate de reglare automata.
Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii 5i metode de evaluare, pentru a formula judecati de
valoare si a fundamenta decizii constructive
R.I. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.
Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizind inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si
control electronic a sistemelor mecatronice complexe.

Competente

transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al o Dezvoltarea cunostintelor teoretice si practice necesare pentru analiza, proiectarea,
disciplinei implementarea si evaluarea sistemelor de comandd adaptive, cu accent pe

aplicatiile industriale mecatronice, in vederea optimizarii performantelor, fiabilitatii
si adaptariiacestora la conditii variabile de functionare.

7.2 Obiectivele specifice o Intelegereaconceptelor de bazi ale sistemelor de control adaptivsi diferentele fata

de controlul conventional.

e Studierea teoriilor si modelelor matematice necesare pentru dezvoltarea si analiza
sistemelor de comanda adaptive.

o Dezvoltarea abilitatilor necesare pentru a proiecta sisteme de comanda adaptive.

e Prezentarea de studii de caz si proiecte practice care sd aplice cunostintele

teoretice in situatiireale industriale.
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8. Continuturi

Numar | Obser-
8.1 Curs Metode de predare .
de ore vatii
1. Introducere. Clasificarea tipurilor de control. Controlul conventional, 2
adaptiv, robust.

2. Configuratii de baza pentru controlul adaptiv 2

3. Control adaptivin bucla deschisa 2

4, Control adaptivin bucld inchisa 2

5. Control adaptivdirect (sisteme adaptive cu model de referinta) 2

6. Metoda gradientului (regula MIT) pentru adaptarea regulatoarelor Prelegere pe bazade 2

7. Metoda teoriei stabilitatii  Lyapunov pentru adaptarea slide + explicatie + 2

regulatoarelor conversatie + studii de

8. Control adaptivindirect (sisteme adaptive cu autoacordare) caz 2

9. Sisteme adaptive inteligente 2

10. Utilizarea retelelor neurale in controlul adaptiv. 2

11. Control adaptivbazat pe logica fuzzy 2

12. Control adaptivneuro-fuzzy 2

13. Control adaptivbazat pe invatare intdritd 2

14. Proiectareasiimplementarea sistemelor de control adaptiv 2
Bibliografie

1. Zamfira, C. S, Sisteme de comanda adaptivd, suport de curs in format electronic, 2024
Luculescu, M.C,, Sisteme de comanda adaptiva, suport de cursin format electronic, 2024
loannou, P. (2022). Adaptive Control Theory and Applications. IntechOpen.

P wbd

Springer, 2011

Oltean S.E. — Control inteligent siadaptiv, curs, 2009, UPM Tg.Mures

Astrom, Karl J. - Wittenmark, B.: Adaptive control. New York, Addison-Wesley, 1995.
B.C. Kuo, Automatic Control systems, John Wiley, New York, 2003

0. Cangea, Identificarea sistemelor, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2008

© 0o N O

10. D. Sdngeorzean, Regulatoare adaptive, Ed. Militara, Bucuresti, 1992

11. S. Célin, C. Belea, Sisteme automate adaptive si optimale, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1971

12. K S. Narendra,A. M. Annaswamy, Stable Adaptive Systems, Prentice-Hall International, 1989
13. 1. Nascu, Control adaptiv, Editura Mediamira, Cluj Napoca, 2002

Dumitriu, A., Luculescu, M.C. - Inteligentd artificiald, Editura Universitdtii Transilvania din Brasov, 2010

Landau, I. D,, Lozano, R., M'Saad, M., & Karimi, A., Adaptive Control: Algorithms, Analysis and Applications.

Metode de predare- Numar | Obser-
8.2 Laborator - -
invatare de ore vatii
1. Sisteme adaptive cu model de referintd e conversatie 2
2. Controlul pendulului invers e demonstratie 2
3. Sistem de reglare fuzzy adaptiv o realizare de 2
4. Control adaptivaplicatin Cruise control programe 2
5. Sistem de control adaptival traficului e studii de caz 2
6. Control adaptivaplicat la drone e prezentari aplicatii 2
7. Control adaptivin sistemele de chirurgie robotica e evaluare 2
Bibliografie
1. Astrom, Karl J. - Wittenmark, B.: Adaptive control. New York, Addison-Wesley, 1995.
2. B.C.Kuo, Automatic Control systems, John Wiley, New York, 2003
3. 0.Cangea, Identificarea sistemelor, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2008
4. D.Sangeorzean, Regulatoare adaptive, Ed. Militard, Bucuresti, 1992
5. S.(dlin, C. Belea, Sisteme automate adaptive si optimale, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1971
6. K S.Narendra,A. M. Annaswamy, Stable Adaptive Systems, Prentice-Hall International, 1989
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7. 1.Nascu, Control adaptiv, Editura Mediamira, Cluj Napoca, 2002

8. Dumitriu, A, Luculescu, M.C. - Inteligentd artificiala, Editura Universitatii Transilvania din Brasov, 2010

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

si medicina. Informatiile furnizate au fost aliniate cerintelor mediului economic.

Cunostintele teoretice si aplicative fundamenteazd cele mai noi aborddri ale problematicii disciplinei, prin aplicatii
practice si experimentale moderne necesare viitorului absolventului de master in Sisteme mecatronice pentru industrie

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

Evaluarea presupune subiecte care contin informatii prezentate de ¢

ele doud cadre didactice.

10.4b Curs

Gradul de acoperire a
problematicii cerute de subiecte

Evaluare prin test grild pe

Utilizarea corecta a termenilor si 30%
" | calculator.

notiunilor specifice cursului

Capacitatea de exemplificare

10.5b Laborator Aplicarea corecta a metodelor Intocmire referat.

specifice de rezolvare pentru Descrieti/ concepetiun sistem

problema data de control adaptiv.

Utilizarea corectasi fluenta a O Descrierea structurii

termenilor specifici sistemului

Capacitatea de exemplificare O Descrierea functionarii 70%

Interpretarea rezultatelor

sistemului

O Explicarea modului de
control adaptiv

O Simularea controlului
adaptiv

10.6 Standard minim de performanta

e Insusirea notiunilor privind analiza, proiectarea, executia si mentenanta unor sisteme inteligente de control,

utilizate in mecatronica avansata.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobata in
sedinta de Consiliu al facultatiidin data de 30/09/2024 .

Prof. dr. ing. Codruta JALIU,

Decan

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Director

Prof.dr. fiz. Constantin Sorin ZAMFIRA

Prof. dr.ing. Marius Cristian LUCULESCU

Titular de curs

Prof.dr. fiz. Constantin Sorin ZAMFIRA

Prof. dr.ing. Marius Cristian LUCULESCU

Titular de semirar/ laborator/ preieet

Nota:
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Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSl (disciplind de sinteza)/ DCA (disciplina de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {disciplind obligatorie)/ DO {(disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalent cu 25 de ore de studiu (activitdtididactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invdatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Sisteme mecatronice avansate in industria automobilelor

2.2 Titularul activitatilorde curs

Barbu-Cristian BRAUN

2.3 Titularul activitatilorde seminar/ laborator/ proiect

Barbu-Cristian BRAUN

2.7 Regimul | Continut? DCA
2.4 Anul de studiu Il | 25 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul de evaluare | E L —
disciplinei Obligativitate? DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
. oL . 3.3 seminar/ laborator/
3.1 Numdr de ore pe sdptamana 4 din care: 3.2 curs 2 ) 0/2/0
proiect
) oL . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Totalore din planul deinvatamant | 56 din care: 3.5 curs 28 _ 0/28/0
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 35
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate sipe teren 25
Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutorat 10
Examinari 4
Alte activitati....ovvvneniennnn.
3.7 Total ore de activitate a 94
studentului
3.8 Total ore pe semestru 150
3.9 Numdrul de credite® 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum .

Parcurgerea disciplinelor: Mecanicd; Electronicd; Electronica digitalg;
Optoelectronicd; Mecanisme si organe de masini; Tehnicisi sisteme de
masurare; Sisteme mecatronice Il; Senzori si sisteme senzoriale; Mecatronica
automobilului

4.2 de competente o

Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnicd generald si de
specialitate pentrurezolvarea problemelor tehnice privind simularea si
testarea functiondrii sistemelor avansate in mecatronica automobilului
Corelarea procedurilor de simulare si verificare a functionarii corecte a
sistemelor mecatronice inteligente cu aplicatiiin mecatronica automobilului
modern;

Cunoasterea procedurii de achizitie a datelor si de procesare si interpretare a
acestora.
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5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului o videoproiector

e note decurs
e Dbibliografia recomandatd

5.2 de desfasurare a o videoproiector
seminaruidi/ laboratorului/ e sisteme automatizate, robotizate, kit senzori si actuatori auto;
profectulut o statiide lucru

o bibliografia recomandatd

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Competente profesionale

Cp1. Cunoasterea moduluiin care sistemele senzoriale si de tip actuatoridin cadrul sistemelor mecatronice pot

interactiona eficient cu sistemele inteligente din dotarea automobilelor moderne

R.1.1.1 Studiul constructiei si functiondri principalelor categoriide senzori si actuatorifolositi la automobil;
R.1.1.2 Studiul functionarii sistemelor de tip magistrale de date pentru gestionarea semnalelor intre senzori
si actuatorisi microcontrollere;

R.1.1.3 Capacitatea de a lega in montaj si de a testa senzorii si actuatorii cu interpretarea informatiilor
privind posibilitatea implementariilor pe automobil

Cp2. Cunostiinte privind utilizarea unor softuri dedicate cu rolul de a se simula anumite fenomene specifice

monitorizdrii si optimizarii sigurantei pasive si active. Cunostiinte privind utilizarea unor softuri dedicate cu
rolul de a se simula anumite fenomene specifice eficientei si costurilor unor sisteme de propulsie
alternative la cele bazate pe folosirea combustibililor fosili

R.1.2.1 Cunoasterea functiondrii sistemelor pentru siguranta activa si pasiva la automobil, cu posibilitatea
realizarii unor simuldri privind gestionarea conduiteiin trafic in functie de conditiile externe;

R.1.2.2 Capacitatea de a se putea lua o decizie corectd si rapida cu privire la tipul ideal de sistem de
propulsie in functie de cheltuielisi de infrastructura existenta.

Cp.3 Utilizarea integrata a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd, pentru a

rezolva probleme teoretice si practice noi

R.. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronicd si roboticd cu aplicatiiin industrie si medicind.

R.I. 3.2 Absolventul poate realiza de aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practicad a
sistemelor mecatronice performante, precum si a unor metode avansate de reglare automata.

Cp.4 Utilizarea nuantatd si pertinentd de criterii i metode de evaluare, pentru a formula judecdti de valoare si

Cp.

a fundamenta decizii constructive

RI. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.

RJ. 4.2 Absolventul este capabil si utilizeze eficient metodele modere de evaluare, diagnosticare,
mdsurare si testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitatii sistemelor mecatronice
complexe realizate.

RJ. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare masurare si
testare a sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive si
functionale.

5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative sicalitative
RJ. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.

R.I 54 Absolventul poate sa realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.
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Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei {reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Cunoasterea rolului si al posibilitatilor de implementare si optimizare a unor
sisteme mecatronice moderne, cu scopul imbunatatirii continue a
performantelor si confortului automobilelor.

optimizarea comportarii automobilului;
e Cunoasterea functiondrii 5i a a metodelor de evaluare a comportdrii si a

7.2 Obiectivele specifice e Cunoasterea rolului si a performantelor unor sisteme mecatronice curol in

performantelor unor sisteme mecatronice din componenta automobilului,
precum senzori, actuatori, sisteme de comanda etc.

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare

Numdr de ore

Observatii

1. Senzori siactuatoriauto — parteal: aspecte generale;

- videoproiector;

senzori de pozitie, de turatie, de acceleratie, de presiune | - interactivitate; 2
2. Senzori si actuatori auto — partea a ll-a: senzori de
temperaturd, de debit, de nivel, senzori pentru | - videoproiector;
madsurarea noxelor, senzori pentru siguranta in trafic, | - interactivitate; 2
actuatori folositi la automobil
3. Mecatronica motorului auto - videoproiector;
- interactivitate; 2
- explicatii suplimentare
4. Mecatronica fluxului de putere — partea I: ambreiajul | - videoproiector;
pilotat electronic; procesarea transmisiilor automate - interactivitate; 2
- explicatii suplimentare
5. Mecatronica fluxului de putere — partea a ll-a: controlul - videoproiector;
inteligent al trenului de rulare, sistemul de control al vitezei - interactivitate; 2
in regim de croaziera - explicatii suplimentare
6. Siguranta activa a automaobilului si a ocupantilor - videoproiector,
- interactivitate; 2
- explicatii suplimentare
7. Siguranta pasiva a automobiluluisi a ocupantilor - videoproiector;
- interactivitate; 2
- explicatii suplimentare
8. Sistemul electric de propulsie la automobil - videoproiector;
- interactivitate; 2
- explicatii suplimentare
9. Sistemul hibrid de propulsie al automobilului — partea I: - videoproiector;
istoric, clasificare - interactivitate; 2
- explicatii suplimentare
10. Sistemul hibrid de propulsie — parteaa ll-a: modele de - videoproiector;
sisteme de propulsie hibridd; avantaje si dezavantaje ale - interactivitate; 2
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masinilor cu sistem hibrid de propulsie

- explicatii suplimentare

11. Sistemul de propulsie bazat pe hidrogen — parteal:

- videoproiector;

structura sistemului de propulsie cu hidrogen; principiul - interactivitate;

hidrolizei; principiul transferului de energie; stocarea - explicatii suplimentare 2
hidrogenului

12. Sistemul de propulsie bazat pe hidrogen — partea all - a; | - videoproiector;

modele de masini bazate pe sistemul de propulsie cu - interactivitate; 2
hidrogen; avantaje si dezavantaje ale propulsiei cu hidrogen | - €xplicatii suplimentare

13, Sisteme de diagnosticare la automobilul modern - partea | - videoproiector,

I: principiul de baza al diagnosticarii, solutiile de diagnosticare | - interactivitate;

bazata pe sistemele de scanare; - explicatii suplimentare 2
14. Sisteme de diagnosticare la automobilul modern — partea | - videoproiector,

a ll-a: sistemul de diagnosticare OBD I - interactivitate; 2

- explicatii suplimentare

Bibliografie
1. Olteanu Ciplrian (2001) — Mecatronica automobilului, curs;

2. Here's every electric vehicle on sale in the US for 2020 and its range, link:

https://www.cnet.com/roadshow/news/every-electric-car-ev-range-audi-chevy-tesla/;

3. Akhtar, J.; Behera, R, K.; Parida, S. K. - Propulsion System Design of Electric Vehicle, 6™ International Conference on

Power Electronics Systems and Applications;

4. Hybrid and electric vehicle, International Energy Agency, 2011, site: http://www.ieahev.org/assets/1/7/IA-

HEV_2010 annual_report_ 6MB.pdf;

5. Manorahan, Y.; Hoseini, S., E.; Butler, B. - Hydrogen Fuel Cell Vehicles, Current Status and Future Prospect, Applied
Science 9, 2019, site: https://www.researchgate.net/publication/333446536_Hydrogen_Fuel_Cell_Vehicles;
6. Fraccia, A. - How to Use anAutomotive Diagnostic Tool, Auto Reapairand maintenance. The Drive, 2019, link:

https://www.thedrive.com/maintenance -repair/29003/how-to-use-an-automotive-diagnostic-tool.

8.2 Seminar/ laborator/ preieet

Metode de predare-
invdtare

Numar de ore

Observatii

1. Aspecte generale. Prezentarea standurilor de lucru si a | - lucruin grup 2
caracteristicilor acestora
2. Evaluarea performantelor unui actuator de tip motor pas | - lucru in grup; 2
cu pas
3. Testarea functiondrii si simularea asistata de calculator a
verificdrii unor actuatoare de tip motor in C.C. cu aplicatii in | - lucru in grup; 2
automobilele moderne
4. Testarea si simularea functiondrii si a performantelor unui | - lucru in grup;
senzor pentru monitorizarea temperaturii amestecului aer- | - verificarea 2
carburant cunostiintelor
5. Testarea si simularea functionarii si a performantelor | - lucruin grup;
actuatoarelorcu rol Tn optimizarea mersului la relanti - verificarea 2
cunostiintelor
6. Simularea asistatd de calculator privind testarea unor | - lucruin grup; 2
senzori pentru analiza calitatii uleiului de motor - verificarea
cunostiintelor
7. Simularea asistata de calculatora sigurantei pasive in cazul | - lucru in grup;
automobilului modern — partea I: simularea unui impact cu un | - verificarea 2

obstacol stationar

cunostiintelor
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https://www.cnet.com/roadshow/news/every-electric-car-ev-range-audi-chevy-tesla/
http://www.ieahev.org/assets/1/7/IA-HEV_2010_annual_report_6MB.pdf
http://www.ieahev.org/assets/1/7/IA-HEV_2010_annual_report_6MB.pdf
https://www.thedrive.com/maintenance-repair/29003/how-to-use-an-automotive-diagnostic-tool

8. Simularea asistatd de calculatora sigurantei pasive in cazul
automobilului modern — partea a ll-a: simularea unui impact | - lucruin grup; 2
cu un automoturism venind din sens opus

9. Simularea asistata de calculatora sigurantei pasive in cazul
automobilului modern — partea a lll-a; simularea unui impact | - lucruin grup; 2
cu un automoturism venind din lateral

10. Simularea asistatd de calculator a sigurantei active —

partea I simularea impactului cu un alt autoturism 1in [ - lucruin grup; 2
stationare / venind frontal / din lateral

11. Simularea asistatd de calculator a sigurantei active —
partea a ll-a: simularea impactului: simularea coliziunii cu un
parapetdin beton si a coliziunii cuun tir venind din sens opus | - lucru in grup; 2

12. Simularea asistatd de calculator a sigurantei active —
partea a lll-a: simularea impactului din lateral cu; parapet din | - lucru in grup; 2
beton / altautoturism / un tir

13. Simularea criteriilor cost- performanta privind alegerea
sistemului de propulsie la automobilul modern - lucru in grup; 2

14. Aspecte recapitulative privind testarea si simularea
senzorilor, actuatorilor si sistemelor utilizate in cadrul | - lucruin grup; 2

autoturismului modern

Bibliografie

1. Catalog ELWE — Sensor And Actuator Technology In Vehicles — Experimental manual, 2006;

2. Osama M, Khayal, E. - Sensors in automobiles, Internal combustion engines sensors, august 2020

3. Sinha, A, Lobiyal, D., K. - Performance evaluation of data aggregation for cluster-based wireless sensor network,
Human-Centric Computing and Information Sciences, Vol. 3, 2013

4. Nedelescu, C., Chiru, A. - Active and passive safety systems of the automobile, Journal of Engineering Sciences and
Innovation, Volume 8, Issue 4/ 2023, pp. 405-414;

5. Guvenec, L. - Preventive and Active Safety Applications, Automotive Controls Research Group Department of
Mechanical EngineeringResearch Gate, December 2020.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Disciplina Sisteme mecatronice avansate in industria automobilului isi propune formarea de competente in domeniul
optimizarii si a testdrii performantelor sistemelor mecatronice implementate pe autoturisme, competente necesare in
cadrul unor activitati de cercetare si proiectare de componente electronice si informatice din dotarea autoturismului
modern. Aceste activitdti sunt apanajul unor companii de prestigiu din tard si din strdindtate, in domeniul productiei, a
asambldrii si/sau cercetdrii in domeniul autoturismelor, unde studentii absolventi cu rezultate meritorii i cu bagaje
mari de cunostiinte teoretice si practice se pot angaja, mai intai in perioada de probd/de practicd, ulterior chiar pe o
perioadd mailunga.

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota finala
- gradul de acoperire a
problematicii cerute de subiecte;
10.4 Curs - raspunsul corespunzdtor la - examen scris 50%
intrebdrile adresate, specifice
continutului cursului
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- prezenta si implicare

- prezenta la laborator

- realizarea de simuldri si testdri
repetate ale sistemelor senzoriale
siale sistemelor inteligente in
domeniul automobilelor - evaluare in intreg 50%
- corelarea rezultatelor si parcursul semestrului
interpretarea datelorsia

10.5 Seminafr/
laborator/ preiect

informatiilor intre procedurile de
simulare si cele de verificare a
functiondrii sistemelor avansate ale

automobilului

10.6 Standard minim de performanta

e Deprinderile de a realiza teste si simuldri pe sisteme de tip senzori si actuatori privind monitorizarea combustiei si a
calitdtii uleiului folosit la motorul termic;

e Capacitatea de a disemina informatiile de ultimd ord privind tendintele de dezvoltare a sistemelor de propulsie
alternative si a infrastructurii asociate.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultdtii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU, Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Decan Director de
Sef lucr. dr. ing. Barbu-Cristian BRAUN Sef lucr. dr. ing. Barbu-Cristian BRAUN
’ i
Titular de curs Titular de semirar/ laborator/ preieet
Nota:

Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSl (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie}/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalentcu 25 de ore de studiu (activitdtididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Activitate de practica profesionala IV

2.2 Coordonator program de studii

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/

proiect
) 2.7 Regimul | Continut? PS
2.4 Anul de studiu Il | 25 Semestrul | 2 | 2.6 Tipul de evaluare L ——
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
. oL . 3.3 seminar/ laborator/
3.1 Numar de ore pe saptamana 10 din care: 3.2 curs ) 10
proiect
) oL . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Totalore din planul deinvdtdmant | 140 | dincare: 3.5 curs ) 140
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii i eseuri
Tutorat 9
Examinari 1
Activitatide practica 140

3.7 Total ore de activitate a 150
studentului Partial asistate
140

3.8 Total ore pe semestru

Partial asistate

3.9 Numarul de credite®

5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum °

4.2 de competente )

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

5.2 de desfasurare a .
seminarului/ laboratorului/
proiectului
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6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)

Competente
profesionale

Cp. 5 Haborarea de proiecte profesionale utilizind inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
RI. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente, subsisteme
sisisteme mecatronice complexe.
R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R1I. 5.3 Absolventul este capabil si utilizeze proiectarea asistata de calculator pentru abordarea unor cercetiri
complexe orientate spre componente, produse sisisteme mecatronice avansate.
RI. 54 Absolventul poate si realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.

Competente transversale

Ct.1 Tndeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a obiectivlor de realizat, a unor
factori potentiali de risc, a resurselor disponibile, a aspectelor economico financiare, conditiilor de finalizare
a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru sitermenelor de realizare aferente.
R.I. 1.1 Absolventulpoate realiza proiecte complexe, pentrurezolvarea unor probleme specifice domeniului.
R.1.1.2 Absolventul poate evalua corect volumul de lucru, resursele disponibile si timpului necesar de finalizare
a sarcinilor profesionale.
RI. 1.3 Absolventul poate evalua corect potentialii factori de risc si modul gestionare a acestora in conditii
de respectare a unorrestrictii economico financiare side costuri.
Ct.2 Executarea responsabili a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara, cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.
R.I 2.1 Absolventul poate rezolva probleme specifice activititii ingineresti de domeniu ca membru sau
coordonator de echipa in cadrul unor proiecte de inginerie mecatronica complexe.
R.I. 2.2 Absolventul cunoaste siutilizeazi tehnici de comunicare profesionald
R.I. 2.4 Absolventul indeplineste sarcinile profesionale cu responsabilitate, cu respectarea eticii si deontologiei
profesionale
Ct.3 Identificarea nevoii de formare continuid si utilizarea eficienti a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionala asistata (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc.) atit in limba romina cét si intr-o limba de circulatie
internationala.
RI. 32 Absolventul este capabil si sustind prezentiri si comuniciri publice intr-o limba de circulatie
internationala

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Deprinderea abilitatilor si competentelor practice legate de activitatea de

realizare de proiecte complexe, pentru rezolvarea unor problem specifice
domeniului, cu evaluarea corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile
si timpului necesar de finalizare, a unor factori potentialide risc sia modul ui
de gestionare a acestora in conditii de respectare a unor restrictii economico
financiare si de costuri.

7.2 Obiectivele specifice e Deprinderea (insusirea) aborddrilor, metodelor si tehnicilor actuale si de

perspectivd relationate cu activitatile de proiectare, de executie si
mentenanta pentru sisteme mecatronice complexe cu integrare optima a
subsistemelor componente.

e Dezvoltarea abilitatilor practice de gestionare sirezolvare a problemelor
specifice activitatiiinginerestide domeniu ca membru sau coordonator de
echipain cadrul unor proiecte de inginerie mecatronica complexe.

e Dezvoltarea abilitatilor de interactiune la nivel micro- si macrosocial precum
siinstitutional cu actori relevanti din domeniul mecatronicii si roboticii pe

plan national si international.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Numadr de ore | Observatii
Bibliografie

8.2 Seminar/ laborator/ proiect Metode de predare-invdtare Numadr de ore | Observatii
Activitatile se deruleaza conform “Regulamentului| Conversatie, demonstratie, 140
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programele de studii de masterat din facultatea de
Design de produs si mediu” aprobat de Consiliul
facultdtiisi afisat pe site-ul facultatii.

Cadrele didactice titulare propun tematici de practica.
Si stabilesc programul de practicd si cerintele impuse.

privind desfdsurarea practicii studentilor de la| experimentindividual,

experiment in grupuri mici,

Bibliografie

La indicatia cadrului didactic coordonator

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor

profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

reprezentativi din domeniul aferent programului de studii.

Tematicile de practicd sunt discutate cu membrii comunitatilor de profil precum si cu reprezentanti ai angajatorilor

10. Evaluare
. - o 10.3 Pondere
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare ) L
din nota finala
10.4 Curs

10.5 Activitate de practica

Aplicarea corecta a metodelor
specifice de rezolvare pentru
temade practica

Utilizarea corectd si fluentd a
termenilor specifici
Corectitudinea reprezentarilor
grafice si a calculului analitic si
numeric

Capacitatea de exemplificare

Interpretarea rezultatelor

Colocviu de evaluare a
activitatiide practicd

100%

10.6 Standard minim de performantd

optimaa subsistemelor componente.

o Realizarea de proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme mecatronice complexe cuintegrare

e Realizarea de proiecte complexe, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu evaluarea corecta a
volumului de lucru, resurselor disponibile si timpului necesar de finalizare, a unor factori potentialide risc si a modul
ui de gestionare a acestorain conditii de respectare a unor restrictii economico financiare si de costuri.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU,

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

Decan Director de departament
Prof. dr.ing. Luciana CRISTEA
Coordonator program de studii
Nota:
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Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {disciplind obligatorie)/ DO {(disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un credit este echivalent cu 30 de ore de studiu (activitdtididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Practica pentru pregdtirea lucrdrii de disertatie

2.2 Coordonator program de studii

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/

proiect
) i 2.7 Regimul | Continut? PLD
2.4 Anul de studiu Il | 25 Semestrul | 2 | 2.6 Tipul de evaluare | C L ——
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
. oL . 3.3 seminar/ laborator/
3.1 Numar de ore pe saptamana 6 din care: 3.2 curs - ) 6
proiect
) oL . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Totalore din planul deinvatamant | 84 din care: 3.5 curs - , 84
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 25
Tutorat 14
Examinari 2
Alte activitati. oo
3.7 Total ore de activitate a o1
studentului
3.8 Total ore pe semestru 175
3.9 Numadrul de credite® 7

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum .

4.2 de competente o

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfdsurare a cursului .

5.2 de desfasurare a .

seminarului/ laboratorului/
proiectului
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6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)

Competente
profesionale

Cp. 5 EHaborarea de proiecte profesionale utilizind inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
R.I. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente, s ubsisteme
sisisteme mecatronice complexe.
RI. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comandi si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R.I. 5.3 Absolventul este capabil si utilizeze proiectarea asistatd de calculator pentru abordarea unor cercetiri
complexe orientate spre componente, produse sisisteme mecatronice avansate.
RI. 54 Absolventul poate si realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optima a subsistemelor componente.

Competente transversale

Ctl Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a obiectivelor de realizat, a unor
factori potentiali de risc, a resurselor disponibile, a aspectelor economico financiare, conditiilor de finalizare
a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru sitermenelor de realizare aferente.
R.I. 1.1 Absolventulpoate realiza proiecte complexe, pentrurezolvarea unor probleme specifice domeniului.
R.1.1.2 Absolventul poate evalua corect volumul de lucru, resursele disponibile si timpului necesar de finalizare
a sarcinilor profesionale.
RI. 1.3 Absolventul poate evalua corect potentialii factori de risc si modul gestionare a acestora in conditii
de respectare a unorrestrictii economico financiare side costuri.
Ct.2 Executarea responsabili a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara, cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.
RI. 2.1 Absolventul poate rezolva probleme specifice activititii ingineresti de domeniu ca membru sau
coordonatorde echipa in cadrul unor proiecte de inginerie mecatronica complexe.
RI. 2.2 Absolventulcunoaste siutilizeazi tehnici de comunicare profesionala
R.I. 2.3 Absolventulpoate lua decizii In limitele autonomiei pe care o are n cadrul echipei.
RI. 2.4 Absolventul indeplineste sarcinile profesionale cu responsabilitate, cu respectarea eticii si deontologiei
profesionale
Ct.3 Identificarea nevoii de formare continud si utilizarea eficienta a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionala asistatd (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc.) atit in limba romina cét si intr-o limba de circulatie
internationala.
R.I 3.1 Absolventul este capabil sa realizeze un plan de dezvoltare personala in scopul insertiei si adaptabilitatii
la cerintele pietei muncii.
R.I 3.2 Absolventul este capabil si sustini prezentiri si comuniciri publice intr-o limba de circulatie
internationala

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Deprinderea abilitatilor si competentelor practice legate de activitatea de

realizare de proiecte complexe, pentru rezolvarea unor problem specifice
domeniului, cu evaluarea corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile
si timpului necesar de finalizare, a unor factori potentialide risc sia modul ui
de gestionare a acestorain conditii de respectare a unor restrictii economico
financiare si de costuri.

7.2 Obiectivele specifice e Deprinderea (insusirea) aborddrilor, metodelor si tehnicilor actuale si de

perspectivd relationate cu activitatile de proiectare, de executie si
mentenanta pentru sisteme mecatronice complexe cu integrare optima a
subsistemelor componente.

e Dezvoltarea abilitatilor practice de gestionare sirezolvare aproblemelor
specifice activitatiiinginerestide domeniu ca membru sau coordonator de
echipain cadrul unor proiecte de inginerie mecatronicd complexe.

e Dezvoltarea abilitatilor de interactiune la nivel micro- si macrosocial precum
siinstitutional cu actori relevanti din domeniul mecatronicii si roboticii pe
plan national si international.

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare Numadr deore | Observatii

Bibliografie
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8.2 Seminar/ laborator/ proiect Metode de predare-invdtare Numdr de ore | Observatii

Elaborarea  disertatiei pe  baza | Activitate deraportare arezultatelor 84
cercetdrilor efectuate individual sau in | efectuatdindividual
echipa, cu respectarea normelor de
eticd si integritate academicd

Bibliografie
La indicatia cadrului didactic coordonator

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Activitatile specifice elaborarii tezei de disertatie au fost discutate cu membrii comunitatilor de profil precum sicu
reprezentanti din invatamantul si cercetarea europeana si internationald pentru alinierea la cele mai fnalte standarde
de calitate inraportarea rezultatelor cercetarii.

10. Evaluare
) - o 10.3 Pondere
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare ) L
din nota finala
10.4 Curs
10.5 Elaborarea disertatiei Calitateatezeide disertatie Evaluarea tezeide disertatie 100%
10.6 Standard minim de performanta
o Disertatia este aliniata la cerintele de etica siintegritate academica, pe care le respectain totalitate

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU, Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Decan Director de departament

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Coordonator program de studii

Nota:

Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

¥ Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {disciplind obligatorie)/ DO {(disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalentcu 25 de ore de studiu (activitatididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invdatamant superior

TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA Sl MEDIU

1.4 Domeniul de studii

SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE Sl MEDICINA

1.5 Ciclul de studii?

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina / Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

PROTECTIA Sl SECURITATEA SANATATII PUBLICE

2.2 Titularul activitatilor de curs

lon Barbu

2.3 Titularul activitatilorde seminar/ laborator/ proiect | lon Barbu

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

2.4 Anul de 2.6 Tipul de 2.7 Regimul | Continut? DCA
studiu ! 25 Semestrul . evaluare disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilordidactice)
3.1 Numdr de ore pe sdptamana din care: 3.2 curs 3.3 seminar/ laborator/
3 2 _ 0/1/0
proiect
3.4 Totalore din planul defnvatdamant 42 din care: 3.5 curs o8 3.6 seminar/ laborator/ 14
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 35
Pregdtire seminarii/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutorat 14
Examinari 4
Alte activitati ..o, -
3.7 Total ore studiu individual 83
3.8 Total ore pe semestru 125
3.9 Numadrul de credite? 5

4.1 de curriculum .

4.2 de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

calculator, videoproiector

5.2 dedesfdsurare a

seminarului/ laboratorului/ .

proiectului

echipamente specifice domeniului;

retea de calculatoare;

6. Competente specifice acumulate
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Cp.1 Cunoasterea aprofundata a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in
medicind si, in cadrul acesteia, a dezvoltarilor teoretice, metodologice si practice specifice
programului; utilizarea adecvatd a limbajului specific ih comunicarea cu medii profesionale diferite
R.I. 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematic, fizicd, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate si de programare a calculatoarelor.
RI. 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 2.1 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice,
pneumatice hidraulice, electrice, optice etc.} in proiectarea si implementarea schemelor de comanda si
control inteligente pentru automatizarilocale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
Cp.3 Utilizarea integrata a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd,
pentru a rezolva probleme teoretice si practice noi
R.I. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronica si robotica cu aplicatiiin industrie si medicina.
R.I. 3.2 Absolventul poate realiza de aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practica
a sistemelor mecatronice performante, precum si a unor metode avansate de reglare automata.
R.I. 3.4 Elaborarea de solutii novatoare, utilizind electronica digitald pentru controlul pozitiei, vitezeisi
fortei, dezvoltand solutii eficiente pentru optimizarea functionald a componentelor si sistemelor
mecanice clasice.
Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii 5i metode de evaluare, pentru a formula judecati
de valoare si a fundamenta decizii constructive
RI. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor

Competente profesionale

inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.
R 4.2 Absolventul este capabil si utilizeze eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare,
madsurare si testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitdtii sistemelor
mecatronice complexe realizate.
R.I. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare masurare si
testare a sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive
si functionale.
Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizind inovativ un spectru variat de metode cantitative
si calitative
RJ. 5.1 Absolventul este capabil s& elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.
R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si
control electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R.I. 5.3 Absolventul este capabil s utilizeze proiectarea asistata de calculator pentru abordarea unor
cercetdri complexe orientate spre componente, produse si sisteme mecatronice avansate.
R.I. 5.4 Absolventul poate sa realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.

Competente
transversale
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

° Introducerea studentilor in problemele legate de problematica
accidentelor de muncd si a bolilor profesionale, prin studierea legitatii
fenomenelor de accidentare si de imbolnavire profesionald, precum si a
mijloacelor de prevenire ale acestora prin cunoasterea echipamentelor si
sistemelor si utilizarea corecta a principiilor de bazd in comanda si controlul
functiondrii sistemelor.

7.2 Obiectivele specifice

. Transmiterea unor cunostinte teoretice si practice astfel incat
studentul sa fie capabil sa efectueze analiza unei situatiidin punct de vedere
a protectiei muncii, identificarea factorilor de risc privind securitatea si
sanatatea in munca, favorizanti pentru producerea accidentelor de munca si
imbolnadvirilor profesionale.

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare Observatii

1. Notiuni generale

2. Obiectul protectiei muncii. Sfera notiunii de protectia muncii;
3. Accidentele de munca si bolile profesionale;

4 ore

4 Bazelelegislative ale protectiei muncii;
Legislatia privind protectia muncii in diverse tari;
6 Legislatia privind protectia muncii Tn Romania

4 ore

7. Bazeleteoretice ale prevenirii accidentelor;
8. Geneza accidentelorde muncdsia bolilor profesionale;

9. Factorii derisc de accidentare si de imbolndvire profesionald; 4 ore

10. Masuri de prevenire a accidentelorde munca si a bolilor

profesionale.

11. Metoda de evaluare a riscurilor de accidentare si imbolndvire

profesionala lalocurile de munca;

12. Organizarea protectiei muncii in diverse tari. Organizarea

protectiei muncii in Roménia,;

13. Cercetarea, declararea si evidenta accidentelorde munca.
Cercetarea, declararea si evidenta bolilor profesionale;

4 ore

14. Ergonomia in securitatea si sandtateain muncg; Prezentare
15. Locul de muncd in cadrul procesului de muncd. Corpul uman in retroproiector;

proiectarea locului de munca;

16. Tipul procesului de productie si organizarea locului de munca. Demonstratie

4 ore
Conversatie; Dialog;

17. Organizarea ergonomicd a locului de muncg; didactici.
18. Elemente privind cromatica. (Cromatica functionald. Cromatica

informational tehnologica.

4 ore

19. Cromatica securitdtii muncii;
20. Elemente privind ambianta sonora. (Elemente introductive.

Muzica functionald). Factori de microclimat si iluminare rationald. (Factorii 4 ore

de microclimat. Factorii de iluminat).
21. Ergonomia in relatie cu noile tehnologiiinformationale.

Bibliografie

*  Legeasecuritdtii si sandtdtiiin muncd nr. 319/2006, Monitorul Oficial al Romaniei, Parteal, nr.

646/26.07.2006
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* Legislatie interna si internationald specifica securitatii si protectiei muncii;
*  lon BARBU - notite dr curs 2024

8.2 Seminar/ laborator/ preieet Metode de predare-invdtare Observatii

e Organizarea ergonomicd alocului de munca al
unui muncitor.

e Locul de muncad in cadrul procesului de munca.

e Corpul umanin proiectarea locului de munca.

e Sfera de muncd. Dimensionarea spatiuluide
munca functie de utilizatorul limita.

e Zonele de lucru pentru brate. Limitele utilizarii
campului vizual. Limitele rotirii capului.TnéItimea Prezentare modele de
planului de munca. Scaunul ergonomic. Folosirea echipamente; Demonstratie;
gravitatieila locul de munca.

14 ore

o (riterii de proiectare ergonomica a meselor sau
bancurilor de lucru, a pupitrelor si a scaunelor de
lucru.

e Masuri de sistematizarea a locului de munca pe
baza principiilor economiei miscarii.

e Simptomele stresului vizual

Bibliografie
*  Legeasecuritdtii si sandtatiiinmunca nr. 319/2006, Monitorul Oficial al Romaniei, Parteal, nr.
646/26.07.2006

*  Legislatie interna si internationald specificd securitdtii i protectiei muncii;
*  lon BARBU - notite dr curs, 2024

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptadrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice si practice oferda studentului posibilitatea aborddrii problemelor legate de protectia si
securitatea sanatatii publice.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere
din nota finala
10.4 Curs Elaborarea si sustinerea unui
proiect realizat pe baza Evaluare scrisa,
notiunilor teoretice studiate, ce Prezentare cu slide-uri, 50%
contine cauze si solutii pentru argumentare

eliminarea acestora.

10.5 Seminaf/ laborator/proieet Capacitateade aopera cu

cunostintele asimilate in

activitati intelectuale complexe; Sustinere referat 50%

Gradul de asimilare a limbajului
de specialitate

10.6 Standard minim de performanta
Proba teoretica: cunoasterea notiunilor teoretice dobandite la curs.
Seminar: Completitudinea si corectitudinea cunostintelor;

e Participareala examen este conditionatd de finalizarea activitatiloraplicative impuse in timpul semestrului.
o Media laexamen se calculeaza numaiin situatiain care nota obtinuta la proba teoreticd sinotele obtinute la
evaluarea activitatii seminar, sunt de minim nota 5.
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Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30.09.2024 si aprobata in

sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30.09.2024

Prof. univ. dr. ing. Codruta JALIU
Decan

5

Prof. univ. dr. ing. Luciana CRISTEA

Director de departament

Conf. dr. ing. lon BARBU

Titular de curs

Conf. dr. ing. lon BARBU

Titular de semirar/ labet

proiect

Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licenta/ Master/ Doctorat;

Regimul disciplinei (continut) - pentru nivelul de licentd se alege una din variantele: DF (disciplind

fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/ DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard);

optionald)/ DFac (disciplind facultativa);

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6

Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind

Un credit este echivalent cu 25 - 30 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).




FISA DISCIPLINEI
OPTOMETRIE S1 DIAGNOSTIC CLINIC

1. Date despre program

1.1 Institutia de invdatamant superior UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licentd” MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii? MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI MEDICINA /
Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | OPTOMETRIE S| DIAGNOSTIC CLINIC

2.2 Titularul activitatilorde curs Prof.dr.ing. Daniela Mariana Barbu
2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/ proiect | Seflucr.dr.ing. Barbu Cristian Braun
_ _ 2.7 Regimul | Continut? DCA
2.4 Anul de studiu | 2 | 25 Semestrul | 3 | 2.6 Tipul de evaluare | C o —
disciplinei Obligativitate? DI

3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdaptamana 3 din care: 3.2 curs 1 3.3.sem|nar/ laborator/ 2

proiect
. . 3.6 seminar/ laborator/

3.4 Total ore din planul defnvatamant | 43 din care: 3.5 curs 14 , 28
proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 27

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate sipe teren 10

Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii i eseuri 10

Tutorat

Examinari 6

Alte activitati. o,

3.7 Total ore de activitate a 58

studentului

3.8 Total ore pe semestru 100

3.9 Numdrul de credite® 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Modelarea si simularea biosistemelor, Metode experimentale si de investigare in industrie

si medicing, Sisteme micro-electro- mecanice de precizie, Metode complementare de
analiza experimentald a biosistemelor, Managementul computerizat al pacientilorsi al
sistemelor de inginerie medicald si optometrie.

4.2 de competente e Formarea de deprinderi si abilitati, care sd permita absolventilor aplicarea cunostintelor si
realizarea de activitati profesionale in domeniile si subdomeniile specifice ingineriei
mecatronice.

e Formarea la nivel individual, de competente generale (de cunoastere, functional-actionale)
si de specialitate specifice sistemelor inteligente cu aplicatiiin industrie si medicing,

dobandirea cunostintelor de specialitate intr-un sistem care sd asigure masteranzilor
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competenta profesionald.
e Asigurarea de competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul

gdsirii cdilor optime de rezolvare.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfdsurare a cursului e Sald de curs cu tabldsi videoproiector.

5.2 de desfasurare a seminarului/ | e Sala de laborator cu tabld, aparaturd medicald, teste siinstrumente de

laboratorului/ proiectului specialitate.

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Cp.l1 Cunoasterea aprofundata a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si n
medicind si, In cadrul acesteia, a dezvoltdrilor teoretice, metodologice si practice specifice programului;
utilizarea adecvata a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
RI. 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 2.2. Absolventul poate explica si interpreta principiile de baza privind alegerea optima a componentelor
si subsistemelor unui sistem mecatronic complex.
Cp.3 Utilizarea integratda a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd,
pentru a rezolva probleme teoretice si practice noi

= R.I. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza Si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor

.é tehnice complexe specifice domeniului Mecatronicd si roboticd cu aplicatiiin industrie si medicind.

‘g Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinentd de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecdti

;_ de valoare si a fundamenta decizii constructive

§ RI. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor

<1 inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.

§ RJ. 4.2 Absolventul este capabil si utilizeze eficient metodele modere de evaluare, diagnosticare,
mdsurare si testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitatii sistemelor mecatronice
complexe realizate.
RJ. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare masurare si
testare a sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive si
functionale.

Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
R.I. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice Si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.
RI. 5.4 Absolventul poate si realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.
2
8 E

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Insusirea tehnicilor si aparaturii medicale de specialitate in sistemele

complexe de investigare vizuald.
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7.2 Obiectivele specifice e Cunoasterea aparaturii si echipamentelornecesare in sistemele complexe de

investigare vizuald.

acestorade operare.

de investigare vizuala.

e Realizarea schemelor cinematice ale aparaturii medicale si insusirea modului

e Cunoasterea notiunilor generale legate de tehnicile de operare ale sistemelor

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare

Numar de ore

Observatii

1. Concepte biomecanice aplicate in evaluareaclinicd a
performantelor sportive si optometrie

2. Analiza si evaluarea clinica a stabilitatii si echilibrului
bipodal

3. Analiza si evaluarea clinicd a tipologiilor de mers cu
sau fard blocaje articulare

4. Evaluarea clinicd psihosenzoriald si analiza influentei
conditiilor de mediu asupra investigatiilor

5. Metode moderne de protezare

6. Analiza microscopicd a protezelor si ortezelor oculare
si dentare

7. Organizarea Si functionarea unei clinici de excelenta
cu profil de optometrie

Prelegere clasicd si pe baza
de prezentare ppt, aplicatii,
dezbateriinteractive

2

Bibliografie

1. Barbu, D.M. (2024) Optometrie si diagnostic clinic— notite de curs, Platforma E-learning , Universitatea Transilvania din

Bra§ov;

2. Barbu, D.M. (2003) Analiza si modelarea functiel vizuale, Editura Universitatii Transilvania din Brasov;
3. Gervasio, K.A., Peck, T.J. (2022) Wills Eye-Oftalmologie practicd. Diagnosticul s/ tratamentul afectiunilor oculare,

Editura Prior;

© N o gk

Yanoff, M., Duker, J.S. (2021) Tratat de Oftalmologie Vol. 1 siVol.2, Editura Prior;
Salmon, . F. (2024) Kanski's Clinical Ophthalmology - A Systematic Approach, Editura Elsevier;
Rosenfield , M. (2009) Optometry: Science, Techniques and Clinical Management, Editura Elsevier Health Sciences;
Ng E. Y. K. (2014) Ophthalmological Imaging and Applications, Editura Crc Pr Inc;
Maillet, A. (2022) Contemporary Clinical Optometry Practice, Deakin University;

9. Ledford ,J. K. (2024) Handbook of Clinical Ophthalmology for Eyecare Professionals, CRC Press.

8.2 Seminar/ laborator/ proiect

Metode de predare-invatare

Numdr de ore

Observatii

1. Notiuni introductive

2. Analiza stabilitatii a subiectilor in postura bipodald, cu
ochii deschisi

3. Analiza stabilitdtii subiectilorin postura bipodala, cu
ochii inchisi

4. Utilizarea testului Romberg

5. Analiza mersului dupdinducerea starii de efort cu
ajutorul bicicletei ergometrice

6. Analiza mersului uman normal

7. Analiza mersului cu blocaje articulare

8. Evaluarea influenteistarii de efort indus cu banda de
alergare asupra tipologiilor de mers

9. Evaluarea influenteistarii de efort datorat expunerii la
vibratii externe asupra stabilitatii posturale si a

invatare prin probleme si
aplicatii practice interactive
pe standuri optometrice si de
calculator

2

2
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echilibrului ocular

locomotorii

10. Utilizarea hand-scan pentru realizarea ortezelor

11. Analize microscopice asupra protezelor dentare

12. Analize microscopice asupra lentilelor de contact

13. Cunoasterea si analiza organizatoricd a unui centru
de excelentaindomeniul optometriei si a oftalmologiei

14. Evaluarea cunostintelor

Bibliografie

Bra§ov;

Editura Prior;

© © N o gk

2. Barbu, D.M. (2003) Analiza si modelarea functiei vizuale, Editura Universitdtii Transilvania din Brasov;
Gervasio, K.A., Peck, T.J. (2022) Wills Eye-Oftalmologie practica. Diagnosticul s/ tratamentul afectiunilor oculare,

Yanoff, M., Duker, 1.S. (2021) Tratat de OftalmologieVol. 1 siVol.2, Editura Prior;
Salmon, J. F. (2024) Kanski's Clinical Ophthalmology - A Systematic Approach, Editura Elsevier;

1. Barbu, D.M.(2024) Optometrie si diagnostic clinic— notite de curs, Platforma E-learning , Universitatea Transilvaniadin

Rosenfield , M. (2009) Optometry: Science, Techniques and Clinical Management, Editura Elsevier Health Sciences;
Ng E. Y. K. (2014) Ophthalmological Imaging and Applications, Editura Crc Pr Inc;
Maillet, A. (2022) Contemporary Clinical Optometry Practice, Deakin University;
Ledford , J. K. (2024) Handbook of Clinical Ophthalmology for Eyecare Professionals, CRC Press.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor

profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice si aplicative fundamenteaza cele mai noi abordari ale problematicii disciplinei, prin aplicatii

practice si experimentale moderne necesare viitorului absolventului de master in Siste me mecatronice pentru industrie

si medicinad. Informatiile furnizate au fost coroborate cu activitatea desfasuratdin domeniu la mai multe firme medicale

din Brasov (OptiConsult, OptiCristal, BestOptic etc.).

10. Evaluare

Tip de activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

Claritatea, coerenta si concizia
expunerii scrise

Gradul de acoperire a
problematicii cerute de
subiecte

Corectitudinea reprezentarilor
grafice, a relatiilor de calcul si a
demonstratiilor matematice

Utilizarea corecta a metodelor
specifice problematicii cursului

Utilizarea corectd a termenilor
si notiunilor specifice cursului

Capacitatea de exemplificare

Prezenta lacurs

Evaluare prin examen online —
testgrila

50%

10.5 Seminar/ laborator/ proiect

Aplicarea corecta a metodelor
specifice de rezolvare pentru
problema data

Utilizarea corectdsi fluentd a

Proba practicd — sustinere
lucrare de sinteza

Aplicatie
practica 50%
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termenilor specifici

Corectitudinea reprezentarilor
grafice si a calculului analitic si
numeric

Capacitatea de exemplificare

Interpretarea rezultatelor

10.6 Standard minim de performanta

e Cunoasterea minimald a aparaturii i echipamentelor necesare in sistemele complexe de investigare vizuala.
e Realizarea schemelor cinematice ale aparaturii medicale si insusirea modului acestora de operare.
e Cunoasterea notiunilor generale legate de tehnicile de operare ale sistemelor de investigare vizuala.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU, Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA,
Decan Director de depgrtament
Prof.dr.ing. Daniela Mariana BARBU, Sef lucr.dr.ing. Barbu Cristian BRAUN,
Titular de curs ' Titular de laborator
i P
Nota:

Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentala)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalentcu 25 de ore de studiu (activitdti didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

SISTEME COMPLEXE PENTRU INVESTIGARE VIZUALA

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA Sl ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | SISTEME COMPLEXE PENTRU INVESTIGARE VIZUALA

2.2 Titularul activitatilorde curs

Prof.dr.ing. Daniela Mariana Barbu

2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/ proiect | Prof.dr.ing. Daniela Mariana Barbu

2.4 Anul de studiu 2 | 2.5 Semestrul

2.7 Regimul | Continut? DCA

3 | 2.6 Tipul de evaluare | E

disciplinei Obligativitate? DI

3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.3 seminar/ laborator/

3.1 Numdr de ore pe sdptamana 4 din care: 3.2 curs 2 i 2
proiect

3.4 Totalore din planul defnvatamant | 56 din care: 3.5 curs 28 3.6.seminar/ laborator/ 28
proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 34

Documentare suplimentard in bibliotecg, pe platformele electronice de specialitate sipe teren 14

Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 30

Tutorat 10

Examinari 6

Alte activitati....ovvvnenieninn.

3.7 Total ore de activitate a 04

studentului

3.8 Total ore pe semestru 150

3.9 Numdrul de credite® 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Modelarea si simularea biosistemelor, Metode experimentale si de investigare in industrie

si medicing, Si

sistemelor de

steme micro-electro- mecanice de precizie, Metode complementare de

analiza experimentald a biosistemelor, Managementul computerizat al pacientilorsi al

inginerie medicala si optometrie.

4.2 de competente e Formarea de deprinderi si abilitati, care sa permitd absolventilor aplicarea cunostintelor si

mecatronice.

competenta p

realizarea de activitati profesionale in domeniile si subdomeniile specifice ingineriei

e Formarea la nivel individual, de competente generale (de cunoastere, functional-actionale)
si de specialitate specifice sistemelor inteligente cu aplicatiiin industrie si medicing,
dobandirea cunostintelor de specialitate intr-un sistem care sd asigure masteranzilor

rofesionald.
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e Asigurarea de competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul

gasirii cailor optime de rezolvare.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

Sald de curs cu tabla si videoproiector.

5.2 de desfasurare a seminarului/

laboratorului/ proiectului

Sala de laborator cu tablg, aparaturda medicald, teste si instrumente de
specialitate.

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdmant)

RI 1.2 Absolventul

Competente profesionale

complexe realizate.

functionale.

calitative

mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 2.2. Absolventul poate explica si interpreta principiile de baza privind alegerea optimd a componentelor
si subsistemelor unui sistem mecatronic complex.
Cp.3 Utilizarea integratda a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd,

RI. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare masurare si
testare a sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive s

Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative s

Cp.1 Cunoasterea aprofundatda a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in
medicind si, in cadrul acesteia, a dezvoltdrilor teoretice, metodologice si practice specifice programului;
utilizarea adecvatd a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite

poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor

pentru arezolva probleme teoretice si practice noi
RJ. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronicd si robotica cu aplicatiiin industrie si medicina.
Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecati
de valoare si a fundamenta decizii constructive
RI. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.
RI. 4.2 Absolventul este capabil sd utilizeze eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare,
mdsurare si testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitatii sistemelor mecatronice

R.I. 5.1 Absolventul este capabil si elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.

RI 5.4 Absolventul poate s realizeze proiecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare optimd a subsistemelor componente.

Competente
transversale
1

7. Obiectivele disciplinei {reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Insugirea tehnicilor i aparaturii medicale de specialitate in sistemele
complexe de investigare vizuald.

7.2 Obiectivele specifice

Cunoasterea aparaturii si echipamentelornecesare in sistemele complexe de
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investigare vizuala.

acestorade operare.
o Cunoasterea notiunilor generale legate de tehnicile de operare ale sistemelor
de investigare vizuala.

e Realizarea schemelor cinematice ale aparaturii medicale si insusgirea modului

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare

Numdr de ore

Observatii

Ecografie oculard

Tomografie oculara (OCT)

Tonometrie oculard

Camera retinald-fundus camera

Oculografie

Biometrie oculard

Laser oftalmologic

Topografia corneana

Olo|N|o(aldMWIN(F

Angiofluorografia oculard

10. Biomicroscopie cu ultrasunete de inaltd frecventd
(UBM)

11. Retinofotografie

12. Perimetrie / campimetrie

Prelegere clasicd i pe baza
de prezentare ppt, aplicatii,
dezbateriinteractive

2

NININ]IR]IBRIDNINININ

N

Bibliografie

Transilvania din Brasov;

w N

Editura Prior;

© N o gk

Yanoff, M., Duker, 1.S. (2021) Tratat de Oftalmologie Vol. 1 siVol.2, Editura Prior;
Salmon, . F. (2024) Kanski's Clinical Ophthalmology - A Systematic Approach, Editura Elsevier;
Rosenfield , M. (2009) Optometry: Science, Techniques and Clinical Management, Editura Elsevier Health Sciences;
Ng E. Y. K. (2014) Ophthalmological Imaging and Applications, Editura Crc Pr Inc;
Maillet, A. (2022) Contemporary Clinical Optometry Practice, Deakin University;
9. Ledford ,l. K. (2024) Hanadbook of Clinical Ophthalmology for Eyecare Professionals, CRC Press.

Barbu, D.M. (2003) Analiza s/ modelarea functier vizuale, Editura Universitdtii Transilvania din Brasov;
Gervasio, K.A., Peck, T.J. (2022) Wills Eye -Oftalmologie practicd. Diagnosticul s/ tratamentul afectiunilor oculare,

1. Barbu, D.M. (2024) Sisteme complexe de investigare oculard — notite de curs, Platforma E-learning , Universitatea

8.2 Seminar/ laborator/ proiect

Metode de predare-invatare

Numdr de ore

Observatii

1. Notiuniintroductive si protectia muncii

2. Aplicatiiale ecografiei oculare

3. Aplicatiiale tomografiei OCT pentru evidentierea
patologiilor retiniene

4. Aplicatiiale tonometriei non-contact

5. Aplicatiiale camerei retinale - fundus camer

6. Aplicatiiale oculografiei pentru inregistrarea
miscarilor oculare

7. Aplicatiiale aparaturd de biometrie in vederea
implantarii cristalinului artificial

8. Aplicatiiale instalatiei de chirurgie cu laser
oftalmologic

9. Aplicatiiale topografiei corneene

10. Aplicatiiale angiofluorografiei oculare

Tnvétare prin probleme si
aplicatii practice interactive
pe standuri optometrice si de
calculator

2

2

2
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11. Aplicatiiale biomicroscopiei cu ultrasunete de inaltd

frecventd (UBM)

12. Aplicatiiale retinofotografiei

13. Aplicatii ale perimetriei / campimetriei

14. Evaluarea cunostintelor

Bibliografie
Bibliografie

1. Barbu, D.M. (2024) Sisteme complexe de investigare oculard — notite de curs, Platforma E-learning , Universitatea

Transilvania din Brasov;

2. Barbu, D.M. (2003) Analiza si modelarea functiel vizuale, Editura Universitatii Transilvania din Brasov;
3. Gervasio, K.A., Peck, T.J. (2022) Wills Eye-Oftalmologie practicd. Diagnosticul s/ tratamentul afectiunilor oculare,

Editura Prior;

© ® N0 A~

Yanoff, M., Duker, 1.S. (2021) Tratat de Oftalmologie\ol. 1 siVol.2, Editura Prior;
Salmon, J. F. (2024) Kanski's Clinical Ophthalmology - A Systematic Approach, Editura Elsevier;
Rosenfield , M. (2009) Optometry: Science, Techniques and Clinical Management, Editura Elsevier Health Sciences;
Ng E. Y. K. (2014) Ophthalmological Imaging and Applications, Editura Crc Pr Inc;
Maillet, A. (2022) Contemporary Clinical Optometry Practice, Deakin University;
Ledford , J. K. (2024) Handbook of Clinical Ophthalmology for Eyecare Professionals, CRC Press.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor

profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice si aplicative fundamenteaza cele mai noi abordari ale problematiciidisciplinei, prin aplicatii

practice si experimentale moderne necesare viitorului absolventului de masterin Sisteme mecatronice pentru industrie

si medicina. Informatiile furnizate au fost coroborate cu activitatea desfasuratd in domeniu la mai multe firme medicale
din Brasov (OptiConsult, OptiCristal, BestOpticetc.).

10. Evaluare

Tip de activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

Claritatea, coerenta si concizia
expunerii scrise

Gradul de acoperire a
problematicii cerute de
subiecte

Corectitudinea reprezentarilor
grafice, a relatiilor de calculsia
demonstratiilor matematice

Utilizarea corectd a metodelor
specifice problematicii cursului

Utilizarea corectd a termenilor
si notiunilor specifice cursului

Capacitatea de exemplificare

Prezenta lacurs

Evaluare prin examen online -
testgrila

50%

10.5 Seminar/ laborator/ proiect

Aplicarea corecta a metodelor
specifice de rezolvare pentru
problema data

Utilizarea corecta si fluenta a
termenilor specifici

Corectitudinea reprezentarilor

Proba practicd — sustinere
lucrare de sintezd

Aplicatie
practica 50%
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grafice si a calculului analitic gi

numeric

Capacitatea de exemplificare

Interpretarea rezultatelor

10.6 Standard minim de performanta

e Cunoasterea minimald a aparaturii gi echipamentelor necesare in sistemele complexe de investigare vizuala.
e Realizarea schemelor cinematice ale aparaturii medicale siinsusirea modului acestora de operare.
e Cunoasterea notiunilor generale legate de tehnicile de operare ale sistemelor de investigare vizuala.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in

sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU,
Decan

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA,

Director de deparfament

Prof.dr.ing. Daniela Mariana BARBU,
Titular de curs

Prof.dr.ing. Daniela Mariana BARBU,
Titular de laborator

Nota:

YDomeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazd conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentala)/ DD (disciplina din domeniu)/

DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSl (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie}/ DO (disciplind optionala)/

DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalentcu 25 de ore de studiu (activitdtididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Organe artificiale, protezare, ortezare

2.2 Titularul activitatilorde curs

ef.luc.dr.ing. Corneliu Nicolae DRUGA

2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/ Sef.luc.dr.ing. Corneliu Nicolae DRUGA
proiect
) ) 2.7 Regimul | Continut? DCA
2.4 Anul de studiu Il | 25 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare | C o ——
disciplinei Obligativitate® DI

3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.3 seminar/ laborator/

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 din care: 3.2 curs 1 _ 0/2/0
proiect

3.4 Totalore din planul defnvatdamant 42 din care: 3.5 curs 14 3.6.sem|nar/ laborator/ 0/28/0
proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 18

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10

Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 20

Tutorat 8

Examinari 2

Alte activitati. oo

3.7 Total ore de activitate a 58

studentului

3.8 Total ore pe semestru 100

3.9 Numdrul de credite® 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum o Informaticd aplicatd, Biomecanica, Anatomie, Tehnici si sisteme de mdsurare,
Informaticd medicald, Elemente de inginerie mecanicd si opticd, Senzori si
traductoare, Masurdri si instrumentatie, Ingineria protezarii. Ingineria Reabiliarii.

4.2 de competente o Cunostiinte si abilitatide aplicare in inginerie a conceptelor, principiilor, teoremelor

si metodelor de baza din aparatura medicala.

Cunostiinte si abilitdti de aplicare in inginerie anotiunilor de optica geometricd,
optica tehnica si aparate optice.

Cunostiinte si abilitatide aplicare in inginerie a tehnicilor medicale.

5. Conditii (acolo unde este cazul)
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5.1 de desfdsurare a cursului e Sala de curs cu tabla si video-proiector,

e On-line pe platforma E-learning.

5.2 de desfasurare a e Sald delaborator cu tabld si videoproiector,
seminarului/ laboratorului/ e Reteade calculatoare,
proiectului e Software specifice instalate la retea.

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdamant)

Competente profesionale

C.p1 Cunoasterea aprofundatd a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in medicina sij,
in cadrul acesteia, a dezvoltarilor teoretice, metodologice practice specifice programului; utilizarea adecvata
alimbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite

e R 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematica, fizici, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate de programare a calculatoarelor.

e R.I. 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele inigineresti avansate specifice sistemelor mecatronice
complexe.

Cp.2 Utilizarea cunostiintelor de specialitate pentru explicarea interpretarea unor situatii noi, in contexte
mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice

e R.I. 2.1 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea siimplementarea schemelor de comanda si
control inteligente pentru automatizari locale, utilizate 1n sisteme mecatronice complexe.

e R.1I. 2.2. Absolventul poate explica si interpreta principiile de bazi privind alegerea optimi a
componentelor si subsistemelor unui sistem mecatronic complex.

e R.I. 2.3 Absolventul este capabil si explice sisi interpreteze specificul proceselor mecatronice in vederea
proiectarii sistemelor electronice de comanda si de control cu microcontrollere siautomate
programabile cu aplicatii in industrie si medicina

Cp.3 Utilizarea integratd a aparatului conceptual simetodologic, in conditii de informare completa pentru
arezolva probleme teoretice practice noi

e R.I. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza siasigura mentenanta subsistemelor sia sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronica si Robotica cu aplicatii in industrie si medicina

e R.I. 3.2 Absolventul poate opera avansat cu mediile de programare integrate pentru programarea
microcontrollerelor siautomatelor programabile, pentru realizarea sistemului electronic de comanda ale
sistemelor mecatronice cu inindustrie

Cp.4 Utilizarea nuantata sipertinenta de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecati de valoare
sia fundamenta decizii constructive

e R.I. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
inteligente de comanda si control in aprecierea eficientei in exploatare a acestora.R.I. 4.2 Absolventul
este capabil sa utilizeze eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, masurare si testare a
componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitdtii sistemelor mecatronice complexe realizate.

Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative

e R.I. 5.1 Absolventul este capabil sd elaboreze proiecte tehnice si de executie pentru componente,
subsisteme si sisteme mecatronice complexe.

e R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comandi si
control electronic a sistemelor mecatronice complexe.

e R.I. 5.3 Absolventul este capabil sa utilizeze proiectarea asistatd de calculator pentru abordarea unor
cercetari complexe orientate spre componente, produse sisisteme mecatronice avansate.

e R.I. 5.4 Absolventul poate si realizeze proiecte tehnice, de executie simentenantd pentru sisteme
mecatronice complexe cu integrare a subsistemelor componente.

Competente

transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Aprofundarea si completarea cunostin elor dobandite anterior, necesare

obtinerii unui grad ridicat de calificare in domeniul organelor artificiale,

protezelor si ortezarii.
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7.2 Obiectivele specifice e C(rearea de noi grupe de proteze clasatein raport cu func iunile de pe care le

asistd siin func ie de performan ele pe care le asigurd.

e Aplicareade noi tehnologii modeme de modelare, simulare si fabricatie.

e (onceperea si realizarea de noi metode specifice de testarein exploatare a
organelor artificiale, ortezelor i protezelor.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Numdr de ore | Observatii

1. Prezentare structurd curs. Bibliografie

recomandatd. Moduri de documentare.

Introducere in domeniul Organelor Artificiale. 2

Istoric si evolutie.

2. Biomateriale folosite larealizarea

organelor artificiale. Aspecte privind

biocompatibilitatea, biodegrabilitatea si Predarea cursurilor se realizeaza 2

biofunctionalitatea biomaterialelor. folosind videoproiectorul (sau on-

Nanomateriale. line utilizand platforma E-learning).

3. Rinichi artificiali. Principiul de functionare | Cursurile sunt prezentate sub forma

si constructia rinichiului artificial. Tehnologii unor tutoriale multimedia realizate 2

de realizare. Prototipuri. in Power Point. Modul de predare

4. Ficat artificial. Scurt istoric. Principiul de este interactiv realizadndu-se un 2

functionare si constructie. dialog intre cadrul didactic si

5. Inima artificiald. Valve cardiace. Scurt studenti.

istoric. Principiul de functionare si 2

constructie. Modele existente pe piatd.

6. Pancreas artificial. Scurt istoric. Principiul 5

de functionare si constructie.

7. Stimulatoare implantabile. Principiul de p

functionare. Modele existente pe piatd.

Bibliografie

1. Brozino, J.D., Biomedical Engineering Handbook, second edition, CRCPress, LLC Editions, Boca Raton, USA, 2000.

2. larry L. Hench., lulianR. Jones., Biomaterials, artificial organs and tissue engineering, CRC Press Washington DC,
2005.

3. Gerald E. Miller., Artificial Organs, Morgan&Claypool Publishers, USA, 2006.

4. Saltzman W.M., Tissue Engineering.: Engineering Principles for the Design of Replacement Organs and Tissues,
Oxford University Press, 2014.

5. Megh R Goyal., Biomechanics of Artificial Organs and Prostheses, , CRCPress, LLC Editions, Boca Raton, USA, ISBN:
1926895843, 2014.

6. Druga C, Ingineria protezdrii. Protezarea articulatei soldului, Ed. Univ. Transilvania din Bragov, 2013.

7. Annesini M.C., Marrelli L., Piemonte V., Artificial Organ Engineering, Springer-Verlag, London, 2017.

8. Manfred Raff., Mass Transfer Models in Membrane Processes: Applications in Artificial Organs, Springer,
ISBN: 3030891941 | 2022.

9. Annesini M.C,, Artificial Organ Engineering , Springer ,| ISBN: 1447164423 | 2016.

10. Vibhav Kumar Sachan., Biomedical Engineering: Principles, Designs and Applications, Smt. Jay Devi Sachan
Memorial Publication House, 2020.

11. Yoshihiro Ito., Photochemistry for Biomedical Applications.: From Device Fabrication to Diagnosis and Therapy,

Springer, 2018
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8.2 Seminar/ laborator/ proiect

Metode de predare-invatare

Numadr de ore

Observatii

1. Prezentarea laboratorului. Instruire privind
regulile de protectie si sigurantd in munca.
Prezentarea lucrdrilor de laborator si a
software-urilor specifice. Bibliografie
recomandata.

2. Studiu constructie si functiondrii unui
pacemaker implantabil. Simularea circuitului
electric folosind software specifice .

3. Identificarea etapelorin proiectarea unui
organ artificial. Studiu de cazvalvele si
stent-urile cardiace.

4. Proiectarea CAD a unor implanturi. Analiza
FEA.

5. Studiu constructie si functiondrii unui
defribrilator implantabil. Simularea
circuitului electric.

6. Analiza si testarea simulatorului de
pacient.

7. Aplicarea tehnologiilor de prototipare
rapidd in domeniul organelor artificiale.

8. Verificarea cunostiintelor.

Demonstratie.

Experiment individual si in grupuri
mici.

Exercitii. Studii de caz.

Evaluarea cunostiintelor.

Bibliografie

1. Gerald E. Miller., Artificial Organs, Morgan&Claypool Publishers, USA, 2006.
2. Saltzman W. Mark., Tissue Engineering: Engineering Principles for the Design of Replacement Organs and Tissues,

Oxford University Press, 2014

3. RaduC., Roscal, Druga C, Cismaru M., Biomecanica si Mecatronica Sistemelor Biomedicale, Ed. Univ. Transilvania

din Brasov, 2009;

4. BataluDan ., Proiectarea implanturilor, Curs materialogie, U. P. Bucuresti, 2007.

5. Lates, M.T.,Metoda elementelor finite: aplicatii, Ed. Univ. Transilvania din Brasov, 2008.

6. Repanovici A., Drugi C., Rosca ., Sisteme-Micro-Electro-Mecanice. indrumar de laborator, Colectia Ing. Medicald,

Ed. Univ. Transilvania din Brasov, 2015.

7. Subrata Pal., Design of Artificial Human Joints & Organs, Springer, | ISBN : 1461462541 |, 2014.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu agteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice si aplicative fundamenteaza cele mai noi aborddri ale problematiciidisciplinei, prin aplicatii

practice si experimentale moderne necesare viitorului specialist cu ocupa iiintelectuale si stiintifice in domeniul
sistemelor mecatronice aplicate in medicind. Informatiile furnizate au fost coroborate cuactivitatea desfasuratain

domeniu in grupe de cercetare si la mai multe institutii medicale din judetul Brasov si din tara.

10. Evaluare

Tip de activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

Claritatea, coerentd si concizia
expunerii scrise

Gradul de acoperire a

Evaluare prin examen on-line
pe platforma E-learning

50%
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problematicii cerute de
subiecte

10.5 Seminar/ laborator/ proiect

Utilizarea corectd a metodelor | Evaluarea pe parcursul

specifice problematicii

semestrului. Teme de casa.
50%

Utilizarea corectd a termenilor | Colocviu de laborator la

si notiunilor specifice

sfarsitul semestrului

10.6 Standard minim de performanta

e Identificarea biomaterialelor si nanomaterialelor folosite la realizarea organelor artificiale. Aspecte privind
biocompatibilitatea, biodegrabilitatea si bio-func ionalitatea biomaterialelor.

¢ Identificarea mecanismelor de gestionare a claselor de proteze, organe artificiale, orteze.
o Detinerea de abilitatiinceea ce priveste analiza structurala si functionala a organelor artificiale, protezelor si

ortezelor.

o Detinerea de abilitatiinceea ce priveste cunoasterea si conceperea de instrumente specifice de testare.

e (Calificativul minim obtinut pentru fiecare tip de activitate sa fie minim 5.

e Parcurgerea in totalitate a lucarilor de laborator.

Prezenta Fisa de disciplina a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobata in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr.ing. Codruta JALIU,
Decan

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

Director dg_\depart@q,#m

Sef.luc.Dr.Ing.Corneliu-Nicolae DRUGA,

Titular de curs

Sef.luc.Dr.Ing.Corneliu-Nicolae DRUGA,

Titular de laborator

Nota:

YDomeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazd conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSl (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionald)/
g p g g g !

DFac (disciplind facultativa);

% Un crediteste echivalentcu 25 de ore de studiu (activitdtididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invdtamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind / Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei METODE COMPLEMENTARE DE ANALIZA EXPERIMENTALA A BIOSISTEMELOR

2.2 Titularul activitatilorde curs

SI. Dr. ing. lonel SERBAN

2.3 Titularul activitdtilor de seminat/ laborator/ preieet | Sl. Dr. ing. lonel SERBAN

2.4 Anul de studiu | 2 | 25 Semestrul |4 | 2.6 Tipulde evaluare | E | 2.7 Regimul | Continut® DS
disciplinei | opligativitate® | DI
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe sdaptdmana 3 din care; 3.2 curs 2 3.3 seminar/ laborator/ -/ 1/ -
preieet
3.4 Totalore din planul deinvatamant | 42 din care: 3.5 curs 28 3.6 seminar/ laborator/ -/14/ -
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 35
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate sipe teren 22
Pregatire serinatii/ laboratoare/ preieete, teme, referate, portofolii si eseuri 35
Tutoriat 8
Examinari
Alte activitati.....ocovveeeieeniinnnn, -
3.7 Total ore studiu individual 108
3.8 Total ore pe semestru 150
3.9 Numdrul de credite® 6
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum o Cunostinte de statistica; Biomecanica; Tehnici si sisteme de masurare; Metode de
asigurare a calitatii; Metode numerice; Proiectare CAD.
4.2 de competente e Utilizarea adecvatd a fundamentelor teoretice ale stiintelor ingineresti aplicate;
e Utilizarea sistemelorinformatice de prelucrare si gestiune a datelor;

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

videoproiector; note de curs; bibliografia recomandatd

5.2 de desfasurare a laboratorului | e

videoproiector; modele anatomice, aparate specifice, tabld; bibliografia

recomandatd; retea de calculatoare.

6. Competente specifice acumulate
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Cp.1 Cunoasterea aprofundata a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in medicind si, in

cadrul acesteia, a dezvoltarilor teoretice, metodologice si practice specifice programului; utilizarea adecvata a

limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite

e RI 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe

e Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in contexte
mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice

e R.. 22 Absolventul poate explica si interpreta principiile de baza privind alegerea optima a componentelor
si subsistemelor unui sistem mecatronic complex.

Cp.3 Utilizarea integratd a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completd, pentru a

rezolva probleme teoretice si practice noi

e RI. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronicd si roboticd cu aplicatiiin industrie si medicind.

Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii i metode de evaluare, pentru a formula judecati de valoare si a

Competente profesionale

fundamenta decizii constructive

e RI. 4.2 Absolventul este capabil s3 utilizeze eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, masurare
si testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitatii sistemelor mecatronice complexe
realizate.

e R. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare masurare si testare a
sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive si functionale.

Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative sicalitative

e RI. 5.3 Absolventul este capabil si utilizeze proiectarea asistatd de calculator pentru abordarea unor

cercetdri complexe orientate spre componente, produse si sisteme mecatronice avansate.

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivulgeneral al disciplinei | e Formarea la nivel individual, de competente generale {(de cunoastere,
functional- actionale) si de specialitate specifice sistemelor inteligente cu
aplicatii n industrie si medicind, dobandirea cunostintelor de specialitate
intr-un sistem operational care s3 asigure masteranzilor competenta
profesionala.

e Aprofundarea si completarea cunostintelor dobandite anterior, necesare
obtinerii unui grad ridicat de calificare Tn domeniul metodelor de analiza
experimentald a biosistemelor, din perspectiva utilizarii acestora in
proiectarea dispozitivelor medicale si investigarea amanuntita.

e Asigurarea de compentente privind interpretarea rezultatelor analizelor
structurilor, in sensul gasirii cdilor optime de rezolvare.

7.2 Obiectivele specifice e Aprofundarea cunostintelor privind proiectarea experimentelor in cazuri
speciale de analizd a biosistemelor vii;

e Acumularea de noi cunostinte privind principiile si metodele de culegere de
date de la biosisteme si analiza factorilor de influentd si a rezultatelor;
Dezvoltarea de abilitdti complexe privind metodele complementare de
analiza experimentald specifica biosistemelor

8. Continuturi
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8.1 Curs

Metode de predare

Numar de ore

Observatii

Prezentare structurd curs, bibliografie, alte detalii din fisa
disciplinei

Principii de baza privind structura sistemelor de masurare.

Prelucrarea datelorexperimentale. Surse de erori.

Prelucrarea datelor experimentale. Elemente de calcul al
erorilor.

Metode complementare de analiza biomedicala a stabilitdtii i
locomotieiumane |. Alegerea metodeide evaluare a stabilitatiisi
locomotiei umane

Metode Analiza

Biosistemelor Il si lll. Metode prin intermediul placii de forte si

Complementare de Experimentala a

moment Kistler

Parametrii temporo - spatialiin cazul locomotieibipede

Descriere generald a soft-ului de analiza biomecanica ANYBODY

Metode stereometrice Metode 3D bazate pe scanarea
luminoasa |

Metode stereometrice Metode 3D bazate pe scanarea
luminoasa ll

Metode si tehnici de control al calitatii.

Metode de biostatisticd. ANOVA

Prelegere clasicd si pe
baza de prezentare
Power Point. Aplicatii,
dezbateriinteractive
pe platforma E-
learning.

2

Bibliografie

Auslander, D.M., Mechatronics: Mechanical System Interfacing, Prentice Hall Inc. New Jersey, 1996.

A w N

2023

Todoran I. Tratarea matematicd a datelor experimentale. Functii empirice, Editura Academiei Romane, 1976.
Bentley, .P. Principles of Measurement Systems, 4" ed., Pearson Education Limited, ISBN: 0 130 43028 5, 2005
Vladimir Medved. Measurement and Analysis of Human Locomotion, Springer Cham, ISBN: 978-3-030-79687-7,

5. Alexandru Morega, Mihaela Morega, Alin Dobre. Computational modeling in biomedical engineering and medical

physics, Academic Press, ISBN: 978-0-12-817897-3, 2020

6. Xiu-Tian Yan, David Bradley, David Russell, Philip Moore. Reinventing Mechatronics. Springer Cham, ISBN: 978-

3-030-29130-3, 2020

8.2 Seminaf/ laborator/ preieet Metode de predare- Numar de ore Observatii
invatare

Laborator

Protectia muncii. Prezentarea lucrarilor. Conversatie 2

Determinarea parametrilor complecsi ailocomotiei normale. Conversatie +

Sistem mecatronic de determinare a fortelor si momentelor experiment individual

plantare in vederea utilizarii “reverse engineering”

Determinarea acceleratiilor liniare ale piciorului i gambeiin Conversatie + 2

conditiidinamice de mers experiment individual

Utilizarea software-ului ANYBODY pentru simulari biomecanice | Conversatie + 2

care analizeaza reactiile in corpul uman sau intre corpul umansi | experiment individual

mediu. |

Utilizarea software-ului ANYBODY pentru simuldri biomecanice | Conversatie + 2

care analizeazd reactiile in corpul uman sau intre corpul umansi | experiment individual

mediu. Il

Evaluare Evaluare rapoarte+ 2

intrebdri de sondaj
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Bibliografie

1. Auslander, D.M., Mechatronics: Mechanical System Interfacing, Prentice Hall Inc. New Jersey, 1996.

2. Roscal., lordache P., Cristea L. Metrologie. Indrumar de laborator, Universitatea Transilvania din Brasov, 1992.

3. Sainsot Ph, Rosca |, Conte M. Traitement d'images ESP! par les statistiques : détermination des courbes
d‘approximation des franges, Société Francaise d'Optique ; Club « Controle et mesures pour lI'industrie » ; Actes du
Collogue « Nouveaux Moyens Optiques pour I'lndustrie », Mittelwihr, novembre, 1999, France, pages 121-124.

4. https://www.anybodytech.com/resources/documentation/

5. Vladimir Medved. Measurement and Analysis of Human Locomotion, Springer Cham, ISBN: 978-3-030-79687-7,
2023

6. Xiu-Tian Yan, David Bradley, David Russell, Philip Moore. Reinventing Mechatronics. Springer Cham, ISBN: 978-3-
030-29130-3, 2020

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatilor
profesionale si angajatorireprezentativi din domeniul aferent programului
Cunostintele teoretice si aplicative fundamenteaza cele mai noi aborddri ale problematicii disciplinei, prin

aplicatii practice si experimentale moderne necesare viitorului specialist in mecatronica sistemelor medicale si
industriale. Informatiile furnizate au fost coroborate cu cerintele activitdtii desfasurate in domeniu la mai multe

firme din Brasov.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere
evaluare din nota finald
10.4 Curs Explicarea corecta a unui concept,
principiu, metode, functii, etc. specifice
metodelor descrise, folosind notiunile Evaluare prin
teoretice predate examen-Testgrila de
Analiza comparativa a unor principii, cunostinte teoretice 50%
metode, functii bazat pe intrebari
Claritatea, coerenta si concizia expunerii | teoretice si aplicative
Gradul de acoperire a problematicii
cerute de subiecte
10.5 Seminaf/ laborator/ Abilitatea de a lucra cu metodele Proba practica- 50%
prefect complementare de analizd. colocviu de laborator
10.6 Standard minim de performanta
e Operarea cu concepte si principii avansate din domeniul metodelor complementare de analiza experimentala.
e Participareala examen este conditionata de finalizarea activitdtii aplicative prin efectuareaintegrald a lucrarilor de
laborator si promovarea testului de laborator;
e Media la examen se calculeaza numai in situatia fn care nota obtinuta la proba teoretica si nota obtinuta la
evaluarea activitatii de laborator sunt de minim 5.

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ipgiCodruta JALIU, Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA, .
Decan Director de depart

SL. Dr. SL. Dr.

Titular de curs Titular de serinar/ laborator/ preieet
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https://www.anybodytech.com/resources/documentation/

Nota:

YDomeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei {continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplina din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sinteza)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de masterat?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Managementul computerizat al pacientilor si al sistemelor de inginerie medicala si

optometrie

2.2 Titularul activitatilorde curs

REPANOVICI Angela / LUCULESCU Marius Cristian

2.3 Titularul activitatilorde seminar/ laborator/ proiect REPANOVICI Angela / LUCULESCU Marius Cristian

2.4 Anul de studiu | Il | 25 Semestrul | Il | 2.6 Tipul de E | 2.7 Regimul | Continut® DCA

evaluare disciplinei Obligativitate? DI
3. Timpul total estimat {(ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe sdaptamana 3 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar/ laborator/ 0/1/0
proiect
3.4 Totalore din planul deinvdtamant [ 42 | dincare: 3.5 curs 28 | 3.6 seminat/ laborator/ 0/14/0
proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 38

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate sipe teren 38

Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii Si eseuri 22

Tutorat 6

Examinari 4

Alte activitati. oo

3.7 Total ore de activitate a 108

studentului

3.8 Total ore pe semestru 150

3.9 Numarul de credite® 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum o Informatica medicald, Baze de date si prelucrdri statistice

4.2 de competente )

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfdsurare a cursului .

videoproiector
note de curs
bibliografia recomandata

5.2 de desfasurare a o
seminarului/ laboratorului/ .
proiectului .

videoproiector

retea de calculatoare
programe specializate
bibliografia recomandata
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6. Competente specifice acumulate {conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Competente profesionale

Cp.1 Cunoasterea aprofundatda a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in
medicind si, in cadrul acesteia, a dezvoltdarilor teoretice, metodologice si practice specifice programului;
utilizarea adecvatad a limbajului specific Tn comunicarea cu medii profesionale diferite
R.I. 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematicd, fizica, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate si de programare a calculatoarelor.
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in
contexte mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 2.2. Absolventul poate explica Si interpreta principiile de bazd privind alegerea optimd a
componentelor si subsistemelor unui sistem mecatronic complex.
Cp.3 Utilizarea integrata a aparatului conceptual si metodologic, In conditii de informare completd,
pentru arezolva probleme teoretice si practice noi
R.I. 3.2 Absolventul poate realiza aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practicd a
sistemelor mecatronice performante, precum Si a unor metode avansate de reglare automatd.
Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecdti de
valoare si a fundamenta decizii constructive
R.I. 4.1 Absolventul este capabil si utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor
inteligente de comanda si control in aprecierea eficienteiin exploatare a acestora.
Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizdnd inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
R.I. 5.3 Absolventul este capabil sa utilizeze proiectarea asistata de calculator pentru abordarea unor
cercetdri complexe orientate spre componente, produse si sisteme mecatronice avansate

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al e Disciplina trebuie sa ofere studentului informatii generale privind elementele
disciplinei fundamentale si etapele de proiectare si implementare ale sistemelor de

management al informatiilor, cu particularizare pentru pacienti si sisteme de
inginerie medicald si optometrie. Aspecte avansate legate de securitatea,
diagnosticarea si intretinerea sistemelor informatice la standardele actuale in
domeniu vor fi puse in discutie, cu exemplificari din domeniul medical

7.2 Obiectivele specifice e Obiectivele specifice acestei discipline vizeaza aprofundarea cunostintelor legate

de sistemele de management computerizat folosite in sistemul sanitar.

8. Continuturi

Metode de Numdr | Obser-
8.1 Curs -
predare de ore vatii
1. Fundamentele managementului pacientilor in ingineria medicala. 2
Introducere in managementul pacientilor. Tipuri de sisteme informatice
utilizate in sanatate. Rolul ingineriei in optimizarea proceselor de ingrijire a Prelegere pe
pacientilor bazd de slide +
2. Sisteme de informatii medicale. Structura si functionalitatea sistemelor de explicatie + 2
informatii medicale (HIS, EHR, EMR). Interoperabilitatea fintre sisteme. conversatie +
Standardele si reglementdrile in domeniul sdnatatii (ex. HL7, DICOM) studii de caz
3. Tehnologii avansate in ingineria medicald. Dispozitive medicale inteligente si 2
loT (Internet of Things). Tehnologii de monitorizare a pacientilor. Impactul Al si
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machine learning in diagnosticare si tratament
4. Optometrie si tehnologia informatiei. Introducere in optometrie: rol si 2
responsabilitati. Sisteme informatice specifice optometriei. Integrarea
tehnologiilor de imagisticd in optometrie

5. Managementul datelor si analiza n sandtate. Tehnici de colectare si 2
gestionare a datelor pacientilor. Analiza datelor pentru imbundtdtirea
rezultatelor clinice. Utilizarea Big Data in sanatate

6. Securitatea informatiilor in sandtate. Provocarile si riscurile de securitate 2
ciberneticd. Masuri de protectie a datelor pacientilor. Politici si proceduri
pentru asigurarea confidentialitatii

7. Tendinte viitoare in ingineria medicald si optometrie. Telemedicina si 2

Aspecte etice si sociale in utilizarea tehnologiilor avansate

8. Sisteme de management al documentelor. Rol, importantd, structurd, 2
organizare.

9. Sisteme de management electronic al documentelor. Definitii, caracteristici, 2
particularitdati pentru domeniul medical

10. Sisteme avansate de management electronic al documentelor. Securitate a 2
datelor.

11. Cloud Computing. Definitii, clasificdr, structurd. Software as a Service 2
(Saas).

12. Cloud Computing. Hardware as a Service (Hass), Infrastructure as a Service 2
(laas).

13. Sisteme avansate pentru managementul informatiilor utilizate in spitale 2

(HIS - Hospital Information Systems). Baze de date medicale. Tipuri de
inregistrari medicale.

14. Tendinte noiin sistemele de sdnatate. 2

Bibliografie

1. Repanovici, A, (2024). Managementul computerizat al pacientilor si al sistemelor de inginerie medicald si
optometrie, suport de curs in format electronic

2. Halamka, J. and Cerrato, P. (2018) Clinical Informatics: A Patient-Centered Approach to Data-Driven Health
Care. New York: Academic Press.

3. O'Leary, M.J.(2017) Telemedicine and e-Health. New York: Springer.

4. HealthIT.gov (2024) ‘Health Information Technology: What Is It?, Available at: https://www.healthit.gov
[Accessed: 20 October2024].

5. World Health Organization (WHO) (2024) 'Digital Health’, Available at: https://www.who.int/health-
topics/digital-health#tab=tab_1[Accessed: 20 October 2024].

6. American Telemedicine Association (2024) ‘Telemedicine: A Guide for Health Care Providers’, Available at:
https://www.americantelemed.org [Accessed: 20 October 2024].

7. National Institutes of Health (NIH) (2024) 'Health Informatics’, Available at: https://www.nih.gov/research-
training/health-informatics [Accessed: 20 October 2024].

8. Luculescu, M.C., (2024). Managementul computerizat al pacientilor si al sistemelor de inginerie medicald si
optometrie, suport de curs in format electronic

9. Luculescu, M.C,, (2009). Diagnosticarea imagistica asistatd a afectiunilor maculare, Editura Universitatii
Transilvania din Brasov

10. Bronzino, J. D., & Peterson, D. R. (Eds.). (2015). The Biomedical Engineering Handbook. Four Volume Set (4th
ed.). CRC Press

11. Buchanan, B. G., Shortliffe, E. H., & Holloway, W. L. (Eds.). (2014). Medical Informatics: Computer
Applications in Health Care and Biomedicine (4th ed.). Springer.

12. Embury, J., & Fennelly, J.B. (2016). Health Informatics: An Interprofessional Approach (2nd ed.). Elsevier.
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13.

Shortliffe, E. H., & Cimino, J. . (Eds.). (2014). Biomedical Informatics: Computer Applications in Health Care
and Biomediicine (4th ed.). Springer.

14. Shortliffe, E. H., & Cimino, J.J. (Eds.). (2014). Handbook of Medical Informatics (4th ed.). Springer.
15. Cimino, J. J. (2014). Health Information Systems: A Practical Approach to Design and Management (3rd ed.).
Springer.
Metode de Numdr | Obser-
8.2 Laborator . -
predare-invdtare | de ore vatii

1. Introducerea in software-ul de management al pacientilor e conversatie 2
2. Crearea si gestionarea dosarelor pacientilor e demonstratie 2
3. Analiza datelor pacientilor o realizare de 2
4. Epyinfo - solutie de management a pacientilor. programe 2
5. Etapele proiectarii si implementdrii unui sistem de management | e studii de caz 2
computerizat al informatiilor in domeniul medical. e prezentdri
6. Sisteme expert in domeniul medical aplicatii 2
7. Aspecte avansatede utilizare a Internetului ca mijlocde transferde informatii, | ¢ evaluare 2
instruire si simulare medicala.
Bibliografie

1. Cdc.gov. (2024). Epi Info™ | CDC. [online] Available at: https://www.cdc.gov/epiinfo/index.html [Accessed

10 Oct. 2024].

2. HealthIT.gov (2024) 'Health Information Technology: What Is It?’, Available at: https://www.healthit.gov
[Accessed: 20 October2023].

3. World Health Organization (WHO) (2024) 'Digital Health’, Available at: https://www.who.int/health-
topics/digital-health#tab=tab_1 [Accessed: 20 October 2024].

4, American Telemedicine Association (2024) ‘Telemedicine: A Guide for Health Care Providers’, Available at:
https://www.americantelemed.org [Accessed: 20 October 2024].

5. National Institutes of Health (NIH) (2024) ‘Health Informatics’, Available at: https://www.nih.gov/research-
training/health-informatics [Accessed: 20 October 2024].

6. Luculescu, M.C., Diagnosticarea imagistica asistatda a afectiunilor maculare, Editura Universitatii
Transilvania din Brasov, 2009

7. Sosinsky, B. (2011). Cloud Computing Bible (1st ed.). Wiley Publishing, Inc.

8. Buchanan, B. G., Shortliffe, E. H., & Holloway, W. L. (Eds.). (2014). Medical Informatics. Computer
Applications in Health Care and Biomedicine (4th ed.). Springer.

9. Embury, J., & Fennelly, J. B. (2016). Health Informatics.: An Interprofessional Approach (2nd ed.). Elsevier.

10. Shortliffe, E. H., & Cimino, J. J. (Eds.). (2014). Biomedical Informatics: Computer Applications in Health Care
and Biomediicine (4th ed.). Springer.

11. Shortliffe, E. H., & Cimino, J.J. (Eds.). (2014). Handbook of Medical Informatics (4th ed.). Springer.

12. Cimino, J. J. (2014). Health Information Systems. A Practical Approach to Design and Management (3rd ed.).

Springer.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatilor

profesionale si angajatorireprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice si practice oferd studentului posibilitatea abordarii problemelor de management din domeniul

medical, privite atat din punct de vedere software, al sistemelor de informatii de spital (HIS - Hospital Information

Systems), cat si din punct de vedere hardware, al echipamentelor folosite in domeniul medical.
Disciplina contureaza rolul si contributia inginerului in domeniul medical, corespunzdtor cerintelor solicitate de

companiile producatoare de sisteme informatice medicale si de institutiile medicale care folosesc aceste sisteme.
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10. Evaluare

10.3 Pondere

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare ) o
din nota finala

Fiecare dintre cele doud cadre didactice voracorda cate o nota de la 1 Ia 10, pe baza criteriilor de evaluare de mai jos,
aferentd continutului predat al disciplinei. Nota finald va fi media celor doua note acordate de cadrele didactice.
Pentru promovarea disciplinei este obligatoriu ca ambele note sa fie mai mari de 5.00

Titular - REPANOVICI Angela

Fiecare activitate primeste un punctajde la 1 la 10. Nota finald se obtine prin insumarea notelor pe activitati, inmultite
cu ponderile corespunzatoare. Pentru a putea participa la proba de evaluare aferentd cursului {test traditional) este
obligatorie obtinerea punctajului de minim 5.00 pentru activitatea de laborator.

10.4a Curs Gradul de acoperire a problematicii
cerute de subiecte

— — - - Test grild online 30%
Utilizarea corectd a termenilor si

notiunilor specifice cursului

10.5a Laborator Aplicarea corectd a metodelor specifice
de rezolvare pentru problema data

Evaluarea unui proiect realizat

Utilizarea corectd si fluentd a o .
pe bazaaplicatiilor folosite la 70%

termenilor specifici

. — laborator
Capacitatea de exemplificare

Interpretarea rezultatelor

Titular - LUCULESCU Marius Cristian

Fiecare activitate primeste un punctajde la 1 la 10. Nota finald se obtine prin insumarea notelor pe activitati, inmultite
cu ponderile corespunzdtoare. Pentru a putea participa la proba de evaluare aferentd cursului (examen) este
obligatorie obtinerea punctajului de minim 5.00 pentru activitatea de laborator.

10.4b Curs Gradul de acoperire a problematicii
cerute de subiecte

— = - - Evaluare prin test grild pe
Utilizarea corectd a termenilor si 30%

o . _ calculator
notiunilor specifice cursului

Capacitatea de exemplificare

10.5b Laborator Aplicarea corectd a metodelor specifice | Tntocmire referat.
de rezolvare pentru problema data Descrieti/ concepetiun sistem
Utilizarea corectd si fluentd a electronic de managemental
termenilor specifici documentelor/ pacientilor/
Capacitatea de exemplificare sistemelor de inginerie
Interpretarea rezultatelor medicald si optometrie Si

prezentati-Idirectorului
companieiin care
lucrati, incercand sd-I

. . o 70%
convingeti sa investeascain
achizitionarea lui.

O Descriere sistem

O Analiza/ studiu privind
impactul implementarii
sistemului

O Referat prin care propuneti
implementarea unui astfel de
sistem

10.6 Standard minim de performantd

o Conceptia, analiza, evaluarea si exploatarea unor aplicatii pentru managementul computerizat al pacientilor si al
sistemelor de inginerie medicala si optometrie dedicate utilizdriila nivel de cabinete sau clinici medicale.
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Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatiidin data de 30/09/2024 .

Prof. dr. ing. Codruta JALIU, Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Decan Director de, geﬁ@fgﬁment
Prof.dr. ing., dr. marketing Angela REPANOVICI Prof.dr. ing., dr. marketing Angela REPANOVICI
Prof. dr.ing. Marius Cristian LUCULESCU Prof. dr.ing. Marius Cristian LUCULESCU
Titular de curs Titular de laborator

Nota:

Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplina din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSl (disciplina de sinteza)/ DCA (disciplina de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitdtididactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SI MEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?®

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Optometrie experimentald si protetica vederii slabe

2.2 Titularul activitatilorde curs

Barbu-Cristian BRAUN

2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/

Barbu-Cristian BRAUN

slaba si prescriptie de ochelari

proiect
_ _ 2.7 Regimul | Continut? DCA
2.4 Anul de studiu Il | 25 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul de evaluare | E L ——
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitatilor didactice)
. . . 3.3 sewmtinaf/ laborator/
3.1 Numar de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 _ 0/2/0
proiect
) e . 3.6 seminar/ laborator/
3.4 Totalore din planul deinvatdamant | 56 din care: 3.5 curs 28 , 0/28/0
proiect
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 25
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 25
Tutorat 10
Examinari 4
Alte activitati....iiiinn,
3.7 Total ore de activitate a 94
studentului
3.8 Total ore pe semestru 125
3.9 Numadrul de credite® 6
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Parcurgerea disciplinelor: Sisteme de masurare si instrumentatie — refractie, vedere

4.2 de competente e Familiarizarea cu metode si mijloace moderne in corectia vederii si/sau in
protezarea si ortezarea asociata functieivizuale.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

videoproiector
note de curs
bibliografia recomandatd

5.2 de desfasurare a .

videoproiector
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seminaraidt/ l[aboratorului/ e notitede curs siindrumar de lucrari de laborator
protectutut e aparatura de laborator specificd;

o statiide lucru conectate laInternet;
o Dbibliografia recomandatd

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Competente profesionale

Cp.1 Cunoasterea aprofundati a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si in medicina
si, in cadrul acesteia, a dezvoltarilor teoretice, metodologice si practice specifice programului; utilizarea
adecvatd a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
RI. 12 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si interpretarea unor situatii noi, in contexte
mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
R.I. 2.1 Absolventul poate explica si utiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice, pneumatice
hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea i implementarea schemelor de comanda si control inteligente
pentru automatiziri locale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
R.I 22. Absolventul poate explica si interpreta principiile de bazi privind alegerea optimd a componentelor
sisubsistemelor unui sistem mecatronic complex
Cp.3 Utilizarea integrati a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare completi, pentru a
rezolva probleme teoretice si practice noi
RI. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor tehnice
complexe specifice domeniului Mecatronica sirobotica cu aplicatii in industrie si medicina.
RI. 32 Absolventul poate realiza de aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practica a
sistemelor mecatronice performante, precum sia unor metode avansate de reglare automata.

R.I. 3.4 Elaborarea de solutii novatoare, utilizind electronica digitald pentru controlul pozitiei, vitezei si fortei,
dezvoltand solutii eficiente pentru optimizarea functionald a componentelorsi sistemelor mecanice clasice.
Cp4 Utilizarea nuantatd si pertinentd de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judec:iti

de valoare sia fundamenta decizii constructive
RI. 4.1 Absolventul este capabil sa utilizeze metodele de evaluare a performantelor sistemelor inteligente de
comanda si control in aprecierea eficientei in exploatare a acestora.
RI. 42 Absolventul este capabil sa utilizeze eficient metodele moderme de evaluare, diagnosticare, misurare si
testare a componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitdtii sistemelor mecatronice complexe
realizate.
Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizdnd inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative
R.I. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
RI. 5.3 Absolventul este capabil sa utilizeze proiectarea asistata de calculator pentru abordarea unor cercetiri
complexe orientate spre componente, produse sisisteme mecatronice avansate.

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Utilizarea evaluarilor comparative pentru validarea metodei;

o Elaborarea si utilizarea unor aplicatii folosind metode consacrate in domeniu.

7.2 Obiectivele specifice e Utilizarea dispozitivelor optometrice in conditii de securitate umang;

e Utilizarea unor dispozitive de corectie in conditii de exploatare in sigurantd;
e Evaluarea procedurilor si echipamentelorde investigare optometrica.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Numdr de ore | Observatii
1. Utilizarea metodelor stiintifice in - videoproiector;
optometria experimentala - interactivitate; 2
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2. Analize asupra sistemului vizual 2
uman

3. Metode si mijloace utilizatein
optometria experimentald pentru 2
recuperarea starii de /fow vision

4. Sisteme de protezare oculara
cosmeticd, esteticd, corectiva si 2

patologica

5. Analize experimentale asupra
biomecanicii corpului uman si a
sistemului vizual pentru evaluarea 2
recuperarii la pacientiicu AVC
(accident vascular cerebral)

6. Sisteme de ajutor vizual pentru
cresterea mobilitatii pacientilorcu
cecitate sau vedere slaba 2

7. Analizatermograficd si modelarea
comportamentului lentilelor de 2
contact

8. Evaluarea stereopsisului Si
implicatiiasupra recuperdrii 2
functiei vizuale. Metode
neconventionale

9. Optometrie experimentala aplicata

pentru testarea acuita iivizuale 2
cromatice
10. Modelul matematic-mecanic 2D al
sistemului oculo-motor pentru - .videopr(')i.ector; 2
studiul experimental al miscdrilor | ~ Interactivitate;
oculare
11. Introducere in domeniul de
cercetare experimentald bazat pe 2
procedurade Eye Tracking
12. Testariin sistemul vizual bazat pe
opticd adaptiva 2
13. Utilizarea principiilor ergonomice si
a bazelor de datein cercetarile
optometrice experimentale 2
14. Aspecte legate de etica, morald si
deontologie Tn domeniul, conex
medical, al optometriei 2
experimentale
Bibliografie
1. Colectia de reviste de specialitate Optometry Today and Dispensing optics, Anglia, 2010-2018;
2. Platforma Elearning - Notite laborator si curs pentru Optometrie experimentald si protetica vederii slabe —
Baritz Mihaela loana, 2018;
3. Opticd fiziologica — Baritz Mihaela, Ed. Infomarket 2002;
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4. Vedere slab si prescriptie de ochelari — Baritz Mihaela, indrumar de lucréri de laborator, Editura Universitatii
Transilvania Brasov, 2016.

8.2 Seminat/ laborator/ preiect Metode de predare-invatare Numadr deore | Observatii

1.Notiuni  introductive legate de | - lucruin grup 2
domeniul optometriei experimentale

2. Metode utilizate in optometria | - invdtare prin probleme si simuldri 2
experimentala

3. Mijloace, aparate, sisteme utilizatein | - invatare prin probleme si simuldri
optometria experimentald 2

4, |dentificarea aspectelor generale ale

procesului de experimentare in | - lucruingrup 2
domeniul recuperarii functiei vizuale

5. Dispozitive pentru cecitate - lucru in grup 2
6. Proteze oculare cosmetice si

estetice. Constructie, utilizare, stocare - invdtare prin probleme 2
7. Sisteme de ajutor vizual pentru

cresterea  mobilitatii  pacientilor cu | - lucruin grup 2
cecitate

8. Conceperea si dezvoltarea unor
medii ambientale prietenoase cu | - invdtare prin probleme 2
pacientii nevazatori

9. Sisteme opto-electronice de
protezare a vederii slabe - lucru in grup 2

10. Sisteme de ajutor vizual pentru
pacientii cu deficiente vizuale (citit, | - invdtare prin probleme 2
igiena personala, activitati lucrative
etc)

11.  Metode neconventionale de
recuperare afunctiei vizuale - invatare prin probleme 2

12, Mijloace neconventionale de
reabilitare a functiei vizuale - lucru in grup; 2

13. Mod de alegere a unui grup fintd.
Legislatie si documente necesare a fi | - lucru in grup; 2
respectate in etica cercetarii

14. Expunerea rapoartelor de sinteza a
activitatii practice - invatare prin probleme 2

Bibliografie

1 Platforma Elearning - Notite laborator si curs pentru Optometrie experimentald si protetica vederii slabe — Baritz
Mihaela loana, 2020;

2. Colectia de reviste si materiale informative : Optician, Optometry Today and Dispensing optics, Anglia 2010-2017;

3. Site-uri de specialitate din domeniul optometriei si a inginerieimedicale.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Disciplina Optometrie experimentald si protetica vederii slabe isi propune formarea de noi competen e in domeniul
optometrieisi ingineriei medicale, in vederea posibilitatii de angajare in spitale, clinici medicale, cabinete de optometrie,
avand posibilitatea de a se putea adapta cat maiusor la diferite activitatispecifice.
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10. Evaluare

. L — 10.3 Pondere
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare . o
din nota finald
- gradul de acoperire a
problematicii cerute de
subiecte; raport final de cercetare
experimentala; 45%
- capacitatea de exemplificare
10.4 Curs
- prezenta si implicarea in
activitatea interactiva evaluare pe intreg parcursul -
semestrului
- aplicarea metodelor specifice
de rezolvare pentru rezolvarea problematicilor si
problematicile prezentate la aplicarealor in derularea 40%
10.5 Serninat/ laborator/ preiet | CUrS experimentelor
- corectitudinea interpretarilor
- prezentala laborator evaluare pe intreg parcursul 10%
semestrului

10.6 Standard minim de performanta

e Capacitatea de a exemplifica pe baza cunostintelor teoretice si practice dobandite si respectiv de a rezolva

problematicile pe baza principiilor din domeniul optometriei si opticii medicale.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU,

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

Decan Director de departament
$ef‘lucr. dr. ing. Barbu-Cristian BRAUN Sef lucr. dr. ing. Barbu-Cristian BRAUN

Titular de curs

Titular de seminar/ laborator/ proiect

Nota:

YDomeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazd conform cu

Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSl (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;
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4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu {activitatididactice sistudiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei | Voluntariatl, 2, 3,4

2.2 Coordonator program de studii

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA

2.3 Titularul activitatilorde seminar/ laborator/

proiect

2.4 Anul de studiu 2.5 Semestrul

11
2

2.7 Regimul | Continut®

DS

2.6 Tipul de evaluare | C

disciplinei Obligativitate?

DFac

3. Timpul total estimat {ore pe semestru al activitdtilordidactice)

3.1 Numdr de ore pe sdptamana

1

3.3 seminar/ laborator/
proiect

din care: 3.2 curs -

-/1/-

3.4 Totalore din planul defnvatdamant

14

3.6 seminar/ laborator/
proiect

din care: 3.5 curs -

-/14/-

Distributia fondului de timp

ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate sipe teren

Pregatire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutorat

Examinari

Activitati de voluntariat

59

3.7 Total ore de activitate a
studentului

61

3.8 Total ore pe semestru

75

3.9 Numarul de credite®

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum .

4.2 de competente )

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

5.2 de desfasurare a seminarului | - existenta unui protocol institutionalintre UNITBVY si ONG

/ laboratorului/ proiectului - derularea de cdtre ONG de proiectein care pot fi implicati voluntari UNITBY
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6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatdmant)

Competente
profesionale

Competente transversale

ct.1 Tndeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a obiectivelor de realizat, a unor
factori potentiali de risc, a resurselor disponibile, a aspectelor economico financiare, conditiilor de
finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare aferente.
R.I. 1.1 Absolventul poate realiza proiecte complexe, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului.
R.I.1.2 Absolventul poate evalua corect volumul de lucru, resursele disponibile si timpului necesar de
finalizare a sarcinilor profesionale.
R.I. 1.3 Absolventul poate evalua corect potentialii factori de risc si modul gestionare a acestora in conditii
de respectare a unor restrictii economico financiare si de costuri.
Ct.2 Executarea responsabilda a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinard, cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.
RJI. 2.1 Absolventul poate rezolva probleme specifice activitatii ingineresti de domeniu ca membru sau
coordonator de echipa in cadrul unor proiecte de inginerie mecatronica complexe.
R.. 2.2 Absolventul cunoaste si utilizeazi tehnici de comunicare profesionald
RI. 2.4 Absolventul indeplineste sarcinile profesionale cu responsabilitate, cu respectarea eticii si
deontologiei profesionale
Ct.3 Identificarea nevoii de formare continud si utilizarea eficienta a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionala asistata (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc) atat in limba romana cat si intr-o limba de circulatie
internationala.
RJI. 3.2 Absolventul este capabil sd sustind prezentdri si comunicari publice intr-o limb& de circulatie
internationald

7. Obiectivele disciplinei {reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al e Dobandirea de soft skills in contexte de educatie nonformala si informala
disciplinei prin intermediul implicarii voluntare in activitatidin cadrul organizatiilor

nonguvernamentale.
o Cresterea an gajabilitatiiprin dezvoltare de competente compatibile cu piata muncii
o Tmbunété’girea calitatiimuncii de voluntar ca pas premergator pentru realizarea de

activitatimaicomplexe de voluntariat

7.2 Obiectivele specifice e Cunoastere siintelegere relevantei activitdtiide voluntariat in contextul profilului

specializarii urmate.

e Evidentierea particularitdtilor diferitelor organizatiinonguvernamentale in ansamblul
societdtii,

« intelegerea modului de functionare organizatii nonguvernamentale publice din
Romania din perspectiva reglementarilor legale in vigoare.

e Explicare si interpretare unor idei, proiecte, procese, precum si a continuturilor
teoretice si practice ale activitdtilorde voluntariat.

e Explicarea rolului activitatilorde voluntariat din perspectiva relevantei actuale

e Interpretarea activitatilorONG dintr-o perspectivd critica si comparata.

¢ Raportare critica la viata si problematica reald a acesteiainurma implicarii in activitafi
de voluntariat.

o Participarea la activitdticoncrete de voluntariat conform profilului de activitate al

ONG si intereselor proprii.
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o Elaborarea unui Portofoliu de voluntariat.
e Stimularea interesului pentru activitatea de voluntariat, civism si responsabilitate

sociala;
8. Continuturi
8.1 Curs Metode de predare Numadr de ore | Observatii
Bibliografie
8.2 Seminar/ laborator/ proiect Metode de predare-invatare Numar de ore | Observatii
Activitatile se deruleazda conform “Regulamentului | Conversatie, demonstratie, 14
privind desfdsurarea activitatii de voluntariat” afisat | experiment individual,
pe site-ul universitatii. experiment in grupuri mici,
Bibliografie

e Legeanr. 78/2014 privind reglementarea activitdtii de voluntariat in Romania

e EPALE - GHID PENTRU RECUNOASTEREA COMPETENELOR DOBANDITE PRIN VOLUNTARIAT,
https://epale.ec.europa.eu/sites/default/files/ghid_competente_voluntariat.pdf

o Comisia europeand Competente de viitor pentru Voluntariat https://ec.europa.eu/programmes/erasmus-
plus/project-result-content/b62584f3-6¢fd-4249-a3e4-
1371957aa681/Acta_FutVol%20Skills%20model_final.RO_.pdf

e European portfolio for youth leaders, raport publicat de Consiliul Europei

e ECTS Users’ Guide - http://europass.cedefop.europa.eu/en/documents/european-skills-

o passport/diplomasupplement/info-for-necs/ects-user-guide/pdf.pdf
e Recunoasterea si Certificarea competentelor dobandite prin voluntariat - http.//federatiavolum.ro/wp-
content/uploads/2016/07/studiu_comparativ.pdf

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este in concordanta cu preocupdrile Uniunii Europene de incurajare a activitatilor
de voluntariat si de recunoastere a competentelor dobandite in urma acestora.

10. Evaluare
. . S 10.3 Pondere
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare ) o
din nota finald
10.4 Curs
Derularea stagiuluide voluntariat. Portofoliu de voluntariat 70%
10.5 Activitate de practica Redactarea portofoliului de Raport de evaluare din 30%
voluntariat partea organizatiei-gazda

10.6 Standard minim de performantd

e Derularea stagiului de voluntariat

e Redactarea portofoliului aferent activitatilorde voluntariat efectuate

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. Codruta JALIU, Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Decan Director de departament

Prof. dr. ing. Luciana CRISTEA
Coordonator program de studii
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https://ec.europa.eu/programmes/erasmus-plus/project-result-content/b62584f3-6cfd-4249-a3e4-1371957aa681/Acta_FutVol%20Skills%20model_final.RO_.pdf
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Nota:

YDomeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazd conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplina fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplina complementara) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplinad de sinteza)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI {(disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplina facultativa);

% Un credit este echivalent cu 25-30 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea

DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

1.3 Departamentul

DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta?

MECATRONICA S| ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii?

MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

2.Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Limba strdina suplimentara 3

2.2 Titularul activitatilorde curs

Lect. dr. Laurentiu-Mihail ION

2.3 Titularul activitdtilorde seminar/ laborator/ proiect | Lect.dr. Laurentiu-Mihail ION

2.4 Anul de studiu | Il 2.5 Semestrul | 1

2.7 Regimul | Continut?

DS

2.6 Tipul de evaluare | C o .
disciplinei Obligativitate®

DFac

3.Timpultotal estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numadr de ore pe saptamana

3

din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar/laborator/ proiect

1/0/0

3.4 Totalore din planul deinvdtamant

42

din care: 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator/ proiect

14/0/0

Distributia fondului de timp

ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren

Pregatire seminarii/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutorat

Examinari

m|=|oo| o

Alte activitati..ooovvvirciin,

3.7 Total ore de activitate a studentului

33

3.8 Total ore pe semestru

75

3.9 Numarul de credite®)

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum e Nu exista preconditii mentionate in planul de fnvatamant

4.2 de competente e Nivel B1-B2 (Reading, Writing, Listening, Speaking)

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

e Nuestecazul

5.2 de desfdsurare a seminarului/ laboratorului/ proiectului | ¢ Nu este cazul

6. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale
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Competente
transversale

Ct.3 Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea eficienti a surselor informationale sia resurselor de
comunicare si formare profesionala asistatd (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de
date, cursuri on-line, etc.) atit in limba roména cét siintr-o limba de circulatie internationala.

R 3.1 Absolventuleste capabil sa realizeze un plan de dezvoltare personald in scopul insertiei si adaptabilit atii

la cerintele pietei muncii.

RI. 3.2 Absolventul este capabil si sustind prezentiri si comuniciri publice intr-o limba de circulatie

internationald

. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei .

Dezvoltarea competentei de comunicare intr-o limba de circulatie
internationald si a capacitatii de intelegere a documentatiei tehnice specifice
domeniului de studii

7.2 Obiectivele specifice .

Receptarea mesajelor transmise oral/ in scris in diferite situatiide
comunicare: selectarea, din texte orale/ scrise referitoare la domeniul de
specializare, de informatii relevante pentru a rezolva o sarcind de lucru;
identificarea, in texte audiate/citite, a informatiilor cu caracter tehnic;
identificarea elementelor structurale ale limbajului de specialitate
Producerea de mesaje orale/ scrise adecvate unor contexte de comunicare:
redactarea de texte functionale variate (proces-verbal, raport, CV,
documente specifice domeniului de specializare), transmiterea oral/ in scris
de informatii corecte vizdnd aspecte din domeniul de specializare, explicarea
folosirii unui produs/ a aplicdrii unei proceduri si rdspunsul la intrebdri de
clarificare

Realizarea de interactiuniin comunicarea orald/ scrisd specificd domeniului
tehnic: realizarea unui interviu structurat pe baza unui chestionar deja
elaborat, addugand catevaintrebdri spontane; verificarea intelegerii si
solicitarea/ oferirea de clarificari/ explicatii, atunci cdnd informatia nu este
clarinteleasa

Transferul si medierea mesajelor orale/ scrise in situatiivariate de
comunicare: rezumarea, oral/ in scris, a continutuluri unui text tehnic;
traducerea si/ sau retroversiunea unui mesaj/ te xt din domeniul de
specializare, transferarea informatirlor dintr-un textin scheme, tabele,
diagrame, utilizdnd la nevoie dictionarul

8. Continuturi

lon, M., Suport curs electronic
Paidos, C., English Grammar. Theory and Practice (3 vols), Polirom, 2016.

8.1 Curs Metode de predare Numadr de ore | Observatii
Introduction Prelegere pe baza de slide 2 ore

C1. Present tenses. Past tenses 4 ore

C2. Future forms. Conditionals 4 ore

C3. Verb phrases. Active vs passive 4 ore

C4. Causation. Obligation and requirements 4 ore

C5. Cause and effect. Ability and inability 4 ore

Revision 6 ore

Bibliografie

Coser, C. si R. Vulcanescu — Developing Competence in English. Intensive English Practice, Polirom, 2009.
lon, M., English for Technical Students and Engineers. A distance learming practical course (Part 1), Universitatea
Transilvania Bragov, 2014.

8.2 Seminar/ laborator/ proiect

Metode de predare-invatare Numadr de ore | Observatii

S1. Mechatronic systems for industry

7 ore
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S2. Mechatronic systems for medicine

exercitii

Activitati centrate pe student
{invatare prin descoperire), tehnici
interactive (lucru in perechi/ grup),

7 ore

Bibliografie

Transilvania Bragov, 2014,
lon, M., Suport curs electronic

Johnson, C. M. and D., General Engineering, Prentice Hall, 1992,

lon, M., English for Technical Students and Engineers. A distance leaming practical course (Part 1), Universitatea

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorireprezentativi din domeniul aferent programului

n plan profesional, prin racordarea la (re)surse informationale actualizate intimp real

Temele alese si activitatile de predare-invdtare vizeaza cu precdadere acumularea de cdtre studenti a abilitatilor de
comunicare intr-o limbd de circulatie internationald, necesare atat pentru participarea cu succes la programele de
mobilitatiinternationale, cat si pentru facilitareainsertiei ulterioare aacestora pe piata munciisi dezvoltarea continud

evaluare vor fi elaborate in
stricta corelare cu
competentele specifice vizate
(vezi CT3 de la pct. 6.)

itemi obiectivi: test grild)

10.Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere
din nota finala
10.4 Curs Instrumentele si probele de Colocviu {evaluare sumativd cu 50%
evaluare vor fi elaborate in itemi obiectivi: test grild)
strictd corelare cu
competentele specifice vizate
(vezi CT3 de la pct.6.)
10.5 Seminar/ laborator/ proiect | Instrumentele si probele de Colocviu {evaluare sumativd cu 50%

10.6 Standard minim de performanta

indeplinire a obiectivelor specifice ale disciplinei (enuntate la pct. 7.2)

e Obtinerea unui punctaj aferent notei5 la evaluarea sumativa semestriald, corespunzdtor unui grad minimal de

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30.09.2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatiidin data de 30.09.2024

Decan

Nenf simive Av imese Caduiea IATHT
[P .

Director de departament
Prof. univ. dr. ing, Lucraag-CRISTEA

Titular de curs
Lect. dr. Laurentiu-Mihail ION,

Titular de seminar/ laborator/ proiect
Lect. dr. Laurentiu-Mihail ION,

Nota:
F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.4




Y Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazad conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studiiuniversitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

9 Regimul disciplinei {continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentala)/ DD (disciplind din domeniu})/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sintezd)/ DCA (disciplind de cunoastere avansata) - pentru nivelul de masterat;

4 Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionala)/
DFac (disciplind facultativa);

% Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice sistudiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

1.2 Facultatea DESIGN DE PRODUS SIMEDIU

1.3 Departamentul DESIGN DE PRODUS, MECATRONICA SI MEDIU

1.4 Domeniul de studii de licenta? MECATRONICA S| ROBOTICA

1.5 Ciclul de studii? MASTERAT

1.6 Programul de studii/ Calificarea Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind/ Inginer mecatronist

N

.Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Limba strdina suplimentara 4

2.2 Titularul activitdtilorde curs Lect.dr. Laurentiu-Mihail ION

2.3 Titularul activitatilorde seminar/ laborator/ proiect | Lect.dr. Laurentiu-Mihail ION

2.7 Regimul | Continut? DS

2.4 Anul de studiu | I 25 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare | C L — 3
disciplinei Obligativitate® | DFac

3.Timpultotal estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numadr de ore pe saptamana 3 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar/laborator/ proiect | 1/0/0
3.4 Totalore din planul deinvdtamant | 42 din care: 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator/ proiect | 14/0/0
Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate sipe teren

Pregatire seminarii/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutorat

Examinari

Alte activitati. .o,

3.7 Total ore de activitate astudentului | -

3.8 Total ore pe semestru 25
3.9 Numarul de credite®) 1

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum o Nu existd preconditii mentionate in planul de invatamant

4.2 de competente ¢ Nivel B1-B2 (Reading, Writing, Listening, Speaking)

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului e Nu estecazul

5.2 de desfdasurare a seminarului/ laboratorului/ proiectului | ¢ Nu este cazul

6. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

Ct.3 Identificarea nevoii de formare continuda si utilizarea eficienta a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionala asistatd (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc) atat in limba romana cat si intr-o limba de circulatie
internationala.

R.1 3.1 Absolventul este capabil s realizeze un plan de dezvoltare personald in scopul insertiei si adaptabilitati
la cerintele pietei muncii.

R.I. 3.2 Absolventul este capabil s& sustind prezentdri si comunicdri publice intr-o limbad de circulatie

Competente transversale

internationald

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.4 1



7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Dezvoltarea competenteide comunicare intr-o limbd de circulatie
internationald si a capacitatii de intelegere a documentatiei tehnice specifice
domeniului de studii

7.2 Obiectivele specifice o Receptarea mesajelor transmise oral/ in scris in diferite situatii de
comunicare: selectarea, din texte orale/ scrise referitoare la domeniul de
specializare, de informatii relevante pentru a rezolva o sarcind de lucru;
identificarea, in texte audiate/citite, a informatiilor cu caracter tehnic;
identificarea elementelor structurale ale limbajului de specialitate

e Producerea de mesaje orale/ scrise adecvate unor contexte de comunicare:
redactarea de texte functionale variate (proces-verbal, raport, CV,
documente specifice domeniului de specializare), transmiterea oral/ in scris
de informatii corecte vizdnd aspecte din domeniul de specializare, explicarea
folosirii unui produs/ a aplicdrii unei proceduri si rdspunsul la intrebdri de
clarificare

o Realizareade interactiuniin comunicarea orald/ scrisa specificd domeniului
tehnic: realizarea unui interviu structurat pe baza unui chestionar deja
elaborat, addugand catevaintrebdri spontane; verificarea intelegerii si
solicitarea/ oferirea de clarificari/ explicatif, atunci cdnd informatia nu este
clarinteleasa

o Transferul si medierea mesajelor orale/ scrise in situatii variate de
comunicare: rezumarea, oral/ in scris, a continutului unui text tehnic;
traducerea si/ sau retroversiunea unui mesaj/ te xt din domeniul de
specializare, transferarea informatiilor dintr-un textin scheme, tabele,
diagrame, utilizand la nevoie dictionarul

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Numdr de ore | Observatii
Introduction Prelegere pe bazd de 2ore

C1. Scale of likelihood. Relative Clauses slide 4 ore

C2. Subordinate clauses of result and purpose. 4 ore

Countable and uncountable nouns

C3. Comparison of adjectives. Adjectives and adverbs 4 ore

C4. Prepositions of time. Prepositions of place 4 ore

C5. Quantifiers. Contrasting ideas 4 ore

Revision 6 ore

Bibliografie

Coser, C.si R. Vulcdnescu — Developing Competence in English. Intensive English Practice, Polirom, 2009.

lon, M., English for Technical Students and Engineers. A distance learning practical course (Part 1), Universitatea
Transilvania Bragov, 2014,

lon, M., Suport curs electronic

Paidos, C., English Grammar. Theory and Practice (3 vols), Polirom, 2016.

8.2 Seminar/ laborator/ proiect Metode de predare-invatare Numdr de ore | Observatii
S1. Mechatronic systems for industry Activitati centrate pe student 7 ore
S2. Mechatronic systems for medicine {invdtare prin descoperire), tehnici 7 ore

interactive (lucru in perechi/ grup),

exercitii

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.4 2



Bibliografie

Transilvania Bragov, 2014,
lon, M., Suport curs electronic

Johnson, C. M. and D., General Engineering, Prentice Hall, 1992.

lon, M., English for Technical Students and Engineers. A distance leaming practical course (Part 1), Universitatea

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu agteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatiilor

profesionale si angajatorireprezentativi din domeniul aferent programului

n plan profesional, prin racordarea la {re)surse informationale actualizate intimp real

Temele alese si activitatile de predare-invatare vizeaza cu precadere acumularea de catre studenti a abilitatilor de
comunicare intr-o limba de circulatie internationald, necesare atat pentru participarea cu succes la programele de

mobilitatiinternationale, cat si pentru facilitareainsertiei ulterioare aacestora pe piata munciisi dezvoltarea continud

evaluare vor fi elaboratein
stricta corelare cu
competentele specifice vizate
(vezi CT3 de la pct.6.)

itemi obiectivi: test grild)

10.Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere
din nota finala
10.4 Curs Instrumentele si probele de Colocviu {evaluare sumativa cu 50%
evaluare vor fi elaborate in itemi obiectivi: test grild)
strictd corelare cu
competentele specifice vizate
(vezi CT3 de la pct.6.)
10.5 Seminar/ laborator/ proiect | Instrumentele si probele de Colocviu {evaluare sumativa cu 50%

10.6 Standard minim de performanta

indeplinire a obiectivelor specifice ale disciplinei (enuntate la pct. 7.2)

e Obtinerea unui punctaj aferent notei 5 la evaluarea sumativa semestriald, corespunzdtor unui grad minimal de

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 30.09.2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatiidin data de 30.09.2024

Decan
Prof. univ. dr. ing. Codrita JALIU

Director de departament
Prof. univ. dr. ing, LuciagaCRISTEA

Titular de curs
Lect. dr. Laurentiu-Mihail ION,

Titular de seminar/ laborator/
Lect. dr. Laurentiu-Mihail ION

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.4




