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1. OBIECTIVE DE FORMARE $1 COMPETENTE

Obiectivul generalal programului de studii MECATRONICA are in vedere pregétiréa studentilor pentru a concepe,
proiecta, dezvolta, exploata, monitoriza, intretine si depana produse si sisteme mecatronice.

Programul de studii MECATRONICA este inscris in Registrul National al Calificarilor din Invatimantul Superior
(RNCIS) cu ocupatia de INGINER MECATRONIST (Mechatronics Engineer - conform COD ESCO 2144.1.11 / Inginer
Mecatronist Cod COR 21449). Inginerii mecatronisti proiecteazd si dezvoltd sisteme inteligente combinand
tehnologii din ingineria mecanicd, electronicd, a calculatoarelor si a sistemelor de control. Acestia creeaza planuri
sau proiecteazd documente pentru piese, ansambluri sau produse finite utilizand programe informatice si, de
asemenea, supravegheaza si gestioneaza proiecte.

Profilul de competente dezvoltat in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al

calificdrilor, precum si rezultatele invatdrii asociate acestor competente sunt prezentate sintetic mai jos.
Prezentarea detaliata a acestora se regaseste in fisele disciplinelor din planul de invatamant.

Obiective

1. Rezolvarea unor aplicatii utilizand cunostinte fundamentale privind metodele de calcul numeric,
caracteristicile de material si algoritmii de calcul specifici subsistemelor mecatronice si robotice;

2. Elaborarea de proiecte pentru subsisteme mecatronice si robotice cu verificarea utilizérii corecte a
schemelor, diagramelor de functionare, standardelor in vigoare, documentatiei tehnice si a produselor
software specifice domeniului;

3. Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale (mecanice, pneumatice hidraulice,
electrice etc.) cu verificarea aplicdrii principiilor de functionare de baza ale sistemelor de actionare utilizate
in mod curent in aplicatii mecatronice si robotice;

4. Realizarea de aplicatii privind proiectarea, executia si mentenanta subsistemelor si componentelor
sistemelor mecatronice;

5. Realizarea de aplicatii privind proiectarea, executia si mentenanta subsistemelor de comandd electronica
ale sistemelor mecatronice;

6. Realizarea de proiecte tehnice, de executie si mentenantd pentru sisteme mecatronice cu integrareé
subsistemelor componente;

7. Realizarea de proiecte sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu
evaluarea corectd a volumului de lucru, resurselor disponibile si timpului necesar de finalizare, in conditii
de aplicare a normelor deontologice si de eticd profesionald in domeniu, precum si de protectie si
securitate a muncii; _

8. Rezolvarea problemelor specifice activitatii ingineresti de domeniu ca membru sau coordonator de echipd
in cadrul proiectelor;

9. Realizarea unui plan de dezvoltare personald in scopul insertiei si adaptabilitatii la cerintele pietei muncii.

Competente profesionale si rezultate ale invatarii
Cp.1 Aplicarea cunostintelor fundamentale de culturd tehnicd generald si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronicd si Robotica
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R.1.1.1 Defineste notiunile fundamentale de matematicd, fizicd, chimie, rezistenta materialelor,
mecanisme, organe de masini si de programarea calculatoarelor

R.11.2  Explicd conceptele specifice proceselor tehnologice si rezolva etapizata probleme ingineresti de
specialitate pe baza algoritmilor de calcul matematic si a cunostintelor fundamentale de fizica si chimie
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R.I1.3  Utilizeazd scheme si organigrame in elaborarea aplicatiilor informatice dedicate, a metodelor de
calcul numeric si matriceal in rezolvarea ecuatiilor si a sistemelor de ecuatii si in analiza comparativa a
solutiilor posibile

RI1.4  Apreciazi calitatea sistemelor mecatronice si robotice in functie de caracteristicile materialelor
si componentelor utilizate

RI1.5  Proiecteazi algoritmi de calcul asistat si procese tehnologice specifice executiei produselor
mecatronice

R.11.6 Defineste cerinte tehnice

RI1.7  Demonstreazi cunoasterea fiecdruia dintre cele patru domenii ale mecatronicii (inginerie
mecanicd; inginerie electricd si electronicd; ingineria sistemelor si controlului proceselor; informatica)

Cp.2 Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale si de functionare, a reprezentirilor grafice
si a documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronicd si Roboticd
R12.1  Descrie simboluri standardizate pentru scheme si diagrame structurale si de functionare din
mecanicd, electrotehnicd, electronicd, informaticd, opticd, pneumatica si hidraulicd
R12.2  Explica si interpreteaza standardele de desen tehnic si reprezentdrile grafice conventionale
ingineresti in elaborarea de desene de executie, fise film tehnologice, manuale de produse si manuale de
incercari
R.I.2.3 Elaboreazi schemele (cinematice, pneumatice, hidraulice etc.), desenele de executie, planul
tehnologic, manualul de produs si manualul de incercdri pentru subsisteme mecatronice si robotice
RJ.2.4  Utilizeazd scheme, diagrame de fu nctionare si reprezentdri grafice tehnice, specifice domeniului,
in evaluarea comparativd a produselor
R1.2.5 Elaboreazi proiecte tehnice si tehnologice de executie a componentelor mecatronice
RI.2.6 Utilizeaza software de desen tehnic
R12.7 Creeazs documentatia pentru un sistem mecatronic, inclusiv procedurile de intretinere

Cp.3 Realizarea de aplicatii de automatizare locald in mecatronicd utilizdnd componente si ansambluri
partiale tipizate si netipizate precum si resurse CAD
R13.1  Descrie terminologia tehnica specificd si elementele conceptuale de bazd ale sistemelor
(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, electronice, optice, informatice etc.) utilizate in mecatronic
pentru realizarea de sisteme de automatizare locala
RI3.2  Explicd, interpreteaza si utilizeazi principiile de functionare ale subsistemelor {mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc) in proiectarea si implementarea schemelor bloc si de
functionare pentru sisteme de automatizare locald utilizate in mecatronica
R13.3  Elaboreazd modelul constructiv-functional si proiecteaza ansamblurile partiale (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice pentru automatizari
locale
R13.4  Utilizeazd metode de evaluare a performantelor subsistemelor mecatronice in aprecierea
eficientei in exploatare a acestora
R13.5 Elaboreaza proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale de baza (mecanice,
pneumatice hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicd pentru automatizdri locale
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Cp.4 Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor si componentelor sistemelor mecatronice
RI4.1  Defineste principiile si metodele de functionare, proiectare asistatd si simulare pentru
subsisteme si componente mecatronice
RI4.2  Explicy si interpreteaza principiile de bazd privind alegerea optimd a subsistemelor si
componentelor mecatronice
R.J.4.3 Utilizeaza scheme (electrice, optice, pneumatice, hidraulice etc.) pentru elementele componente
ale unui sistem mecatronic in vederea realizdrii proiectului tehnic si de executie
Rl4.4  Utilizeazd eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, mdsurare si testare a
componentelor si subsistemelor mecatronice
R.I.4.5 Analizeaza datele testelor
R.I.4.6 Elaboreazi proiectele tehnice si de executie pentru componente si subsisteme mecatronice,
inclusiv pentru micro si nano roboti, MEMS, NEMS s altele
RI.4.7 Ajusteazi proiectele produselor
R.I.4.8 Elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor mecatronice
RI14.9 Efectueaza controlul calitatii

Cp.5 Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor de comandd electronicd ale sistemelor
mecatronice
R.I5.1 Descrie conceptele si teoriile din domeniul electronicii digitale, a bazelor regldrii automate, a
senzorilor, a teoriei semnalelor si circuitelor in domeniul mecatronicii
R.15.2 Explici si interpreteaza specificul proceselor mecatronice in vederea proiectarii sistemului de
actionare folosind sisteme de instrumentatie virtuald si mediile de programare pentru microcontrolere si
automate programabile
RI5.3  Opereazi cu programe de instrumentatie virtuald si programeaza microcontrolerele si
automatele programabile pentru conducerea sistemelor mecatronice
R.I.5.4 Analizeazs, modeleazd, identificd si face sinteza subsistemelor de reglare automata prin achizitia,
prelucrarea si interpretarea datelor simulate sau obtinute din echipamentele reale prin instrumentatie
adecvatd
R15.5 Realizeaza prototipuri virtuale si reale pentru ansambluri partiale de comanda si control a
sistemelor mecatronice, inclusiv pentru micro si nano roboti, MEMS, NEMS si altele
R.15.6 Elaboreazi proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice
R.15.7 Dezvoltd software de tip open-source
R..5.8 Proiecteazd componente de automatizare

Cp.6 Proiectarea asistatd, realizarea si mentenanta sistemelor mecatronice prin integrarea subsistemelor
componente (mecanic, electronic, optic, informatic etc.).
R.1.6.1 Proiecteazs, construieste, programeaza, calibreaza, configureaza, testeazd, porneste, opereazs,
depaneaza si repard un sistem mecatronic
R.16.2 Stie sa integreze cele patru domenii ale mecatronicii pentru a proiecta un sistem mecatronic
R.1.6.3 Defineste adecvat conceptele fundamentale de teorie generald a sistemelor in sistemele
particulare mecanice, electronice, optice si informatice care alcituiesc un sistem mecatronic
RI6.4  Explica si interpreteaza integrarea subsistemelor (mecanic, electronic, optic, informatic etc.)
pentru a forma sisteme mecatronice complexe
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R16.5 Elaboreazi fluxurile logistice specifice aplicatiilor de sistem mecatronic cu identificarea sarcinilor
ce revin fiecdrui subsistem pentru integrarea acestora in ansamblu

RI16.6  Utilizeazd eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, masurare si testare a
subsistemelor mecatronice prin abordare integratd

R.1.6:7 Utilizeazd proiectarea asistata de calculator pentru modelarea sistemelor, prototipare virtuald si
reald, simulare si evaluare a performantelor, optimizare Ia nivel de subsisteme si de sistem

Competente transversale
Ct.1 Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificarea exactd a obiectivelor de realizat, a resurselor
disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare
aferente
RJI. 1.1 Asigurd managementul de proiect
R.I 1.2 Identific exact obiectivele de realizat si conditiile de finalizare a acestora
R.I.1.3 Prezinti legdtura intre obiectivele tehnice si de afaceri ale proiectului
RJ. 1.4 Elaboreaza un plan de lucry, un program si un buget
R1.1.5 Implementeaza un plan de lucru prin munca in echipd si responsabilitati distribuite
RI. 1.6 Gestioneazi si planificd diversele resurse, cum ar fi resursele umane, bugetul, termenul,
rezultatele si calitatea necesare pentru un anumit proiect
RI 1.7 Monitorizeaza progresele inregistrate in cadrul proiectului pentru a realiza un obiectiv
specific Tntr-o anumita perioadd de timp si cu un buget prestabilit
RI 1.8 Finalizeaza un audit de proiect pentru a determina cele mai bune practici si domenii de
imbundtatire |

Ct.2 Executarea responsabild a unor sarcini de lucru in echipd pluridisciplinard cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice si aplicarea unor moduri de gandire adecvate
R.I 2.1 Este capabil s3 coopereze si sd se integreze in echipe pluridisciplinare
R.I.2.2 Interactioneazi profesional in mediile de cercetare si profesionale
R.I. 2.3 Prezintd rezultatele analizelor
RI. 2.4 D& dovadi de expertizd in anumite discipline
RJ. 2.5 Aplica o gandire analiticd dovedita prin elaborarea de idei folosind logica si rationamentul pentru
a identifica punctele tari si punctele slabe ale solutiilor alternative, concluziilor sau abordarilor
problemelor.
RI 2.6 Aplicd gandirea structurat in vederea identificirii elementelor unui sistem mecatronic Si
rezolvarii de probleme complexe,
R.I. 2.7 Gandeste logic pentru a stabili secventele de functionare ale unui sistem mecatronic
RI. 2.8 Gandeste in mod abstract, demonstrand capacitatea de a utiliza concepte pentru a crea si
intelege generalizarile si de a le corela sau conecta la alte elemente, evenimente sau experiente

Ct.3 Identificarea nevoii de formare continud si utilizarea eficientd a surselor informationale si a resurselor
de comunicare si formare profesionald asistata (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de
date, cursuri on-line etc.) atat in limba romana ct si intr-o limba de circulatie internationala.

RI.3.1 Gestioneazd dezvoltarea profesionald si personala

RI. 3.2 Desfisoari activitati de cercetare literard

RI. 3.3 Gestioneazd date in domeniul cercetirii
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RI3.4 Sintetizeaza informatii

RI 3.5 Stie s realizeze prezentiri si comunicdri publice atat in limba romana cat si intr-o limba de
circulatie internationald

RI.3.6 Utilizeaza abilitati de comunicare orald, scrisa si computerizata pentru a comunica si documenta
planuri, actiuni si rezultate

2. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR
Numar de semestre: 2

Numadr de credite pe semestru: 30

Numar de ore de activitati didactice /sdptdmana: 26 - 28
Numdrul de saptamani; 14

Activitati didactice Sesiuni de examene — Vacante
Sem. | Sem. Il larnd Vara Restante larnd Primavard Vard
Anul | 14 14 3 4 2 - 3 1 10
Anul I 14 14 3 4 2 3 sdpt. 1 10
Anul Il 14 14 3 4 2 3 sapt. 3 1 10
Anul IV 14 14 3 3 i 4 sapt. 3 1 4

*Activitatile didactice din anul IV se deruleaza pe parcursul a 10 saptdmani, urmate de & saptamani de Practica
pentru Proiectul de diploma.
Practica din anul Il respectiv Il se desfdsoard comasat la finalul fiecdrui an.

3. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asigurata prin discipline optionale si discipline facultative. Disciplinele la
alegere (optionale) sunt propuse pentru semestrele 1, 2, 3, 4, 7 si 8 si sunt grupate in discipline optionale sau
pachete optionale, care completeaza traseul de specializare a studentului. Alegerea traseului se face de citre
student in anul universitar anterior deruldrii disciplinelor sau pachetelor de discipline optionale (cu exceptia
optiunilor pentru semestrul al lI-lea, care se exprima in semestrul ).

Procedura de desfasurare a activitatilor didactice la disciplinele facultative si de inscriere a notelor/ calificativelor
in Suplimentul la diploma este prezentatd in Regulamentul de activitate profesionald a studentilor si in
Instructiunea /nitierea si derularea disciplinelor facultative. Alocarea creditelor pentru disciplinele facultative se
face in urma sustinerii colocviului de absolvire a cursului. Creditele obtinute fa disciplinele facultative nu inlocuiesc
creditele pentru disciplinele obligatorii si optionale.

4. CONDITII DE INSCRIERE TN ANUL DE STUDIU URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI AN DE STUDIU
Conditiile de inscriere in anul urmator, conditiile de a urma module de curs in avans, conditiile de promovare sunt
cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a studentilor.

5. EXAMENUL DE DIPLOMA

Perioada de intocmire a proiectului de diploma: incepand cu penultimul semestru de studii.
Definitivarea proiectului de diploma: in ultimul semestru de studii.

Perioada de sustinere a proiectului de diploma: in sesiunea iunie-iulie a ultimului an de studii.
Numdrul de credite pentru sustinerea proiectului de diploma: 10 credite (in plus fata de cele 240).

6. DISCIPLINELE DE STUDII PE ANI

-
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Ministerul Educatiei
Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs 5i mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronicd
Domeniul fundamental: §$tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani
Forma de invatamant: Cu Erecven]:é

Plan de invdtamant valabil in an universitar 2024-2025

Aprobat in sedinta

din Brasov din data de

Senatului Universitatii Transilvania

......... 20 Septeankanix.. 2024,

PROF. DR. ING. IOAN VASILE X

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. ING. LUCIAN

F02.1.1-P57.2-01/ed.3,rev.6

PROF. DR. ING. CODRUTA ILEAN% /5

COORDONATOR PROGRAM STUD
PROF. DR. ING. MARIUS CRISTIAN LUCULESCU

A

__ORIG

Nr. Discipline cu criteriul: o e Semestrul | Seimastutil
- 1
crt. Obligatoriu c|s|v| P | s |FPr v c|lc|s | L | P |st]epr v Cr
1 JAnalizd matematicd DF | DI 2 3 1] 0 55 0 E 5
2 |Chimie DF | DI 2 0 1 0 58 0 E 4
3 |Graficé asistatd de calculator | DF | DI 2 1] 2 0 69 0 E 5
a F_‘rogrgmarea calculatoarelor si ol oo 1 0 2 0 58 0 c 4
flimbaje de programare |
5 |Sisterne mecatronice | DD | DI 2 2 0 0 69 0 (5 5
& IStiinta i ingineria materialelor oD | DI 3 0 2 0 55 1] E 5
7 |Educatie fizica si sport | DC | DI 0 3 0 0 11 0 A/R 1
Algebird liniard, geometrie
44
3 analitica si diferentiala bkl F : 2 9 g g £ ;
10 |Grafica asistata de calculator || DFE | DI 2 0 2 0 69 £ 5
1 F_'rogrla marea calculatoarelor i of | ol 1 0 2 0 58 0 £ 4
{limbaje de programare Il
12 |Fizics of | oI 2 0 1 o | s8] o E 4
13 [Mecanics oo | ol 3 2 0 0 | 55| 0 E 5
14 }Comunicare oC | DI 1 0 i 0 47 0 £ 3
15 |Electrotehnica DD § DI 2 0 1 0 33 0 C 3
16 jEducatie fizicd sisport Il oc | DI 0 1 0 0 11 0 A/R 1
E cC|lV
Total 12 ) 7 0 375 0 < . 29 13 5 7 0 375 0 29
4 2 0 5 2 0
Total ore didactice pe sdptaména 25 25
- — rul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e Semastrul | I
P 1 2
crt. Optional c|s|L| P st | pr v e | ¢ s L P | S | Pr v cr
8 |Limbd englezd | DCc | DO 1 1 0 22 0 C 2
8 |Limba francezd | DC | DO 1 1 0 0 22 0 C 2
17 jLimbad englezd Il DC | DO 1 1 0 0 22 0 E 2
17 flimba francezd I| DC | DO 1 1 0 0 22 0 C 2
\
Total 1 1 0 o 22 0 ¢ 2 1 1 0 0 22 0 = < 2
0 1 0 0 1 0
Total ore didactice pe sdptimini 2 2
Nr. Discipline cu criteriul: e e Semestrul | SRS Ty
= 1 2
ert. Facultativ c|s|L| P | st |epr v cclc|s|L|Pp|st|epr v cr
1 JComplemente de matematica | OF | DFc 1 1 0 0 22 1] C 2
2 |Voluntariat 1 DS |DFc] O 0 1 &) 33 0 C 3
3 JLimbd strdind suplimentars 1 DC | DFc | 2 3. 0 0 33 0 {63 3
|4 JActivitati sportive suplimentare 1§ DC | DFc | O 2 0 0 22 0 A/R 2
5 [Complemente de matematicd il | DF | DFc - § i 0 0 22 0 i 2
6 fLimba strdind suplimentard 2 DC | DFc T 1 0 0 33 0 C 3
7 JActivitdti sportive suplimentare 2| DC | DFc 0 2 0 0 22 0 A/R 2
8 {Voluntariat 2 DS | DFe 0 0 1 0 33 0 C 3
Total 3] 4 1 0 110 0 10 3 4 1 0 110 | 0 sl g W 10
3 0 0 3 0
Total ore didactice pe séptdmana 8 8
Legend3:
Ci" = criteriul continutului: DF — discipline fundamentale DD — discipline in domeniu {unde este cazul)
DS - dlsuplme de speuahtate DC - discipline complementare
Ca2"" = criteriul obligativitétii: S DO-discipline optionale
DFc—discipline facultative
Sl = ore de studiu individual
RECTOR, DECAN,
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Ministerul Educatiei Plan de invatdmant valabil in an universitar 2025-2026
Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica

Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si roboticd

Durata studiilor: 4 ani .

Forma de invatdmant: Cu frecventd

——— A Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: - “
. : [ o/
crt. Obligatoriu cls|t| P | st |pr v c|lc|s || P |s|ePpr Y cr
i |Matemat_ic| speciale §i statisticd ot | oi 3 % 0 0 5g 0 £ 4
matematicd
2 |Rezistenta materialelor oo | ol 3 1 1 0 55 0 E 5
3 |informatica aplicatd DF | DI 2 0 2 0 69 0 E 5
4 |Electronicd oD | DI 2 0 2 0 44 0 E 4
5 |Biomecanicad DS | DI 2 0 2 0 69 0 C 5
6 |Optoelectronicd DS | DI 2 0 2 0 69 0 E 5
7 |Educatie fizica si sport 1l DC | DI 0 1 0 0 11 0 AfR 1
9 |Electronica digitala DD | DI 2 0 1 0 33 0 C 3
10 |Mecanisme §i organe de magini | DD | DI 3 0 1 1 55 0 E 5
11 |Tehnologii de prelucrare Ds | bt 2 0 2 0 44 0 E 4
12 |Metode numerice DF | DI 2 0 2 0 44 0 E 4
13 |Bazele sistemelor mecatronice oo | DI 3 0 1 0 55 0 E 5
14 |Tehnici i sisteme de masurare ps | Dl 2 0 1 4] 33 0 g 3
15 |Educatie fizicd IV DC| ol 0 1 0 0 11 0 AJR 1
16 |Practicd de domeniu {90 ore) oo | Dl 0 (1] 0 Q 10 90 C 4
Total 13 3 9 0 375 0 E & L 29 14 1 9 1 285 90 E & 29
5 1 0 5 1 0
Total ore didactice pe s&ptaména 25 25
Nr. Discipline cu criteriul: e Semestrul | Semestrul
H 1 2
ert. Optional cls|t| P | st |er v aclc|s |t ]| p|st|epr v cr
8 |JLimba engleza lll DC | DO 1 1 0 0 22 0 € 2
8 |JLimba francezd Il DCyDOY 1 1 0 0 22 0 C 2
17 JLimba englezd IV DC | DO 1 : 0 0 22 0 £ 2
17 Jlimba francezd IV DC | DO 1 1 0 0 22 0 C 2
Total 1 1 0 0 22 0 EL BN 2 1 1 0 0 22 0 LB 2
0 1 0 0 1 0
Total ore didactice pe saptamana 2 2
Nr. Discipline cu criteriul: ok Semestrul | Semwstrn
) GG
crt. Facultativ c|s|L|p| s |epr v clc|s |t |p|si|epr v Cr
1 fvoluntariat 3 D5 | DFc] O 0 1 0 33 0 C 3
2 JLimba straind suplimentard 3 DC §DFc ] 2 1 1] 0 33 0 C 3
3 JActivitdti sportive suplimentare 3§ DC } DFc| O 2 0 0 22 ¢ AR 2
4 |Voluntariat 4 DS | DFc 0 0 1 0 33 0 C 3
5 |Limha strdin suplimentard 4 DC | DFc Z 1 0 0 33 0 C 3
6 |Activitdti sportive suplimentare 4] DC | Dfc 0 2 0 0 22 0 AR 2
Total 2la|l1)o || o St Y g 2|3 |10 |8| o0t Yls
0 2 0 0 7 0
Total ore didactice pe siptdmind 6 6
Legenda: )
Ci" = criteriuf continutului: DF — discipline fundamentale DD - discipline in domeniu (unde este cazul)
DS —discipline de specialitate DC - discipline complementare
C2"" = criteriul obligativitatii: DI — dis esbligatorii (impuse) DO—discipline optionale
43 DFe—discipline facultative
Sl = ore de studiu individual
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PROF. DR. ING. IOAN VASILE AE 57 PROF. DR. ING. CODRUTA JLEANA JALIU
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Ministerul Educatiei
Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani
Forma de invatdmant: Cu ‘frecven;é

Plan de invatamant valabil in an universitar 2026-2027

N Discipline cu criteriut: | Semestrul | Semestrul Il
f 1 2
crt. Obligatoriu c|s|L| P | sl |Pr v clc|s|t]|p|as Cr
1 Ma$ln|'de lucru 5i comenzi ps | o 3 0 2 0 a4 0 £ 4
numerice
3 Ma;;m_de Iutr-.! si comenzi os | o 0 0 0 1 36 o c 2
numerice - proiect
3 |Sisteme de actionare DD | DI 2 0 2 0 44 0 E 4
4 Fabri:a;ia_siumon_tajul in - ps | ol 2 0 3 0 69 0 £ 5
mecatronica cu sisteme flexibile
5 |Bazele sistemelor automate DD | DI 2 0 2 0 &9 0 E 5
6 |5enzori si sisteme senzoriale DD | DI 2 0 2 0 69 1] C 5
Termotehnica si mecanica
7 fluidelor oDy DI 3 0 2 1] 55 0 E 5
8 JAparatura medicala DS | DI 2 1] 1 4] 33 3
9 |Mésurar si instrumentatie Ds | DI 2 0 1 0 33 3
10 |Proiectarea asistatd de calculator| DD | DI 2 [1] 2 1] 44 4
11 Mlicrocantrollere, ool o 2 0 3 0 44 E 4
microprocesoare
12 |Sisterne mecatronice |l DD | DI 2 0 2 0 44 E 4
13 |Sisteme mecatronice Il - proiect | DD | DI 0 0 0 2 22 C 2
14 (Programarea robotilor industriali§ DS | DI 2 0 2 0 19 E 3
15 JAutomate programabile DD | DI 2 0 2 0 19 E 3
16 |Practica de specialitate {90 ore) DS DI 0 0 0 Q 10 C 4
Total 13 | 0 12 1 386 0 : < 30 14 0 12 2 268 ¢ 30
5 2 0 4 0
Total ore didactice pe saptaméana 26 28
Nr. Discipline cu criteriul: o Semestrul| Semmudf
. 1 2
ert. Facultativ ci{s|t| P | sl |FPr v clc|s|L|P|s cr
1 {Voluntariat 5 DS JDFc} © 0 1 0 33 0 C 3
2 {Limbd strdind suplimentars 5 DC | DFc] 2 1 0 0 33 0 C 3
3 JActivitdyi sportive suplimentare 5] DC | DFc | 0O 2 0 0 22 0 AR 2
4 |Voluntariat 6 DS | DFc 0 1 0 33 3
5 |Limba strdind suplimentara & DC § DFc 2 0 0 33 3
6 JActivitdti sportive suplimentare 6] DC | DFc 0 2 0 0 22 2
Total 2 3 1 0 BR 0 E 8 2 3 1 0 88 8
"] 2 0
Total ore didactice pe siptiméana 6
Legenda:
C1" = criteriul continutului: DF — discipline fundamentale DD — discipline in domeniu (unde este cazul)
DS —discipline de specialitate DC - discipline complementare
C:"" = criteriul obligativitdtii: DI - disciphimegbligatorii (impuse) DO—discipline optionale
DFc—discipline facultative
Sl = ore de studiu individual
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. ING. IOAN VASILE ABR PROF. DR. ING. CODRUTA JLEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, S COORDONATOR PROGRAM STUDII,
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica §i robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: Cu ?recventa

Plan de invatamant valabil in an universitar 2027-2028

Nr. Discipline cu criteriul: PR P semestul 1 Semestrul I
= & 1 r
crt. Obligatoriu ci{s|L| P | sl |FPr v c|lc|s| L | P |s|EPr v cr
Tehnologii de fabricatie si
| 1 s_: nologii de abﬂcafle 5i os | b 3 0 1 1 30 0 E 6
micro/nanotehnologii
| Procesarea imaginilor, vedere
| 2 |antificiats si imagistics medicalg | P5 ] 2| 2] 0| 2| O [ # |0 £ 4
| 3 |Programarea microcontrolerelor | DS | DI 2 0 2 0 44 0 E 4
' lPrugramarea microcontrolerelor os | ol o 0 0 % 36 0 c 2
- praoiect
5 |inteligenta artificiald DD | DI 1 0 2 0 44 0 C 4
Mecatronica sistemelor
8
biomedicale N 2 0 2 0 60 0 E 4
Baze de date si prelucrari
9 Ltatistice Ds | DI 2 0 2 o 35 0 E 3
Masgini de ma i
10 |Masini de masurare in ¢ | o 5 o : = S5 5 % ]
coordonate
11 jEconomie generald DC | DI 1 1 0 o 30 0 C 2
Elaborarea proiectului de
15 diploma (14 sdpt X 4 ore) sl B 2 2 9 2 6o 0 £ 4
Practica pentru Proiectul de PELD
16 |diploma (4 s3pt. x 24 ore = 96 D o} 0 0 0 0 4 96 C 4
are)
V4 E |
Total 9 0 7 2 248 0 20 7 1 6 4 208 96 20
3 2 0 3 3 0
Total ore didactice pe sdptiména 18 18
Nr. Discipline cu criteriul: el Semestrul | Semestrul Il
1 2
ert. Optional c|s|L| P | si|epr v cclc|s| L | P |si|epr v cr
A iz&ri i i
6 _utome_nz fi pneumatice §i os | oo 2 0 P 0 0 0 : 5
hidraulice
6 |Hidronicd si pneutronica DS | DO 2 0 2 0 69 0 E 5
7 |sisteme de achizitie siinterfete fOD|DO| 2 | 0 | 2 [ 69 0 3 5
7 |Convertoare statice Do | DO 2 0 2 0 1] 0 £ 5
12 |Mecatronica in agricultura DS | DO 1 0 1 0 30 0 L 2
12 |Mecatronica automobilului DS | DO L 0 1 a 30 0 C 2
13 JCAD/CAM/CIM DS | DO 2 0 1 1 60 0 4
13 Programarea ecl'lnpamante[or de os | oo 2 0 1 1 60 0 £ 2
comanda numerica
14 fAummzlate de control §i servire in os | oo 3 o 2 0 60 o £ 4
industrie
14 JAutomate bancare si comerciale | DS | DO 2 0 2 o 60 0 E 4
E v E C v
Total 4 0 4 0 138 0 10 5 0 4 1 150 0 10
2 0 0 2 ¥ 0
Total ore didactice pe siptiman3 8 10
Legenda:
Ci" = criteriuf continutului: DF — discipline fundamentale DD - discipline in domeniu {unde este cazul)
iscipline de specialitate DC —discipline complementare
C:™" = criteriul obligativitdtii: obligatorii (impuse) DO-discipline optionale
DFe—discipline facultative
51 = ore de studiu individya )
H
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Ministerul Educatiei
Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronici

Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti
Domeniul de licenta: Mecatronica si robotic3
Durata studiilor: 4 ani

Forma de invatamant: Cu frecventd

BILANT GENERAL |
Nr. AR Standard
- Discipline An | An i An Il An IV Total ore Total % ARACIS
1 Obligatoriu 700 790 846 508 2844 89.77 < 90%
2 Optional 56 56 0 212 324 10.23 > 10%
Total 756 846 846 720 3168* 100 '
3 Facultativ 224 168 168 0 560 17.67 >10%
* S-a considerat volumul minimal de practica de 240 ore,
BILANT GENERALII
Nr. o Standard
ert. Discipline An | An I An Il An IV Total ore Total % ARACIS
1 Discipline fundamentale 406 154 0 0 560 17.68 >17%
2 Discipline de domeniu 238 398 490 112 1238 39.08 > 38%
3 Discipline de specialitate 0 210 356 588 1154 36.43 > 25%
4 Discipline complementare 112 84 0 | 20 216 6.81 <8%
Total 756 846 846 | 720 3168 100
BILANT GENERAL 11l
Nr. - Standard
. Discipline Anl | Anll | Anlll | AnIV | Totalore | Total% ARACIS
1 | Practica de specialitate 0 0 90 0 S0 32.61 | min 90 ore
2 | Practica de domeniu 0 90 0 0 90 32.61 | min 90 ore
5 Practica pentru Proiectul de diploma 0 0 0 96 96 34.78 | min 60 ore
Total 0 S0 90 96 276 100
RECTOR, DECAN,

DIRECTOR DEPARTAMEK,
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