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1. DESCRIEREA PROGRAMULUI

Programul de master SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI MEDICINA se deruleazain cadnl
Departamentului Design de produs, Mecatronica $i Mediu din Facultatea de Design de Produs si Mediu.
Programul de studii se aliniazd numeroaselor abordari stiintifice, educationale si/sau economice ale
mecatronicii, pe plan mondial (doua referiri sunt definitorii: Directiva Comitetului Consultativ pentru Cercetare si
Dezvoltare Industriala al Uniunii Europene: “mecatronica este un obiectiv major pentru cercetarea europeandsi
pentru programele educationale”; Raportul Clubului de la Roma, “Prima revolutie globala; o strategie pentru
revolutionarea lumii”, in capitolul “Progresul noilor tehnologii” enumerd si argumenteaza tehnico-economic
aporturile microelectronicii, automatizarii si roboticii, sistemelor integrate de fabricatie, mecatronici,
telecomunicatiilor, biologieimoleculare siingineriei genetice).

Misiune:Programul de studii de master SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SIMEDICINA (SMIM)
vizeaza dezvoltarea unor programe formative pentru obtinerea de cunostinte aprofundate in
subdomeniile transdisciplinare ale ingineriei mecatronice in acord cu tendintele moderne ale tehnicii si
asigurand o combinatie sinergetica intre mecanica de precizie, sistemele electronice de comanda si control si
informatica, ce serveste proiectarii, realizari, puneriiin functiune si exploatariide sisteme automate inteligente.
Disciplinele propuse in planul de invatimant al specializirii SMIM urmaresc completarea cunostintelor
fundamentale dobandite de studentiin cadrul ciclului de licenta (specializarile Mecatronica, Optometrie Si
Inginerie medicald), prin abordarea unor tematici com plementare ce vizeazadomeniiale stiinteicu performante
de varf in implementarea noilor tehnalogii, in ingineria micro si nano senzorilor si sistemelor de actionare,
materiale si compozite pretabile pentru im plementdrispeciale, retele neuronale, noi concepte ale inteligentei
artificiale privind adaptabilitatea, capacitatea de a rationa, capacitatea de instruire, noi sisteme de conducere
axandu-se in special pe controlul robust, tolerant la defecte, adaptiv, inteligent, sisteme expert, masini
inteligente, sisteme agro si biomecatronice etc.

Prevazutca o continuarea studiilor de licentd, programul de studii de master SISTEME MECATRONICE PENTRU
INDUSTRIE $I MEDICINA asigura aprofundarea in domeniul studiilor de licenta: mecatronicd si robotica,
obtinerea de competente complementare in domeniile de licentd optometrie si inginerie medical3, dezvoltarea
capacitatilor de cercetare stiintifica siconstituie o baza pregatitoare obligatorie pentru studiile doctorale.
Acestmasterisi propune atingerea urmatoarelor obiective:

* Realizarea uneicurricule formative, in domeniul mecatronicii sistructurilor inteligente, unitare, de certa
valoare formativa sistiintifice, la nivel national;

» Aprofundarea de cunostinte,rezultate siexperiente, tehnologii de varfin domeniulingineriei de precizie,
sistemelor mecatronice, optometriei si echipamentelor medicale cu scopul de a le difuza si transfera
catre mediuleconomic sisocialintern;

J Allniereaglmtegrareacumculara,conformcerinyeiorgiregiementériiorUniuniiEuropene;

. ColaborareacufirmeimplicateTndezuoltareadenoitehnoiogii;

. IntegrareaTnplatformeletehnologiceIaniueleuropean;

* Dezvoltarea entitdtilor din infrastructura de inovare sitransfer tehnologic;

e Crestereavaloriisivizibilitatii stiintifice pe plan international;

. Implicareainactivitateadecercetareaspeciali;tiiordinmedjuldirectproductiu;

 Colaborareaintre unitatisi institutii de cercetare, universitatisimediulindustrial;

* Realizarea de e-/aboratoare, cursuri elaborate de titulari de curs prin colaborarea directd cu specialistii
din domeniy;

. fntegrarealnproiecte§iparteneriateeur0pene.
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Pentrurealizarea misiuniisiobiectivelor propuse, programul de master Sisteme mecatronice pentru industrie
$i medicina este structurat pe doua trasee optionale Sisteme mecatronice pentru industrie si Sisteme
mecatronice in medicind si optometrie.

Durata studiilor este de 2 ani, respectiv 4 semestre, iar limba de predare este /imbaromana. /n primul an
de studii sunt.programate discipline care asigurd instruirea intr-un trunchi comun a celor dous trasee. Din
semestrul trei cele doud trasee didactice se despart avénd programate discipline specifice.

In conformitate cu Clasificarea ocupatiilor din Romdania COR 2009, functiilepe care le pot ocupa absolventi
programului de master apartin grupei majore 2 - Specialisti cu ocupatii intelectuale si stiintifice - nivelul de
instruire 4 (studii superioare), eitrebuind s& indeplineasca sarcini profesionale care necesit3 cunostinte deinalt
nivel in stiinte fizice si biologice, sa intreprinda analize si cercetari, sa elaboreze concepte, teorii si metode, sd
sustind comunicdri stiintifice si sd intocmeasca rapoarte, sa aplice in practica cunostintele dobandite sau s
avizeze lucrdrirealizate in domeniul respectiv.

Ocupatiile acestora se potincadrain grupele minore 213 - Specialistiin informaticd, 214 - Arhitecti, ingineri si
asimilati,231 - Profesori universitari, conferentiari, lectori, asistentisiasimilatiocupatiininvatdmantul superior,
cum ar fi: Inginer mecatronist COD 214491, Manager proiect informatic COD 213906, Inginer de sistem 1n
informatica COD 213901, Proiectant sisteme informatice COD 213103, Inginer mecanica find COD 214509,
Expert inginer mecanic COD 214534, Referent de specialitate inginer mecanic COD 214536, Specialist
mentenanta mecanica echipamente industriale COD 214544, Proiectant inginer de sisteme sicalculatoare COD
214419, Bioinginer medical COD 222907, Inginer clinic COD 221401, 241 Specialisticu functii administrative si
comerciale.

Prin parcurgerea programului de master, absolventiiisivor putea desfasuraactivitateain cadrul companiilor care
realizeaza produse mecatronice cumar ficele din domeniul autovehiculelor siaeronautic sauinspitale si clinici,
asigurand in particular interfata profesionald cu furnizorii, adaptarea la exigente clinice speciale, exploatarea si
intretinerea optimald in conditiide securitate a echipamentelor, precum siparteneriatul cu personalul medicalin
interventiidiagnostice sau terapeutice de inalta tehnologie. De asemenea, suntimplicatiin cercetare-dezvoltare
referitoare la aplicatiile stiintelor ingineresti(electronica, informatica, automatica) in biomedicin.

2. OBIECTIVE DE FORMARE $1 COMPETENTE

Ob,!ectxyu!generafa;’programulwde master urmaresteasigurareacompleme ntaritatii studiilor licentd-master-
doctorat pentru obtinerea de competente pe directia principala a masterului profesional, in acord cu cele mai
moderne concepte de la nivel nationalsi international.

Obiectivele siprofilulde competente dezvoltate in concordan ta cunevoile identificate pe piata munciisi cu cadnl
nationalal calificarilor sunt prezentate detaliatin fisele disciplinelor din planul de invatamant.

Programulde master propus urmareste indeplinireaurmatoarelor obiective specifice, detaliate astfel:

* Transmiterea cdtre masteranzi a cunostintelor de specialitate, in domeniile abordate, aprofundarea si
completarea cunostintelor dobandite anterior, necesare obtinerii unui grad ridicat de calificare, astfel
incatabsolventiisa fie capabili sd actioneze siin functiidecizionale.

* Formareade deprinderisiabilitdti, care s permita absolventilor aplicarea cunostintelorsirealizarea de
activitati profesionale in domeniile sisubdomeniile specifice ingineriei mecatronice.

e Formarea la nivel individual, de competente generale (de cunoastere, functional- actionale) si de
specialitate specifice sistemelor inteligente cu aplicatiiinindustrie simedicing, dobandireacunostintelor
de specialitate intr-un sistem operationalcare sa asigure masteranzilor com petenta profesionala.

* Asigurarea de competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul gasiriicailor
optime de rezolvare.
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Formarea capacitdtilor de aactionaindependentsicreativin abordarea sisolutionarea problemelor.
Formarea masteranzilor pentru lucruin echipa.

Asigurarea unuicadru optim de studiu pentru masteranzi, prin oferirea de cursuri silucrdriaplicative de
inaltd tinuta academicd, precumsiprintr-o bogatd baza materiald side documentare;

Atragereain cadrul procesuluide invatdamanta practicienilor cu o recunoscuti competentasiexperienta
Implicarea companiilor din domeniul mecatroniciisi roboticii in dotarea cu echipamente de ultimdorda
bazeimateriale.

Obiectivele educationale, formulate din perspectiva cadrului didactic si rezultate prin operationalzarea

competentelor de formare, sunt structurate pe treidimensiuni:

T

Competente cognitive;

2. Competente aplicativ-practice (instrumental-operationale);

3. Competentede comunicare sirelationale
Competente cognitive:

[ ]

Aprofundarea sicompletarea cunostintelor dobandite anterior, necesare obtinerii unui grad ridicat de
calificare, asaincatabsolventiisé fie capabilisd actioneze siin functiidecizionale;

Formarea de deprinderisiabilitati, care s& permitd absolventiloraplicarea cunostintelorsirealizarea de
activitati profesionale in domeniile sisubdomeniile specifice inginerieimecatronice;

Formarea unei gandiri sistematice asupra functiondrii si comportarii in exploatare a altor tipuri de
sisteme asimilabile sistemelor mecatronice (structuri biologice etc.);

Aprofundarea metodologiilor si tehnologiilor de ultima or3 utilizate in industria mecatronics sau cu
perspective clare de afi utilizatein viitorul apropiat.

Capacitatea de aaplica teoria in situatii specifice ale mediului economicsiinstitutional;

Utilizarea metodelor de analizd experimentald in ingineria mecatronica;

Competente privind mdsurari, culegeri automate de date, analiza rezultatelor:

Competente privind principiile ce staula baza managementului calitatiiproductiei, proiectariisicercetari;
Competente privind conceptia siperfectionarea masinilor siechipamentelor specifice domeniului:
Capacitate de analiza sisinteza;

intelegerea simodelareamatematicia fenomenelor mecanice, termicesielectrice;

Competente aplicativ-practice (instrumental-operationale):

Abilitati in analiza comportariistatice sau dinamice a structurilor de reziste ntd ale sistemelor mecanice
prin utilizarea metodelor moderne de calcul care vizeaza utilizarea calculatoarelor;

Utilizarea diferitelor medii de programare pentru rezolvarea problemeloringineriei mecatronice;
Modelarea pe calculatora comportamentului sistemelor mecanice aflate in diverse conditiide solicitare
si de mediu;

Competente privind reducerea consumurilor de materii, materiale sicombustibilla realizareasistemelor
mecanice, utilizand metode de optimizare;

Abilitati de proiectare siimplicare in probleme interdisciplinare specifice sistemelor mecatronice:

Formarea deprinderilor de valorificare a rezultatelor cercetarii in contextul SOCi0-economic si
dezvoltarea caracteruluiaplicatival acestora;

Formularea de abilitdtide a emite alternative interpretative sidemonstrarearelevanteiacestora;
Competente privind masurari, culegeri automate de date, analiza rezultatelor.

Competente de comunicare si relationale:

Dezvoltarea spiritului creativ, de initiativa siactivitate energica;
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* Dezvoltarea capacitdtiide a lucra prompt cu termene limité;
* Abilitdti superioare de cercetare in domeniu, independenta siin colectiv;
* Deprinderide alucraintr-un colectiv care are acelasiscop;
 (apacitatea de colaborare cuspecialistidin alte domenii;
« Competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul gasirii cailor optime de
rezolvare;
e (apacitateadeaactionaindependentsicreativin abordarea sisolutionarea problemelor.
Competente profesionale si rezultate ale invatarii
Cp.1 Cunoastereaaprofundata a domeniului sistemelor mecatronice cu aplicatiiinindustrie siin medicini
si, Tn cadrul acesteia, a dezvoltirilor teoretice, metodologice si practice specifice programului; utilizarea
adecvata a limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale diferite
RI. 1.1 Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematica, fizicd, mecanisme,
elemente constructive, materiale avansate side programarea calculatoarelor.,
RI. 1.2 Absolventul poate elabora si utiliza modele ingineresti avansate specifice sistemelor
mecatronice complexe
Cp.2 Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea siinterpretarea unor situatiinoi, in contexte
mai largi asociate domeniului sistemelor mecatronice
RJ. 2.1 Absolventul poate explica siutiliza principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice, pneumatice
hidraulice, electrice, optice etc.)in proiectarea siimplementareaschemelor de comanda sicontrolinteligente
pentruautomatizarilocale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
RI. 2.2. Absolventul poate explica siinterpreta principiile de baza privind alegerea optima a componentelor
si subsistemelor unuisistem mecatronic complex.
R.. 2.3 Absolventul este capabil sa explice si sd interpreteze specificul proceselor mecatronice in vederea
proiectarii sistemelor electronice de comanda si control cu microcontrollere siautomate programabile cu
aplicatiiin industrie si medicina.
Cp.3 Utilizarea integrata a aparatului conceptual si metodologic, in conditii de informare complets, pentru
a rezolva probleme teoretice si practice noi
RI. 3.1 Absolventul poate proiecta, simula, realiza si asigura mentenanta subsistemelor si a sistemelor
tehnice complexe specifice domeniului Mecatronica sirobotica cu aplicatiiin industrie si medicina.
RI. 3.2 Absolventul poate realiza de aplicatii de sisteme mecatronice complexe, prin utilizarea practica a
sistemelor mecatronice performante, precumsiaunor metode avansate de reglare automata.
RI. 33 Absolventul poate opera avansat cu medile de programare integrate pentru
programarea microcontrollerelor si automatelor programabile, pentru realizarea sistemului electronic de
comanda ale sistemelor mecatronice cu aplicatiiinindustrie simedicin.
RI. 3.4 Elaborarea de solutiinovatoare, utilizand electronica digitala pentru controlul pozitiei,vitezeisifortei,
dezvoltand solutii eficiente pentru optimizarea functionalda com ponentelorsi sistemelor mecaniceclasice.
Cp.4 Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii si metode de evaluare, pentru a formula judecati
de valoare si a fundamenta decizii constructive
R1. 4.1 Absolventul este capabil sa utilizeze metodelede evaluare a performantelor sistemelor inteligente de
comanda sicontrolin aprecierea eficienteiin exploatare aacestora.
R1.4.2 Absolventul este capabilsa utilizeze eficientmetodele modernede evaluare, diagnosticare, mdsurare
si testare a componentelor sia subsistemelor pentru aprecierea calitatii sistemelor mecatronice complexe
realizate.
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R.J. 4.3 Absolventul poate utiliza eficient metodele modernede evaluare, diagnosticare mdsurare sitestare a
sistemelor mecatronicenoi,din domeniide varf, si de a fundamenta noisolutii constructive si functionale.
Cp. 5 Elaborarea de proiecte profesionale utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative s
calitative
R..5.1 Abselventul este capabil s elaboreze proiecte tehniceside executie pentru componente, subsisteme
si sisteme mecatronice complexe.
RJ. 5.2 Absolventul poate realiza prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comandd si control
electronic a sistemelor mecatronice complexe.
R..5.3 Absolventul este capabil s utilizeze proiectarea asistata de calculator pentru abordarea unor cercetiri
complexe orientate spre componente, produse sisisterne mecatronice avansate.
RI. 5.4 Absolventul poate si realizeze projecte tehnice, de executie si mentenanta pentru sisteme
mecatronice complexe cuintegrare optimaa subsistemelor componente.
Competente transversale si rezultate ale invatarii
Ct.1 indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a obiectivelor de realizat, a unor
factori potentiali de risc, a resurselor disponibile, a aspectelor economico financiare, conditiilor de
finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare aferente.
R.. 1.1 Absolventul poate realiza proiecte complexe, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului.
R.I.1.2 Absolventul poate evaluacorectvolumulde lucry, resursele disponibile sitimpului necesar de finalizare
a sarcinilor profesionale.
RJ. 1.3 Absolventul poate evalua corect potentialii factori de risc si modul gestionare a acestora in conditii
de respectare a unor restrictii economico financiare side costuri.
Ct.2 Executarea responsabila a unor sarcini de lucruin echipa pluridisciplinara, cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.
RI. 2.1 Absolventul poate rezolva probleme specifice activitatii ingineresti de domeniu ca membru sau
coordonator de echipain cadrulunor proiecte de inginerie mecatronica complexe.
RI.2.2 Absolventul cunoaste siutilizeaza tehnicide comunicare profesionald
R.I. 2.3 Absolventul poate lua deciziiin limitele autonomiei pe care o arein cadrul echipei.
RI. 2.4 Absolventul indeplineste sarcinile profesionale cu responsabilitate, cu respectarea eticii Si
deontologiei profesionale
Ct.3 Identificarea nevoii de formare continui si utilizarea eficient3 a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionala asistatd (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc.) att in limba roména cét si intr-o limba de circulatie
internationala.
R 3.1 Absolventul este capabil sa realizeze un plan de dezvoltare personald in scopul insertiei si
adaptabilitatiila cerintele pieteimuncii.
RI. 3.2 Absolventul este capabil sa sustind prezentdri si comunicari publice intr-o limbd de circulatie
internationald
3. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR
Numarde semestre: 4 semestre.
Numadrde credite pe semestru: 30 de credite
Numadrde ore de activitatididactice /saptdmana: minimum 14

|
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Numarulde saptamaéni:

Activitatididactice Sesiunide examene Vacante

Sem.| Sem.ll larna Vara Restante larnd Primavard Vard
Anul | 14 14 4 4 2 3 1 10
Anulll 14 14 4 3 2 3 1 =

NUMARUL ORELOR PE SAPTAMANA

ANUL SEMESTRULI SEMESTRULN
| 26(8C+ 65/L+12 AP) 28(8C+85/L+12 AP)
I 28(8C+ 85/L+12 AP) 26(6 C+ 45/L+16 AP)

4. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRIL. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asigurata prin discipline optionale sidiscipline facultative.

Disciplinele optionale sunt propuse pentru semestrele 3-4, prin pachete de discipline de specialitate grupate in
doud pachete optionale (Pachet Optionall - Sisteme mecatronice pentruindustrie siPachet Optionalll - Sisteme
mecatronice in medicind sioptometrie).

5. CONDITIIDETNSCRIERE TN ANULDE STUDII URMATOR. CONDITIIDE PROMOVARE AUNUI AN DESTUDII
Conditiile de inscriere in anulurmator, conditiile de a urma module de cursinavans, conditiile de promovare sunt
cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a stude ntilor.

Se considera promovata disciplina la care se obtine nota minimi 5 (cinci)

Se poate repeta o datd unan din ceidoi ani de studii.

Promovarea unuiande studii este conditionata de obtinereaa 60 de credite.

Sustinerea examenului de disertatie este conditionata de obtinerea creditelor corespunzatoare disciplinelor
obligatorii (120 credite).

6. CONDITII DE FRECVENTARE A DISCIPLINELOR FACULTATIVE

Prezentul Plan de invdtdmant cuprinde, pe langa disciplinele obligatorii si la alegere (optionale) sidiscipline
facultative.

7. CERINTE PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE MASTER

Conditiile de sustinere a examenului de disertatie sunt prezentate in Metodologia de finalizare a studiilor,
aprobata de Senatul Universitatii. Conform acestei metodologii prezentarea la examenul de disertatie este
conditionata de promovarea tuturor disciplinelor previzutein planulde invatdmant.

EXAMENUL DE DISERTATIE

1 Perioada deintocmire alucrériide disertatie: semestrul 4 (6 ore x14s3pt.=84ore);

2 Perioada de sustinere a examenului de disertatie: la finalul semestrului &, luna iulie

3. Numarulde credite pentru sustinerea proiectului dedisertatie: 10 credite.

Legenda:
G = criteriuf continutuluf DAP — discipline de aprofundare DS - discipline de sinteza DCA - discipline de cunoastere avansati
G." = criteriu/ obligativita i DI - discipline obligatorii (impuse) DO~discipline optionale DFc—discipline facultative

Sl = ore de studiu individual
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Ministerul Educatiei
Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicini

Domeniul fundamental: Stinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronici si robotica

Durata studiilor: 2 ani
Forma de invatamant: Cu frecventa

ANULI

Plan de invatamant valabil in an universitar 2024-2025

Aprobat in sedinta

Senatului Universitatii Transilvania

din Brasov din data de
20 Sepveandanic 2024

Prof. dr. ing. LUCIANA

F02.1.1-P57.2-01/ed.3,rev.6

NIr. Discipline cu criteriul: e | o Semestrul | Semestrul Il
crt. Obligatoriu il L|P|si|er v [clc|s|{c]p]|s|epe v Cr
C lemente de fizica si
y, PR ETERe R eR oae | oi o o |08] o c |s
matematica aplicate
Anali toda elementului
2 In‘alzalcurne _ae'e em.'lu' pca| ol 110 (108] O E 6
finit a sistemelor ingineresti
m =
3 F#lareﬁrsnmufarea . arin E 6
biosistemelor
Metode avansate de inspectie
W s e S TN o|lofa|o E 6
calitatii
Activitate de practica
5 N - PS DI 121 0 )10| 0 Vv [
profesionala |
Metode experimentaleside
6 [linvestigare in industrie si pcAaf ol 2 0] 2 0O |9% |0 E 6
medicind
Sist robotizate pent
7 ,r Em? . Izé_,p m DAP | DI 2 2 0 0O]l9| 0 E 6
jindustrie simedicina
8 |Sisteme micro-electro-mecanice| oca | bl 2 0 2 0|9 | 0 E 6
Protocoale siinterfete de
9 |comunicatie in sisteme BCA | DI 2 0 2 0% |0 C 6
mecatronice
Activitate de practica
10 . n PsS o] 0 0 12 0 10 0 \ 6
profesionala ||
Gl N ElC
Total 15| 0 [814| O , 30| 8 2 18 0|36 O 1 30
Total ore didactice pe saptamana 26 28
Nr. N Semestrul | Semestrul I
Discipline cu criteriul: Facultativ] G, | C;
crt. L|P|[S]Pr Crj C 5 L P Sl | Pr v Cr
1 [Voluntariat 1 Ds | DFc 0[33]| 0 C 3
2 JLimba strdina suplimentard 1 DS | DFc 0| 0|33 3
3 [Voluntariat 2 DS | DFc 0 1 33 0 C 3
4 |Limba strdind suplimentard 2 DS | DFc 1 0 0| 33 C 3
clv C
Total 1 0|66 0 5 2 1 1 0 66 0 6
0 2
Total ore didactice pe sdptamana 4 4
RECTOR, DECAN,
Prof. dr. ing. IOAN VASILE AB Prof. dr. | %UTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGR DIl

Prof. dr. ing. LUCI C EA
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Ministerul Educatiei Plan de invatamant valabil in an universitar 2025-2026
Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie $i medicina -Pachet op. A - Sisteme mecatronice pentru industrie
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronicasi robotica

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invatdmént: Cu frecventa

Pachet optional A - Sisteme mecatronice pentru industrie
Nr. Semestrul | Semestrul Il
Discipline cu criteriul: Obligatoriu (S I o
crt. C{S|L|P|SI|Pr v CGkcJC|S|L|lP]|SI|Pr vV Cr
Si d informatiei.
g [Pemedemanagmontatitinas | Yoo o ol ol lmsl & & 5
Etica siintegritate academnica
Sist d fabricatie si
, [Pistememo ernede fabricatie 5 sl oo |21 0]1]0ls3]o £ s
asamblare
3 |Sisteme CAD/CAMin fabricatia flexibila |oca | oo | 1|0 2] 0|58 o 5 4
4 |Sisterne pentru automatizareaservicilor| 0ca | o | 2 | 0 29| 0 E 6
5 JComanda sicontrolul proceselor ocal o | 1] 0 0|58 0 £ 4
6 [JActivitate de practicaprofesionalall] ps | oo JOJO0O[|12|l0]10] O v 6
Achizitia siprel informatiei,
B W il os | o 2ol 1] 0fws| o E &
instrumentatie virtuald
8 |Sisteme de comanda adaptiva ocal o 2 0 1 0 |108| O E 6
Sisteme mecatroni i DCA
9 IISE : ecatrol !ceauansatem ol 5 0 2 0olasl o E 6
industria automobilelor
10 [Activitate de practica profesional31v Ps | DI 0 0|10 0(10] 0 V 5
Practi dtirea lucrarii
74 _rac ica‘pentrupreg irea lucrariide ainl s ol o ol6le] o v 7
disertatie )
E|IC|V E(C|V
Total 8| 0(17] 3 |386| 0 30 6 0|14 6 |411| O 30
3121 3]10]2
Total ore didactice pesaptamani 28 26
I, i . o Semestrul | Semestrul II
iscipline cu criteriul: Facultativ ol N i
ot i 17 | c]s|u[eser] v [alcls]clplsiler] v cr
1 [Voluntariat 3 DS |DFcj OO 1]|]0|33]0 C 3
2 jLimba strdind suplimentara 3 DS | DFcj 2 (1)1 0] 0|33f|0 C 3
3 |Voluntariat & DS | DFc 0| o0 11 0|33 C 3
4 iLimba3 strdina suplimentara 4 DS | DFc 2 1 0|l 0] a0 0 C 1
E|C|V E|C|Y
Total 21111l 0]66]|0 B 2 1 1 o |33 6 4
gl2|0 2
Total ore didactice pe saptimana 4 4
RECTOR, DECAN,
Prof. dr. ing. IDAN VASI "g ABRI 7l Prof. dr. ing. CODRUTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMEN COORDONATOR PROGRA ubill,
Prof. dr. ing. LUCIANA Prof. dr. ing. LUCI CR A
FMARIFE ™\ R Y r9
CONFORM CU
F02.1.1-P57.2-01/ed.3,rev.6 \ ,E . B e i
Ao ORIGINALUL




Ministerul Educatiei Plan de invatamant valabil in an universitar 2025-2026
Universitatea Transilvania din Brasav

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind -Pachet op B - Sist. mecatronice in medcina sioptometrie
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronica g robotica

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invatamant: Cu frecventa

ANULII

Pachet optional B - Sisteme mecatronice in medicind si optometrie

Nr. . Semestrul | Semestrul I|
Discipline cu criteriul: Obligatoriu | G™ | C;
crt, C|{s|L|P]|SI|Pr v CkjC|S|L|P]|SI]|Pr v Cr
Sisteme de managemental
1 linformatiei. Etica siintegritate psl o2 (001|830 E 5
academica.
Protectia sisecuritatea sanatatii DCA
2 e ' ol2|o|l1|0fs]o0 E 5
publice
3 |Optometrie sidiagnostic clinic DCA | o1 | 1 0|2 |0|58]|0 C 4
Sisteme complexe pentru investigare| DCA
T i e i ol2fo|l2|0]e]|o E 6
vizuald
Organe artificiale, protezare, ortezare] DCA | DI | 1 0l2]|0]58]0 C 4
6 |Activitate de practica profesionald ps| omjJo|of12| 0|10 0 v

Metode complementare de analiza

7 ; S DS | DI 2101 0|108]0 E 6
experimentalda biosistemelor

Managementul computerizat al DCA
8 |pacientilor sial sistermelor de DI 2 (0|1 0 |108| O E 6
inginerie medicalasioptometrie
Optometrie experimentalasi DCA
fjr, RS : DI 2|lo|2|ofo|o E |s
protetica vederii slabe
10 }Activitate de practicaprofesionald ps | Ol ojo|10]0]10|0 v 5
Practica pentrupregatirea lucrdriid
1q | Factica pentrupreg *low] o olo]o|s]|o]o v |7
disertatie
E|C|V E(C|V
Total 8 0119 1 |386| O 30 6 0114 6 |411]| O 30
3] 221 3|10|2
Total ore didactice pe siptamana 28 26
Nr. - Semestrul | Semestrul Il
Discipline cu criteriul: Facultativ | €™ | ™
crt. c|S|L P | Sl |Pr Vv ] C S| L P |SI| Pr ') Cr
1 [Voluntariat 3 DS JDFe | O (O 1 0]33]|0 C 3
2 |Limba strdind suplimentara 3 psiore|l 2 |1 0] 0330 4 3
3 |Voluntariat & Ds | DFc 0 (0] 1 0 |33 C
4 |limba straind suplimentara 4 DS | DFc : 2 111 0 0 |33 C
E(C|V E|C
Total 2 1 1 0 66 | 0 6 A 1 0 |66] O 6
of2]0 2
Total ore didactice pe sdptamana 4 4
RECTOR, DECAN,

Prof. dr. ing. IOAN VASILE Prof. dr. ing. CODRUTA ILEANA JALIU

“}7215

DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDI,
Prof. dr. ing. LUCIAN Prof. dr. ing. (U ISTEA

CONFORM Cig
F02.1.1-PS7.2-01/ed.3 rev.6 \wz/f.Q{,\__‘_ﬁ--f—QRiGﬂNALUL



Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Bragov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de masterat Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina
Domeniul fundamental; Stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronicasi robotici

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invatamant: Cu frecventa

BILANT GENERAL |
Nr. Anl*
Discipline Anl Totalore| Total% | Standard ARACIS
crt. PachetA | PachetB
1 | Obligatorii —integral asistate 420 364 364 784 51,85
-de aprofundare 154 0 0 154 10,19
-de sintezd 0 84 84 84 5,56
-de cunoastere avansatd 266 280 280 546 36,10
2 Obligatorii —partial asistate 336 392 392 728 48,15
- Practica profesionald de specialitate 336 308 308 644 42,59 =90 ore
=-Practicd pentru elaborarea disertatiei 0 B4 84 84 5,56 = 60 ore
Total (activitati asistate integral + 756 756 756 1512 100 = 784 ore
activitati asistate partial)
3 Facultative 112 112 112 224 14,81

*Ore didactice corespunzatoare unuia dintre cele doud pachete optionale: Pachet opticnal A- Sisteme mecatronice pentru industrie sauPachet optional
B - Sisteme mecatronice pentru medicind

BILANT GENERAL Il

Nr.crt. | Discipline Anl | Anll | Totalore

1 Disciplind de aprofundare 154 | 0 154

2 Disciplind de sinteza (obligatorii+facultative) 112 | 196 308

3 Disciplina de cunoastere avansata 266 | 280 546

4 Practica profesionald de specialitate 336 | 308 644

5 Practicd pentru elaborarea lucrdrii de disertatie 0 84 84
Total{obligatorii+facultative) 868 | 868 1736

BILANT GENERAL Il

Nr.crt. | Discipline Anl | Anll | Totalore | Total% | Standard ARACIS
1 Practica profesionald de specialitate 336 | 308 644 BB.46 =90 ore
2 Practicd pentru elaborarea lucrérii de disertatie | 0 84 84 11.54 = 60 ore

Total — 336 | 392 728 100

RECTOR,
Prof. dr. ing. IOAN V

DECAN,
Prof. dr. ing, CODRUTA ILEANA JALIU

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. dr. ing. LUCIANA CRI

COORDONATOR PROGRAMYSTUDI,
Prof. dr. ing. LUCI A

o R 11
F02.1.1-PS7.2-01/ed.3,rev.6 /f Q QQVE&-{M o
AN S N ORIGINALUL




Ministerul Educatiei
Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs si mediu
Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de masterat: Mecatronic3si robotica
Durata studiilor: 2 ani
Forma de invatamant Cu frecventa
Centralizatorul indicatorilor privind programul de studii universitare de masterat

Sisteme mecatronice pentru industrie si medicinid

Nr,

4 Indicator Descriere Standard ARACIS
&
- 1. Titlul programului de studii universitare de masterat Sisteme mecatronice pentru
%  (profesional/ cercetare/didactic) industrie si medicina
B e profesiona) -
& Durat.j:_l__g_ppdlu_g[_l_a prc__:_g_rarnel_g de ma_;terat {s_emestre] 2 ani - 4 (patru) semes__‘g_n_’e g 2am —4sem
* Numdrul total de credite obligatorii (ECTS) | 120 ECTS . 120 ECTS
4. Durata unui semestru privind activitatea didactic3 | L ; e
14 saptamani 14 saptdmani
{saptamam} g
5. Numarul minim de ore de actl\ntate didactica pe
14 ore 14 ore
sdptimand fasistateintegral)
6. | Numarul de activitatidldactmedlnpfanulde:nvatamarrt
! i 1512 ore 784 ore
- pentruiintreg ciclu de studii (nr. ore)
7. Numadrul de dlsuplme de predare dintr-un semestru [cu
: 4/5 476

8. Numarul de credlte pentru un semestru ] 30 ECTS 30 ECTS

8. | Numarul de credite alocate unei discipline mtegral

: 4/6 2/10
_ asistate (min./max) |
10. Durata practicii (practica profesmnala/practlca de . L _
practicd profesionald (644 ore) Min. 90 are
cercetare) {nr. ore) ; :
11.. Durata practicii pentru elaborarea disertatiei(nr. ore) ! _ 8aore _ Min. 60cre
12. Numérul de credite alocate pentru promovarea
i 10 ECTS 10 ECTS
 disertatiei (ECTS)
13.. Raportul dintre numarul orelor pentru apflcatn si :
i 1,15 (26/30) 08-1,2
numadrul orelor pentru curs
14, Ponderea numarului examenelor i in numaru! total al : :
: f 57 %(12/21) . Min 50%
* evaluarilor finale (%)
15. Numdrul de saptdmanipentru sesiunile semestriale de C e
; 4/b/4/3 min. 3 sapt,
examene
16. Numadrul de sdptamani pentru sesiunea derestante 2/2 min. 2 sdpt.
RECTOR, DECAN,

Prof. dr. ing. CODRUTA ILEANA JALIU

COORDONATOR PRAGRAM STUDI,
Prof. dr. in CRISTEA

F02.1.1-PS7.2-01/ed.3,rev.6 \ /f qﬁ\ ﬁ?;%i?gﬁ



