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1. DESCRIEREA PROGRAMULUI

Programul de master SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI MEDICINA se deruleaza in cadrul
Departamentului Design de produs, Mecatronica si Mediu din Facultatea de Design de Produs si Mediu.
Programul de studii se aliniaza numeroaselor abordari stiintifice, educationale si/sau economice ale
mecatronicii, pe plan mondial (doua referiri sunt definitorii: Directiva Comitetului Consultativ pentru Cercetare si
Dezvoltare Industriala al Uniunii Europene: “mecatronica este un obiectiv major pentru cercetarea europeana si
pentru programele educationale”; Raportul Clubului de la Roma, “Prima revolutie globald; o strategie pentru
revolutionarea lumii”, in capitolul “Progresul noilor tehnologii” enumera si argumenteaza tehnico-economic
aporturile microelectronicii, automatizarii si roboticii, sistemelor integrate de fabricatie, mecatronicii,
telecomunicatiilor, biologiei moleculare si ingineriei genetice).

Misiune: Programul de studii de master SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI MEDICINA (SMIM)
vizeazd dezvoltarea unor programe formative pentru obtinerea de cunostinte aprofundate in
subdomeniile transdisciplinare ale ingineriei mecatronice in acord cu tendintele moderne ale tehnicii si
asigurand o combinatie sinergeticd intre mecanica de precizie, sistemele electronice de comanda si control si
informatica, ce serveste proiectdrii, realizarii, punerii in functiune si exploatarii de sisteme automate inteligente.
Disciplinele propuse in planul de invatamant al specializarii SMIM urmadresc completarea cunostintelor
fundamentale dobandite de studenti in cadrul ciclului de licenta (specializarile Mecatronica, Optometrie si
Inginerie medicald), prin abordarea unor tematici complementare ce vizeaza domenii ale stiintei cu performante
de varf in implementarea noilor tehnologii, in ingineria micro si nano senzorilor si sistemelor de actionare,
materiale si compozite pretabile pentru implementdri speciale, retele neuronale, noi concepte ale inteligentei
artificiale privind adaptabilitatea, capacitatea de a rationa, capacitatea de instruire, noi sisteme de conducere
axandu-se in special pe controlul robust, tolerant la defecte, adaptiv, inteligent, sisteme expert, masini
inteligente, sisteme agro si biomecatronice etc.

Prevdzut ca o continuare a studiilor de licentd, programul de studii de master SISTEME MECATRONICE PENTRU
INDUSTRIE SI MEDICINA asigurd aprofundarea in domeniul studiilor de licentd: mecatronica si robotic3,
obtinerea de competente complementare in domeniile de licenta optometrie si inginerie medicald, dezvoltarea
capacitdtilor de cercetare stiintifica si constituie o baza pregdtitoare obligatorie pentru studiile doctorale.

Acest master isi propune atingerea urmatoarelor obiective:

e Realizarea unei curricule formative, in domeniul mecatronicii si structurilor inteligente, unitare, de certa
valoare formativa si stiintifice, la nivel national;

e Aprofundarea de cunostinte, rezultate si experiente, tehnologii de varf in domeniul ingineriei de precizie,
sistemelor mecatronice, optometriei si echipamentelor medicale cu scopul de a le difuza si transfera
cdtre mediul economic si social intern;

¢ Alinierea siintegrarea curriculara, conform cerintelor si reglementarilor Uniunii Europene;

e (olaborarea cu firme implicate in dezvoltarea de noi tehnologii;

e Integrarea in platformele tehnologice la nivel european;

e Dezvoltarea entitatilor din infrastructura de inovare si transfer tehnologic;

e Cresterea valorii si vizibilitatii stiintifice pe plan international;

e Implicareain activitatea de cercetare a specialistilor din mediul direct productiv;

o Colaborarea intre unitati si institutii de cercetare, universitati si mediul industrial;

F02.1.1-PS7.2-01/ed.3,rev.6



e Realizarea de e-laboratoare, cursuri elaborate de titulari de curs prin colaborarea directa cu specialistii
din domeniu;

e Integrareain proiecte si parteneriate europene.

Pentru realizarea misiunii si obiectivelor propuse, programul de master Sisteme mecatronice pentru industrie
si medicina este structurat pe doua trasee optionale Sisteme mecatronice pentru industrie si Sisteme
mecatronice in medicina si optometrie.

Durata studiilor este de 2 ani, respectiv 4 semestre, iar limba de predare este limba romand. In primul an
de studii sunt programate discipline care asigura instruirea intr-un trunchi comun a celor doua trasee. Din
semestrul trei cele doua trasee didactice se despart avand programate discipline specifice.

in conformitate cu Clasificarea ocupatiilor din Romania COR 2009, functiile pe care le pot ocupa absolventii
programului de master apartin grupei majore 2 - Specialisti cu ocupatii intelectuale si stiintifice - nivelul de
instruire 4 (studii superioare), ei trebuind sa indeplineasca sarcini profesionale care necesita cunostinte de inalt
nivel in stiinte fizice si biologice, sa intreprinda analize si cercetari, sa elaboreze concepte, teorii si metode, sa
sustind comunicari stiintifice si sa intocmeasca rapoarte, sd aplice in practica cunostintele dobandite sau sa
avizeze lucrari realizate in domeniul respectiv.

Ocupatiile acestora se pot incadra in grupele minore 213 - Specialisti in informaticd, 214 - Arhitecti, ingineri si
asimilati, 231 - Profesori universitari, conferentiari, lectori, asistenti si asimilati ocupati in invatamantul superior,
cum ar fi: Inginer mecatronist COD 214491, Manager proiect informatic COD 213906, Inginer de sistem in
informatica COD 213901, Proiectant sisteme informatice COD 213103, Inginer mecanica find COD 214509,
Expert inginer mecanic COD 214534, Referent de specialitate inginer mecanic COD 214536, Specialist
mentenantd mecanica echipamente industriale COD 214544, Proiectant inginer de sisteme si calculatoare COD
214419, Bioinginer medical COD 222907, Inginer clinic COD 221401, 241 Specialisti cu functii administrative si
comerciale.

Prin parcurgerea programului de master, absolventiiisi vor putea desfasura activitatea in cadrul companiilor care
realizeaza produse mecatronice cum ar fi cele din domeniul autovehiculelor si aeronautic sau in spitale si clinici,
asigurand in particular interfata profesionala cu furnizorii, adaptarea la exigente clinice speciale, exploatarea si
intretinerea optimald in conditii de securitate a echipamentelor, precum si parteneriatul cu personalul medical in
interventii diagnostice sau terapeutice de inaltd tehnologie. De asemenea, sunt implicatiin cercetare-dezvoltare
referitoare la aplicatiile stiintelor ingineresti (electronica, informatica, automatica) in biomedicina.

2. OBIECTIVE DE FORMARE SI COMPETENTE

Obiectivul general al programului de master urmdreste asigurarea complementaritatii studiilor licenta-master-
doctorat pentru obtinerea de competente pe directia principald a masterului profesional, in acord cu cele mai
moderne concepte de la nivel national si international.

Obiectivele si profilul de competente dezvoltate in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul
national al calificarilor sunt prezentate detaliat in fisele disciplinelor din planul de invatamant.

Programul de master propus urmdreste indeplinirea urmatoarelor obiective specifice, detaliate astfel:

e Transmiterea catre masteranzi a cunostintelor de specialitate, in domeniile abordate, aprofundarea si
completarea cunostintelor dobandite anterior, necesare obtinerii unui grad ridicat de calificare, astfel
incat absolventii sa fie capabili sa actioneze si in functii decizionale.

e Formarea de deprinderi si abilitati, care sa permita absolventilor aplicarea cunostintelor si realizarea de
activitati profesionale in domeniile si subdomeniile specifice ingineriei mecatronice.
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Formarea la nivel individual, de competente generale (de cunoastere, functional-actionale) si de
specialitate specifice sistemelor inteligente cu aplicatii in industrie si medicind, dobandirea cunostintelor
de specialitate intr-un sistem operational care sa asigure masteranzilor competenta profesionala.
Asigurarea de competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul gasirii cdilor
optime de rezolvare.

Formarea capacitatilor de a actiona independent si creativ in abordarea si solutionarea problemelor.
Formarea masteranzilor pentru lucru in echipa.

Asigurarea unui cadru optim de studiu pentru masteranzi, prin oferirea de cursuri si lucrdri aplicative de
inalta tinuta academica, precum si printr-o bogata baza materiala si de documentare;

Atragerea in cadrul procesului de invatamant a practicienilor cu o recunoscuta competenta si experienta
Implicarea companiilor din domeniul mecatronicii si roboticii in dotarea cu echipamente de ultima ora a
bazei materiale.

Obiectivele educationale, formulate din perspectiva cadrului didactic si rezultate prin operationalizarea

competentelor de formare, sunt structurate pe trei dimensiuni:

1.

Competente cognitive;

2. Competente aplicativ-practice (instrumental-operationale);

3. Competente de comunicare si relationale

Competente cognitive:

Aprofundarea si completarea cunostintelor dobandite anterior, necesare obtinerii unui grad ridicat de
calificare, asa incat absolventii sa fie capabili sa actioneze siin functii decizionale;

Formarea de deprinderi si abilitati, care sa permitd absolventilor aplicarea cunostintelor si realizarea de
activitati profesionale in domeniile si subdomeniile specifice ingineriei mecatronice;

Formarea unei gandiri sistematice asupra functionarii si comportarii in exploatare a altor tipuri de
sisteme asimilabile sistemelor mecatronice (structuri biologice etc.);

Aprofundarea metodologiilor si tehnologiilor de ultima ora utilizate in industria mecatronica sau cu
perspective clare de a fi utilizate in viitorul apropiat.

Capacitatea de a aplica teoria in situatii specifice ale mediului economic si institutional;

Utilizarea metodelor de analiza experimentala in ingineria mecatronicg;

Competente privind masurari, culegeri automate de date, analiza rezultatelor;

Competente privind principiile ce stau la baza managementului calitatii productiei, proiectarii si cercetari;
Competente privind conceptia si perfectionarea masinilor si echipamentelor specifice domeniului;
Capacitate de analiza si sinteza;

intelegerea si modelarea matematicd a fenomenelor mecanice, termice si electrice;

Competente aplicativ-practice (instrumental-operationale):

Abilitati in analiza comportdrii statice sau dinamice a structurilor de rezistenta ale sistemelor mecanice
prin utilizarea metodelor moderne de calcul care vizeaza utilizarea calculatoarelor;

Utilizarea diferitelor medii de programare pentru rezolvarea problemelor ingineriei mecatronice;
Modelarea pe calculator a comportamentului sistemelor mecanice aflate in diverse conditii de solicitare
si de mediu;

Competente privind reducerea consumurilor de materii, materiale si combustibil la realizarea sistemelor
mecanice, utilizand metode de optimizare;

Abilitati de proiectare siimplicare in probleme interdisciplinare specifice sistemelor mecatronice;
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e Formarea deprinderilor de valorificare a rezultatelor cercetarii in contextul socio-economic si
dezvoltarea caracterului aplicativ al acestora;
e Formularea de abilitati de a emite alternative interpretative si demonstrarea relevantei acestora;
e Competente privind masurari, culegeri automate de date, analiza rezultatelor.
Competente de comunicare si relationale:
e Dezvoltarea spiritului creativ, de initiativa si activitate energica;
e Dezvoltarea capacitatii de a lucra prompt cu termene limita;
e Abilitati superioare de cercetare in domeniu, independenta si in colectiv;
e Deprinderide a lucraintr-un colectiv care are acelasi scop;
o (Capacitatea de colaborare cu specialisti din alte domenii;
e Competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul gasirii cailor optime de
rezolvare;
o (apacitatea de a actiona independent si creativ in abordarea si solutionarea problemelor.
Competente profesionale si rezultate ale invatarii
CP1. Asocierea de cunostinte, principii si metode specifice stiintelor ingineresti avansate si utilizarea
adecvata a cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice complexe specifice domeniului Mecatronica si robotica.
1.1. Cunostinte
R.I.1.1.1. Absolventul are capacitatea de a defini notiuni avansate de matematicd, fizici, mecanisme,
elemente constructive, materiale si de programare a calculatoarelor.
R.1.1.1.2. Absolventul explicd si sintetizeaza concepte specifice sistemelor mecatronice complexe pe baza
algoritmilor de calcul matematic si a cunostintelor fundamentale din domeniu.
R.1.1.1.3. Absolventul descrie. demonstreazi si sintetizeaza calitatea sistemelor mecatronice complexe prin
evaluarea preciziei metodelor de calcul numeric sia caracteristicilor materialelor si componentelor utilizate.
1.2.Abilitati
R.1.1.2.1. Absolventul utilizeazd scheme si organigrame in elaborarea aplicatiilor informatice dedicate, a
metodelor de calcul numeric si matriceal specifice domeniului mecatronicii si roboticii si in analiza
comparativd a solutiilor posibile.
R.1.1.2.2, Absolventul elaboreazi si utilizeazd modele ingineresti avansate specifice sistemelor mecatronice
complexe
R.1.1.2.3. Absolventul proiecteaza algoritmi de calcul asistat si procese tehnologice specifice executiei
produselor mecatronice complexe cu aplicatii in industrie si medicind.
R.1.1.2.4. Absolventul aplica criterii si metode de evaluare pentru identificarea, modelarea, experimentarea,
analiza si aprecierea calitativa si cantitativa a fenomenelor si proceselor specifice domeniului fundamental
folosind inclusiv tehnologii digitale.
1.3. Responsabilitate si autonomie
R.I. 1.3.1. Absolventul aplicd valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer.
R.I. 1.3.2. Absolventul practic rationamentul logic, evaluarea si autoevaluare in luarea deciziilor
R.1.1.3.3. Absolventul lucreaza eficient ca membru in echipd sau lider al acesteia.
R.1.1.3.4. Absolventul evalueaza corect volumul de lucru, resursele disponibile si timpului necesar de finalizare
a sarcinilor profesionale.

F02.1.1-PS7.2-01/ed.3,rev.6



CP2. Elaborarea si utilizarea modelelor ingineresti avansate specifice sistemelor mecatronice complexe
2.1. Cunostinte
R.1.2.1.1. Absolventul descrie modele din mecanicd, electrotehnicd, electronica, informatica, optica,
pneumatica si hidraulica.
R.1.2.1.2. Absolventul explic3 si interpreteazd modele din mecanicd, electrotehnici, electronica, informatica,
optica, pneumatica si hidraulica.
2.2.Abilitati
R.1.2.2.1. Absolventul utilizeazd modele ingineresti avansate, specifice mecatronicii in diferitele faze ale
proiectarii unui sistem mecatronic complex.
R..2.2.2. Absolventul evalueaz, argumenteazi si sintetizeazd calitatea sistemelor mecatronice complexe in
functie de complexitatea modelelor utilizate si a erorilor pe care acestea le pot genera.
R..2.2.3. Absolventul elaboreazi proiecte tehnice si tehnologice de executie a componentelor, subsistemelor
si sistemelor mecatronice prin utilizarea celor mai adecvate modele.
2.3. Responsabilitate si autonomie
R.J.2.3.1. Absolventul planifici si monitorizeaza executarea sarcinilor profesionale complexe, in conditii de
autonomie si de independenta profesionala
R.1.2.3.2. Absolventul exercitd initiativd in cadrul proiectelor si contribuie activ la atingerea obiectivelor
colective
R.1.2.3.3. Absolventul isi adapteazd comportamentele si strategiile proprii la cerintele mediului profesional
R..2.3.4. Absolventul cunoaste si utilizeazi tehnici de comunicare profesionald
R.1.2.3.5. Absolventul poate evalua corect potentialii factori de risc si modul gestionare a acestora in conditii
de respectare a unor restrictii economico financiare si de costuri.
CP3. Realizarea de aplicatii mecatronice complexe, prin utilizarea practica a sistemelor inteligente,
precum si a unor metode avansate de reglare automata.
3.1. Cunostinte
R.1.3.1.1. Absolventul descrie principiile de functionare, performantele si limitele de exploatare a actuatorilor
si senzorilor, precum si a unor metode avansate de reglare automata a sistemelor inteligente.
R.1.3.1.2. Absolventul explici si sintetizeazd principiile de functionare ale subsistemelor (mecanice,
pneumatice hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea siimplementarea schemelor de comanda si control
inteligente pentru automatizari locale, utilizate in sisteme mecatronice complexe.
3.2.Abilitati
R.1.3.2.1. Absolventul elaboreaza modelul constructiv-functional si proiecteazd subansamblurile (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice, etc.) integrate in sisteme mecatronice in vederea conceperii
sistemelor complexe, inteligente de comanda si control.
R.1.3.2.2. Absolventul utilizeaz& metode de evaluare a performantelor sistemelor inteligente de comanda si
control in aprecierea eficientei in exploatarea acestora.
R..3.2.3. Absolventul elaboreazi proiecte tehnice de executie a sistemelor inteligente de comanda si control,
utilizate in mecatronicd, pentru automatizari locale.
3.3. Responsabilitate si autonomie
RI. 3.3.1. Absolventul exercitd initiativd in cadrul proiectelor si contribuie activ la atingerea obiectivelor
colective.
R.I. 3.3.2. Absolventul aplic& valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer.
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R.1.3.3.3. Absolventul decide modul de elaborare a documentatiei pentru un sistem mecatronic complex,
inclusiv a procedurilor de intretinere.
CP4. Proiectarea, simularea, realizarea si mentenanta subsistemelor tehnice complexe specifice
domeniului Mecatronica si robotica cu aplicatii in industrie si medicina.
4.1. Cunostinte
R.J.4.1.1. Absolventul defineste principiile si metodele de functionare, proiectare asistatd si simulare pentru
subsisteme tehnice complexe specifice domeniului Mecatronica si robotica cu aplicatii in industrie si medicina.
R.1.4.1.2. Absolventul explicd si interpreteaza principiile de baza privind alegerea optimd a componentelor si
subsistemelor unui sistem mecatronic complex.
4.2 Abilitati
R.1.4.2.1. Absolventul utilizeazd scheme (electrice, optice, pneumatice, hidraulice etc.) pentru elementele
componente ale unui sistem mecatronic complex, in vederea realizarii proiectului tehnic si de executie.
R.1.4.2.2. Absolventul aplici eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, masurare si testare a
componentelor si a subsistemelor pentru aprecierea calitatii sistemelor mecatronice complexe realizate.
R.I.4.2.3. Absolventul elaboreazi proiecte tehnice si de executie pentru componente, subsisteme si sisteme
mecatronice complexe cu aplicatii in industrie si medicina.
4.3. Responsabilitate si autonomie
R..4.3.1. Absolventul isi planificd propriul parcurs profesional in concordanta cu nevoile de formare continua
identificate.
R.1.4.3.2. Absolventul gestioneazi eficient sursele informationale si resursele de comunicare si formare
profesionald asistata (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de date, cursuri on-line etc.)
atatin limba romana cat si intr-o limba internationala.
R.1.4.3.3. Absolventul practica rationamentul logic, evaluarea si autoevaluare in luarea deciziilor.
R.1.4.3.4. Absolventul evalueaza corect volumul de lucru, resursele disponibile sitimpului necesar de finalizare
a sarcinilor profesionale.
R.1.4.3.5. Absolventul ia decizii in limitele autonomiei pe care o are in cadrul echipei.
CP5. Proiectarea, realizarea si mentenanta sistemelor electronice de comanda si control ale sistemelor
mecatronice complexe.
5.1. Cunostinte
R.1.5.1.1. Absolventul sintetizeaza conceptele, teoriile si principiile de functionare ale sistemelor de comanda
electronica pentru echipamente mecatronice complexe cu aplicatii in industrie si medicina.
R.1.5.1.2. Absolventul identificd, explicd si interpreteazd specificului proceselor mecatronice in vederea
proiectarii sistemelor electronice de comanda si control cu microcontrollere si automate programabile cu
aplicatii in industrie si medicina.
5.2.Abilitati
R.1.5.2.1. Absolventul opereazd avansat cu mediile de programare integrate pentru programarea
microcontrollerelor si automatelor programabile, pentru realizarea sistemului electronic de comanda ale
sistemelor mecatronice cu aplicatii in industrie si medicina.
R.1.5.2.2. Absolventul aplici metode de evaluare a performantelor sistemelor mecatronice complexe in
functie de performantele si siguranta in functionare a sistemelor electronice de comanda si control.
R.1.5.2.3. Absolventul realizeazd prototipuri virtuale si reale pentru subansambluri de comanda si control
electronic ale sistemelor mecatronice complexe cu aplicatii in industrie si medicina.
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5.3. Responsabilitate si autonomie
R.I. 5.3.1. Absolventul contribuie la managementul de proiect
R.I. 5.3.2. Absolventul gestioneaz& legitura intre obiectivele tehnice si de afaceri ale proiectului
R.J. 5.3.3. Absolventul planifici si monitorizeaza un plan de lucru prin munca in echipa si responsabilitati
distribuite.
R.I. 5.3.4. Absolventul gestioneaza siplanifica diversele resurse, cum ar firesursele umane, bugetul, termenul,
rezultatele si calitatea necesare pentru un anumit proiect.
R.l. 5.3.5. Absolventul monitorizeaza progresele inregistrate in cadrul proiectului pentru a realiza un obiectiv
specific intr-o anumita perioada de timp.
CP6. Proiectarea asistatd, realizarea si mentenanta sistemelor mecatronice complexe prin integrarea
subsistemelor componente (mecanic, hidraulic, pneumatic, electronic, optic, informatic etc.).
6.1. Cunostinte
RI. 6.1.1. Absolventul defineste adecvat conceptele fundamentale de teorie generald a sistemelor in
subansamblurile particulare mecanice, hidraulice, pneumatice, electronice, optice si informatice care
alcatuiesc un sistem mecatronic complex.
R.l.6.1.2. Absolventul contextualizeazs, explicd siinterpreteaza integrarea subsistemelor (mecanic, hidraulic,
pneumatic, electronic, optic, informatic, etc.) pentru a forma sisteme mecatronice complexe cu aplicatii in
industrie si medicina.
6.2.Abilitati
R.I. 6.2.1. Absolventul elaboreazd solutii novatoare, utilizand electronica digitald pentru controlul pozitiei,
vitezei si fortei, dezvoltand solutii eficiente pentru optimizarea functionalda a componentelor si sistemelor
mecanice clasice.
R.I. 6.2.2. Absolventul aplici eficient metode moderne de evaluare, diagnosticare msurare si testare a
sistemelor mecatronice noi, din domenii de varf, si de a fundamenta noi solutii constructive.
R.1.6.2.3. Absolventul utilizeazs proiectarea asistat de calculator pentru abordarea unor cercetari complexe
orientate spre componente si produse si sisteme mecatronice inteligente cu aplicatii in industrie si medicina.
6.3. Responsabilitate si autonomie
R.I.6.3.1. Absolventul coopereazi si se integreazad in echipe pluridisciplinare.
R.I. 6.3.2. Absolventul gestioneazi abilititi de comunicare orald, scrisé si computerizatd pentru a comunica si
documenta planuri, actiuni si rezultate.
R.I.6.3.3. Absolventul decide modul de elaborare a documentatiei pentru un echipamentele medicale, inclusiv
a procedurilor de intretinere.
R.I. 6.3.4. Absolventul aplic& valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer.
R.I. 6.3.5. Absolventul comunica eficient despre activitatile de proiectare si dezvoltare de produs cu 0 gama
larga de utilizatori si beneficiari.
R.l. 6.3.6. Absolventul gestioneaza modul de realizare a prezentdrilor si comunicarilor publice atat in limba
romana cat siintr-o limba de circulatie internationala.
3. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR
Numar de semestre: 4 semestre.
Numar de credite pe semestru: 30 de credite
Numadr de ore de activitdti didactice /saptamand: minimum 14
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Numarul de saptamani:

Activitati didactice Sesiuni de examene Vacante

Sem. | Sem. Il [larnd Vard Restante larna Primdvara |Vara
Anul | 14 14 3 4 2 3 1 10
Anul I 14 14 3 3 2 3 1 -
NUMARUL ORELOR PE SAPTAMANA
ANUL SEMESTRUL I SEMESTRUL I
I 26 (8 C+65/L+12 AP) 28 (8 C+8S/L+12 AP)
Il 28 (8 C+85/L+12 AP) 26 (6 C+ 4S/L+16 AP)

4. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asigurata prin discipline optionale si discipline facultative.

Disciplinele optionale sunt propuse pentru semestrele 3-4, prin pachete de discipline de specialitate grupate in
doua pachete optionale (Pachet Optional | - Sisteme mecatronice pentru industrie si Pachet Optional Il - Sisteme
mecatronice in medicina si optometrie).

5. CONDITII DE INSCRIERE IN ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI AN DE STUDII
Conditiile de inscriere in anul urmator, conditiile de a urma module de curs in avans, conditiile de promovare sunt
cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a studentilor.

Se considera promovata disciplina la care se obtine nota minima 5 (cinci)

Se poate repeta o data un an din cei doi ani de studii.

Promovarea unui an de studii este conditionata de obtinerea a 60 de credite.

Sustinerea examenului de disertatie este conditionata de obtinerea creditelor corespunzatoare disciplinelor
obligatorii (120 credite).

6. CONDITII DE FRECVENTARE A DISCIPLINELOR FACULTATIVE

Prezentul Plan de invatamant cuprinde, pe langa disciplinele obligatorii si la alegere (optionale) si discipline
facultative.

7. CERINTE PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE MASTER

Conditiile de sustinere a examenului de disertatie sunt prezentate in Metodologia de finalizare a studiilor,
aprobata de Senatul Universitdtii. Conform acestei metodologii prezentarea la examenul de disertatie este
conditionatd de promovarea tuturor disciplinelor prevdzute in planul de invatamant.

EXAMENUL DE DISERTATIE

1 Perioada de intocmire a lucrdrii de disertatie: semestrul 4 (6 ore x14sapt.= 84ore);

2 Perioada de sustinere a examenului de disertatie: la finalul semestrului 4, luna iulie

3. Numarul de credite pentru sustinerea proiectului de disertatie: 10 credite.

8. DISCIPLINELE DE STUDII PE ANI
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Ministerul Educatiei si Cercetarii Plan de invatamant valabil in an universitar 2025-2026
Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina -Pachet option. A+ B

Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

- - Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: el
. . 1 2
crt. Obligatoriu c|s || P |s|epr v clc| s | L] p|s|epr v cr
1 [Complementedefizicdsi| o | oopl 5 | 1 | o | 0 |108] o v 5
matematicd aplicate
Analiza cu metoda
2 |elementului finit a DF | boB 2 0 1 0 108 0 E 5
sistemelor ingineresti
3 Moqelarea si simularea of loos| 2 0 ) 0 94 0 £ 5
biosistemelor
4 |Metode avansate de oF |looe| 2 | 2 | oo |9 o E 5
inspectie a calitatii
5 JActivitate de practicad | PS | DOB| O 0 12 0 132 0 \ 10
Metode experimentale si
6 |deinvestigarein DF | DOB 2 0 2 0 94 0 E 5
industrie si medicind
Sisteme robotizate
7 |pentru industrie si DF | boB 2 2 0 0 94 0 E 5
medicind
3 Slstemfe micro-electro- o | oos ) 0 ) 0 94 0 £ 5
mecanice
Protocoale si interfete de
9 |comunicatie in sisteme DF | boB 2 0 2 0 94 0 \ 5
mecatronice
10 |Activitate de practica Il PS | DOB 0 0 12 0 132 0 \Y 10
E cC |V E|C|V
Total 8 3 15 0 |536]| O 30 8 2 18 0 |508| O 30
3102 3(0(2
Total ore didactice pe sdptdimana 26 28
- _— Semestrul | Semestrul 1l
Nr. Discipline cu criteriul: o
o 1 2
crt. Facultativ c s L P | Sl | Pr v a|c s L P | Sl | Pr v cr
1 |Voluntariat 1 pc |ora ] O 0 1 0 76 0 \Y% 3
5 |Limbd stréind oc [ora| 2 | 2 | o | 0o |48 0 v 3
suplimentara 1
3 |Voluntariat 2 DC | DFA 0 0 1 0 76 0 1 3
4 L|mt?a stralnfa oc | oma 2 1 0 0 48 0 Vv 3
suplimentara 2
E|C |V E|C|V
Total 2 1 1 0 124 | 0 6 2 1 1 0 124 0 6
0| 0 |2 0(0]2
Total ore didactice pe sdptamana 4 4
Legenda:
Ci" = criteriul continutului: ~ DF — discipline fundamentale DS — discipline de specializare DC - discipline complementare
C>"" = criteriul obligativitdtii: DOB — discipline obligatorii (impuse) DOP—discipline optionale (DOP-A discipline optionale corespunzatoare pachetului optional
A si DOP-B discipline optionale corespunzdtoare pachetului optional B) DFA—discipline facultative S| = ore de studiu individual
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN PROF. DR. CODRUTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. LUCIANA CRISTEA PROF. DR. LUCIANA CRISTEA
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Ministerul Educatiei si Cercetarii Plan de invdatdamant valabil in an universitar 2026-2027
Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina -Pachet option. A - Sisteme mecatronice pentru industrie
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invdtdamant: Cu frecventa

s o Semestrul lll Semestrul IV
Nr. Discipline cu criteriul: o | o
. . 1 2
crt. Obligatoriu c|s|L|P|sl|Pr v c|lc| s || P | s |ePr v Cr
Sisteme de management al
1 [Jinformatiei. Eticd si DC | DOP-A | 2 0 0 1 (78| 0 E 4
integritate academica.
, [Sisteme moderne de ps {ooral 20| 1|0|78]0 E 4
fabricatie si asamblare
3 [Sisteme CAD/CAMIin ps |[oora|l 10| 2]0]|78|0 v 4
fabricatia flexibila
4 [Pstemepentru ps |ooral 2| 00| 2|90 E 5
automatizarea serviciilor
5 Comanda si controlul os | oora | 1 0 5 o las!| o v 3
proceselor
6 |Practica lll ps | bor-A | O 0 [12| 0 [132| O \ 10
Achizitia si prelucrarea
7 |informatiei, instrumentatie DS | DOP-A 2 0 1 0 108 0 E 5
virtuald
g [Sisteme decomandd os | bor-a 2o | 1| o0 |108]| 0 E 5
adaptiva
Sisteme mecatronice
9 Javansate in industria DS | DOP-A 2 0 2 0 94 0 E 5
automobilelor
10 |Activitate de practicad PS | DOP-A 0 0 10 0 100| O \
11 |Elaborarea disertatiei DS | pop-A 0 0 0 6 126 | O Vv 7
E| C |V E|C|V
Total 8 0 |17 | 3 |508| O 30 6 0 14 6 |536| O 30
3103 3(0(2
Total ore didactice pe saptamana 28 26
- N Semestrul lll Semestrul IV
Nr. Discipline cu criteriul: o | o
. 1 2
crt. Facultativ c|s|L|P]|sSI|Pr v a | c S L P | SI | Pr v Cr
1 [|Voluntariat 3 DC DFA 0 0 1 0[76]| 0 \ 3
2 |Limbad strdina suplimentara 3 | DC DFA 2 1 0 0|48 | 0 1 3
3 |Voluntariat 4 DC DFA 0 0 1 0 48 0 Vv 3
4 JLimba strdind suplimentara 4 | DC DFA 2 1 0 0 76 0 \ 3
E c |V cl|V
Total 2 1 1 0 [124] O 6 2 1 1 0 |124]| O 6
0| 0|2 0|02
Total ore didactice pe sdptamana 4 4
Legenda:
Ci" = criteriul continutului: ~ DF — discipline fundamentale DS — discipline de specializare DC - discipline complementare
C,™ = criteriul obligativitdtii: DOB — discipline obligatorii DOP—discipline optionale (DOP-A discipline optionale corespunzadtoare pachetului optional A si
DOP-B discipline optionale corespunzatoare pachetului optional B) DFA—discipline facultative S| = ore de studiu individual
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN PROF. DR. CODRUTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. LUCIANA CRISTEA PROF. DR. LUCIANA CRISTEA
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Ministerul Educatiei si Cercetarii Plan de invatamant valabil in an universitar 2026-2027
Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicina -Pachet option. B - Sisteme mecatronice pentru medicina
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invatamant: Cu frecventa

ANUL I

S - Semestrul lll Semestrul IV
Nr. Discipline cu criteriul: o o
. . 1 2
crt. Obligatoriu cls|L|P|s|epr v clc|s || P |st|epr v Cr
Sisteme de management al
1 [|informatiei. Etica si DC | boP-B | 2 0 0 1 |178| 0 E 4
integritate academica.
2 Pvmtveft'_‘,a 3! sgcurltatea DS | boPB | 2 0 1 0 (78| 0 E 4
sanatatii publice
3 O.pt.ometrle si diagnostic os | oors | 1 0 ) ol7s!o v 4
clinic
4 .Slsterr?e com'plex% pentru os | oors | 2 0 ) 0o laal o £ 5
investigare vizuala
5 Organe artificiale, protezare, os | oors | 1 0 ) olas! o v 3
ortezare
6 |Practica lll ps | bor-B | O 0 |12 0 |[132| O Vv 10
Metode complementare de
7 |analiza experimentald a DS | DoP-B 2 0 1 0 108 | O E 5
biosistemelor
Managementul computerizat
3 al p‘au‘entl‘lor si a! 5|sfer'nelor os | bors 5 0 1 0 108 | 0 £ 5
de inginerie medicald si
optometrie
9 Optometrle expﬂenmentala ] os | por-s ) 0 ) 0 04 0 E 5
protetica vederii slabe
10 |JActivitate de practica Ps | pop-B 0 0 10 0 100 | O Vv
11 |Elaborare disertatie DS | pop-B 0 0 0 6 126 0 Vv 7
E c |V E|C|V
Total 8 0 [19| 1 {498| O 30 6 0 14 6 | 536 | 0 30
3103 3(0]|2
Total ore didactice pe s3ptdmana 28 26
T - Semestrul lll Semestrul IV
Nr. Discipline cu criteriul: o o
. 1 2
crt. Facultativ c|s|L|P]|sl|ePr ' ca |l c S L P | SI | Pr v Cr
1 [|Voluntariat 3 DC DFA 0 0 1 0|76 | 0 Vv 3
2 |Limba strdind suplimentara 3 | DC DFA 2 1 0 0|48 | 0 \ 3
3 |Voluntariat 4 DC DFA 0 0 1 0 76 0 Vv 3
4 |Limba strdina suplimentara 4 | DC DFA 2 1 0 0 48 0 Vv 4
E c |V E|C|V
Total 2 1 1 0 (124| 0 6 2 1 1 0 |124| O 7
0|0 |2 0|0]2
Total ore didactice pe sdptamana 4 4
Legenda:
Ci" = criteriul continutului: ~ DF — discipline fundamentale DS — discipline de specializare DC - discipline complementare
C>"" = criteriul obligativitdtii: DOB — discipline obligatorii DOP—discipline optionale (DOP-A discipline optionale corespunzdtoare pachetului optional A si
DOP-B discipline optionale corespunzatoare pachetului optional B) DFA—discipline facultative S| = ore de studiu individual
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN PROF. DR. CODRUTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. LUCIANA CRISTEA PROF. DR. LUCIANA CRISTEA
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