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1. OBIECTIVE DE FORMARE

Obiectivul general al programului de studii MECATRONICA are in vedere pregétirea studentilor pentru a concepe,
proiecta, dezvolta, exploata, monitoriza, intretine si depana produse si sisteme mecatronice.

Inginerii mecatronisti proiecteaza si dezvolta sisteme inteligente combinand tehnologii din ingineria mecanica,
electronica, a calculatoarelor sia sistemelor de control. Acestia creeaza planuri sau proiecteaza documente pentru
piese, ansambluri sau produse finite utilizand programe informatice si, de asemenea, supravegheaza si
gestioneaza proiecte.

Obiectivele stabilite in concordanta cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al calificarilor sunt
prezentate sintetic mai jos si detaliat in fisele disciplinelor din planul de invatamant.

Obiective

1. Rezolvarea unor aplicatii utilizand cunostinte fundamentale privind metodele de calcul numeric,
caracteristicile de material si algoritmii de calcul specifici subsistemelor mecatronice si robotice;

2. Elaborarea de proiecte pentru subsisteme mecatronice si robotice cu verificarea utilizarii corecte a
schemelor, diagramelor de functionare, standardelor in vigoare, documentatiei tehnice si a produselor
software specifice domeniului;

3. Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale (mecanice, pneumatice hidraulice,
electrice etc.) cu verificarea aplicarii principiilor de functionare de baza ale sistemelor de actionare utilizate
in mod curent in aplicatii mecatronice si robotice;

4. Realizarea de aplicatii privind proiectarea, executia si mentenanta subsistemelor si componentelor
sistemelor mecatronice;

5. Realizarea de aplicatii privind proiectarea, executia si mentenanta subsistemelor de comanda electronica
ale sistemelor mecatronice;

6. Realizarea de proiecte tehnice, de executie si mentenantd pentru sisteme mecatronice cu integrarea
subsistemelor componente;

7. Realizarea de proiecte sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu
evaluarea corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile si timpului necesar de finalizare, in conditii
de aplicare a normelor deontologice si de etica profesionald in domeniu, precum si de protectie si
securitate a muncii;

8. Rezolvarea problemelor specifice activitatii ingineresti de domeniu ca membru sau coordonator de echipa
in cadrul proiectelor;

9. Realizarea unui plan de dezvoltare personala in scopul insertiei si adaptabilitatii la cerintele pietei muncii.

2. COMPETENTE S| REZULTATE ALE INVATARII

Programul este inscris in Registrul National al Calificarilor din Invitadmantul Superior cu urmatoarele coordonate:
cod ocupatie: Cod COR 21449 — Denumire COR: INGINER MECATRONIST, ce are corespondent Cod ESCO
2144.1.11 — Denumire ESCO: MECHATRONICS ENGINEER.

Profilul de competente dezvoltat in concordanta cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificarilor, precum si rezultatele invatarii asociate acestor competente sunt prezentate sintetic mai jos.

Prezentarea detaliatd a acestora se regdseste in fisele disciplinelor din planul de invatamant.
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COMPETENTE PROFESIONALE DE BAZA (CP)

CP.1 Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea

problemelor specifice domeniului fundamental STIINTE INGINERESTI

Rezultatele invatarii

1.1. Cunostinte
R.I.1.1.1 Absolventul identifici si descrie concepte, principii si metode de baza din matematica, fizica,
chimie, desen tehnic, economie si informatica.
R..1.1.2 Absolventul explici si interpreteaza rezultate teoretice si experimentale din matematicd, fizica,
chimie, economie, desen tehnic si informatica.

1.2. Aptitudini
R..1.2.1. Absolventul opereazi cu concepte, principii si metode de baza din matematicd, fizica, chimie,
desen tehnic, economie si informatica.
R.I.1.2.2. Absolventul rezolvd probleme de matematicd, fizicd si chimie cu aplicabilitate in inginerie si
valideaza solutia obtinuta.
R.1.1.2.3. Absolventul efectueaz calcule ingineresti si economice de complexitate medie si le asociazi cu
reprezentari grafice letrice sau specifice proiectdrii asistate de calculator.
R.1.1.2.4. Absolventul descrie fenomene si procese fizico-chimice si economice.
R.I.1.2.5. Absolventul aplicd criterii si metode de evaluare pentru identificarea, modelarea,
experimentarea, analiza si aprecierea calitativa si cantitativda a fenomenelor si proceselor specifice
domeniului fundamental folosind inclusiv tehnologii digitale.
R.1.1.2.6. Absolventul achizitioneazd si prelucreazd date, interpreteazd rezultate teoretice si
experimentale.
R..1.2.7. Absolventul concepe solutii, respectand standarde relevante, pentru probleme de inginerie de
complexitate medie care indeplinesc nevoile specificate, respectand cerinte de sandtate publicd, siguranta,
bundstare, mediu, sustenabilitate si factori economici, precum si alte constrangeri specifice.
R.1.1.2.8. Absolventul elaboreazd desene tehnice de executie si de ansamblu in format letric sau proiectate
asistat de calculator.
R.1.1.2.9. Absolventul aplicd tehnici moderne de management de proiect, tehnici economice si de luare a
deciziilor inclusiv intr-un cadru multidisciplinar

1.3. Responsabilitate si autonomie
R..1.3.1. Absolventul aplici valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer.
R.1.1.3.2. Absolventul practici rationamentul logic, evaluarea si autoevaluare in luarea deciziilor.
R.1.1.3.3. Absolventul comunici eficient despre activitdtile de inginerie cu o gamad larga de public.
R..1.3.4. Absolventul este angajat in invatarea pe tot parcursul vietii pentru dobandirea siimplementarea
cunostintelor, dupa cum este necesar, folosind strategii de invatare adecvate.
R.1.1.3.5. Absolventul promoveazi dialogul, cooperarea, respectul fatd de ceilalti si interculturalitatea.
R..1.3.6. Absolventul lucreazi eficient ca membru in echipd sau lider al acesteia.

COMPETENTE PROFESIONALE SPECIFICE PROGRAMULUI

CP.2 Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica

Rezultatele invatarii

2.1. Cunostinte
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R.1.2.1.1. Absolventul identificd si descrie metodele necesare efectudrii calcului de rezistenta s

deformabilitate a pieselor si structurilor de rezistentd, in regim static si dinamic la solicitdri simple s
compuse.
R.1.2.1.2. Absolventul identificd si descrie structura si proprietitile celor mai utilizate categorii de
materiale (aliaje feroase, aliaje neferoase, polimeri, materiale compozite, materiale ceramice).
R..2.1.3. Absolventul identific3 si descrie sistemul ISO de tolerante si ajustaje, principiile si metodele de
masurare si control dimensional in sistemele tehnice.
R.1.2.1.4. Absolventul explici conceptele specifice proceselor tehnologice si rezolvarea etapizatd a
problemelor ingineresti de specialitate pe baza algoritmilor de calcul matematic si a cunostintelor
fundamentale de fizica si chimie.
R.1.2.1.5. Absolventul defineste cerinte tehnice.
R.1.2.1.6. Absolventul demonstreazi cunoasterea fieciruia dintre cele patru domenii ale mecatronicii
(inginerie mecanicd; inginerie electricd si electronicd; ingineria sistemelor si controlului proceselor;
informatica).

2.2. Aptitudini
R..2.2.1. Absolventul alege siaplica metoda de calcul potrivita pentru diferite tipuri de solicitari mecanice
sau potrivite calculului la oboseala pentru diferite materiale.
R.1.2.2.2. Absolventul alege corect materialul in functie de aplicatie.
R..2.2.3. Absolventul alege si aplica sistemul ISO de tolerante si ajustaje, principiile si metodele de
madsurare si control dimensional in sistemele tehnice.
R..2.2.4. Absolventul utilizeazd scheme si organigrame in elaborarea aplicatiilor informatice dedicate, a
metodelor de calcul numeric si matriceal in rezolvarea ecuatiilor si a sistemelor de ecuatii si in analiza
comparativd a solutiilor posibile.
R..2.2.5. Absolventul proiecteazi algoritmi de calcul asistat si procese tehnologice specifice executiei
produselor mecatronice.

2.3. Responsabilitate si autonomie
R..2.3.1. Absolventul utilizeazi componente sau structuri astfel inct si reziste la solicitirile mecanice
impuse.
R..2.3.2. Absolventul decide cu privirela alegerea tipului de material din care sunt realizate diferite repere
si este responsabil de asigurarea proprietatilor necesare acestuia.
R..2.3.3. Absolventul utilizeazd sistemul ISO de tolerante si ajustaje, principiile si metodele de masurare
si control dimensional in sistemele tehnice.
R.1.2.3.4. Absolventul apreciazi calitatea sistemelor mecatronice si robotice in functie de caracteristicile
materialelor si componentelor utilizate

CP.3 Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale si de functionare, a reprezentdrilor grafice

si a documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica

Rezultatele invatarii

3.1. Cunostinte
R.1.3.1.1. Absolventul identificd si descrie simboluri standardizate pentru scheme si diagrame structurale
si de functionare din mecanica, electrotehnica, electronica, informaticd, optica, pneumatica si hidraulica.
R.1.3.1.2. Absolventul explica si interpreteazi standardele de desen tehnic si reprezentdrile grafice
conventionale ingineresti in elaborarea de desene de executie, fise film tehnologice, manuale de produse
si manuale de incercari.

3.2. Aptitudini
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R..3.2.1. Absolventul elaboreazi schemele (cinematice, pneumatice, hidraulice etc.), desenele de
executie, planul tehnologic, manualul de produs si manualul de incercdri pentru subsisteme mecatronice
si robotice.
R.1.3.2.2. Absolventul utilizeazd scheme, diagrame de functionare si reprezentdri grafice tehnice,
specifice domeniului, in evaluarea comparativa a produselor.
R.1.3.2.3 Absolventul elaboreazi proiecte tehnice si tehnologice de executie a componentelor
mecatronice.
R.1.3.2.4 Absolventul utilizeaz software de desen tehnic.

3.3. Responsabilitate si autonomie
R.1.3.3.1 Absolventul decide modul de elaborare a documentatiei pentru un sistem mecatronic, inclusiv
a procedurilor de intretinere.

CP.4 Realizarea de aplicatii de automatizare locala in mecatronica utilizand componente si ansambluri

partiale tipizate si netipizate precum si resurse CAD

Rezultatele invatarii

4.1. Cunostinte
R..4.1.1. Absolventul descrie terminologia tehnica specificd si elementele conceptuale de baza ale
sistemelor (mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, electronice, optice, informatice etc.) utilizate in
mecatronica pentru realizarea de sisteme de automatizare locala.
R.I.4.1.2. Absolventul explicd, interpreteaza si utilizeaza principiile de functionare ale subsistemelor
(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea siimplementarea schemelor bloc si
de functionare pentru sisteme de automatizare locala utilizate in mecatronica.

4.2. Aptitudini
R.1.4.2.1. Absolventul elaboreazd modelul constructiv-functional si proiecteazd ansamblurile partiale
(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice pentru
automatizari locale.
R.1.4.2.2. Absolventul utilizeazd metode de evaluare a performantelor subsistemelor mecatronice in
aprecierea eficientei in exploatare a acestora.
R.I.4.2.3. Absolventul elaboreazi proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale de baza
(mecanice, pneumatice hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronica pentru automatizari locale.

4.3. Responsabilitate si autonomie
R.I.4.3.1. Absolventul decide cu privire la alegerea variantelor optime de componente si ansambluri pe
care le va folosi in realizarea de aplicatii de automatizare, in functie de specificul acestora.

CP.5 Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor si componentelor sistemelor mecatronice
Rezultatele invatarii
5.1. Cunostinte
R.I.5.1.1. Absolventul defineste principiile si metodele de functionare, proiectare asistatd si simulare
pentru subsisteme si componente mecatronice.
R.1.5.1.2. Absolventul identifici si descrie sistemele si subsistemele mecatronice, principiile si metodele
de proiectare a acestora, respectiv tehnicile, instrumentele specifice si practicile moderne in conceptia
sistemelor si subsistemelor mecatronice
5.2. Aptitudini
R..5.2.1. Absolventul alege si aplica metode de evaluare a proiectelor de sisteme mecatronice.
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R..5.2.2. Absolventul utilizeazd scheme (electrice, optice, pneumatice, hidraulice etc.) pentru elementele
componente ale unui sistem mecatronic in vederea realizdrii proiectului tehnic si de executie.
R.1.5.2.3. Absolventul utilizeazi eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, misurare si
testare a componentelor si subsistemelor mecatronice.
R.I.5.2.4. Absolventul analizeazi datele testelor.
R.1.5.2.5. Absolventul elaboreazi proiectele tehnice si de executie pentru componente si subsisteme
mecatronice, inclusiv pentru micro si nano roboti, MEMS, NEMS si altele.
R..5.2.6. Absolventul ajusteaz proiectele produselor.
R..5.2.7. Absolventul elaboreazd proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor
mecatronice.

5.3. Responsabilitate si autonomie
R.1.5.3.1. Absolventul efectueaza controlul calitatii.
R..5.3.2. Absolventul elaboreazd schemele, diagramele structurale si de functionare, a reprezentirilor
grafice si a documentelor tehnice specifice.

CP.6 Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor de comanda electronica ale sistemelor

mecatronice

Rezultatele invatarii

6.1. Cunostinte
R.1.6.1.1. Absolventul identificd si descrie principiile de functionare si proiectare a sistemelor de reglare
automata.
R.1.6.1.2. Absolventul identifici si descrie functionarea diferitelor circuite in comanda sistemelor
mecatronice si principiile de functionare, domeniul de utilizare, circuitele de interfatare si tehnici de
procesare numericd fundamentala a semnalelor aferente senzorilor.
R..6.1.3. Absolventul explicd si interpreteaza specificul proceselor mecatronice in vederea proiectdrii
sistemului de actionare folosind sisteme de instrumentatie virtuala si mediile de programare pentru
microcontrolere si automate programabile

6.2. Aptitudini
R..6.2.1. Absolventul alege Si proiecteaza un sistem de reglare automata.
R..6.2.2. Absolventul alege si aplica software specific pentru analiza circuitelor
R.1.6.2.3. Absolventul opereazi cu programe de instrumentatie virtuald si programeazi
microcontrolerele si automatele programabile pentru conducerea sistemelor mecatronice.
R.1.6.2.4. Absolventul analizeazd, modeleaz3, identifici si face sinteza subsistemelor de reglare automata
prin achizitia, prelucrarea si interpretarea datelor simulate sau obtinute din echipamentele reale prin
instrumentatie adecvata.
R..6.2.5. Absolventul realizeaza prototipuri virtuale si reale pentru ansambluri partiale de comanda si
control a sistemelor mecatronice, inclusiv pentru micro si nano roboti, MEMS, NEMS si altele.
R.1.6.2.6. Absolventul elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor
electronice.
R..6.2.7. Absolventul dezvoltd software de tip open-source
R..6.2.8. Absolventul proiecteazd componente de automatizare

6.3. Responsabilitate si autonomie
R..6.3.1. Absolventul decide cu privire la alegerea tipului de sistem de reglare automati ce trebuie
implementat in anumite aplicatii si este responsabil de functionarea corespunzatoare a acestuia.
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R..6.3.2. Absolventul utilizeaza cunostintele dobandite in propunerea de circuite electronice in proiecte
de sisteme mecatronice, atat pentru comandd/generare de semnal, cat si pentru citire si interpretare de
semnale senzoriale.

CP.7 Proiectarea asistatd, realizarea si mentenanta sistemelor mecatronice prin integrarea subsistemelor

componente (mecanic, electronic, optic, informatic etc.).

Rezultatele invatarii
7.1. Cunostinte
R.1.7.1.1. Absolventul defineste adecvat conceptele fundamentale de teorie generald a sistemelor in
sistemele particulare mecanice, electronice, optice si informatice care alcatuiesc un sistem mecatronic
R.1.7.1.2. Absolventul explici si interpreteaza integrarea subsistemelor (mecanic, electronic, optic,
informatic etc.) pentru a forma sisteme mecatronice complexe
R..7.1.3. Absolventul stie sd integreze cele patru domenii ale mecatronicii pentru a proiecta un sistem
mecatronic

7.2. Aptitudini
R.1.7.2.1. Absolventul proiecteaza, construieste, programeazd, calibreazd, configureaza, testeazd,
porneste, opereazd, depaneaza si repard un sistem mecatronic.
R..7.2.2. Absolventul elaboreaz fluxurile logistice specifice aplicatiilor de sistem mecatronic
R.I.7.2.3. Absolventul utilizeazd proiectarea asistatd de calculator pentru modelarea sistemelor,
prototipare virtuald si reald, simulare si evaluare a performantelor, optimizare la nivel de subsisteme si de
sistem.

7.3. Responsabilitate si autonomie
R.1.7.3.1. Absolventul utilizeazd eficient metodele moderne de evaluare, diagnosticare, misurare si
testare a subsistemelor mecatronice prin abordare integrata.

CP.8 Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificarea exactd a obiectivelor de realizat, a resurselor
disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare
aferente
Rezultatele invatarii
8.1. Cunostinte
R.I. 8.1.1. Absolventul identificd exact obiectivele de realizat si conditiile de finalizare a acestora in cadrul
unui proiect.
8.2. Aptitudini
R.I. 8.2.1 Absolventul elaboreaza un plan de lucru, un program si un buget.
8.3. Responsabilitate si autonomie
R.I.8.3.1. Absolventul asigurd managementul de proiect
R.I. 8.3.2. Absolventul prezinti legitura intre obiectivele tehnice si de afaceri ale proiectului
R.I. 8.3.3. Absolventul implementeaza un plan de lucru prin munca in echipa siresponsabilitati distribuite.
R.I. 8.3.4. Absolventul gestioneazi si planificd diversele resurse, cum ar fi resursele umane, bugetul,
termenul, rezultatele si calitatea necesare pentru un anumit proiect.
R.I. 8.3.5. Absolventul monitorizeaza progresele inregistrate in cadrul proiectului pentru a realiza un
obiectiv specific intr-o anumitd perioada de timp si cu un buget prestabilit.
R.I. 8.3.6. Absolventul finalizeaza un audit de proiect pentru a determina cele mai bune practici sidomenii
de imbunatatire.
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CP.9 Executarea responsabila a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice si aplicarea unor moduri de gandire adecvate
Rezultatele invatarii
9.1. Cunostinte
R.I.9.1.1. Absolventul di dovada de expertizd in anumite discipline.
9.2. Aptitudini
R.I. 9.2.1. Absolventul aplicd o gandire analiticd doveditd prin elaborarea de idei folosind logica Si
rationamentul pentru a identifica punctele tari si punctele slabe ale solutiilor alternative, concluziilor sau
abordarilor problemelor.
R.I. 9.2.2. Absolventul aplici gandirea structurati in vederea identificirii elementelor unui sistem
mecatronic si rezolvdrii de probleme complexe.
R.I. 9.2.3. Absolventul gandeste logic pentru a stabili secventele de functionare ale unui sistem
mecatronic.
R.I. 9.2.4. Absolventul gandeste in mod abstract, demonstrand capacitatea de a utiliza concepte pentru a
crea siintelege generalizdrile si de a le corela sau conecta la alte elemente, evenimente sau experiente.
9.3. Responsabilitate si autonomie
R.I. 9.3.1. Absolventul este capabil si coopereze si sd se integreze in echipe pluridisciplinare.
R.I. 9.3.2. Absolventul interactioneazi profesional in mediile de cercetare si profesionale.
R.I. 9.3.3. Absolventul prezinti rezultatele analizelor.

CP.10 Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea eficienta a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionald asistata (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line etc.) atat in limba romana cat si intr-o limba de circulatie
internationala.
Rezultatele invatarii
10.1. Cunostinte
R.I. 10.1.1. Absolventul cunoaste modul de realizare a prezentdrilor si comunicarilor publice atat in limba
romand cat siintr-o limba de circulatie internationala.
10.2. Aptitudini
R.I. 10.2.1. Absolventul desfisoari activititi de cercetare literara.
R.. 10.2.2. Absolventul gestioneazi date in domeniul cercetdrii.
R.I. 10.2.3. Absolventul sintetizeaza informatii.
R.I. 10.2.4. Absolventul utilizeazd abilitati de comunicare orald, scrisa si computerizatd pentru a comunica
si documenta planuri, actiuni si rezultate.

10.3. Responsabilitate si autonomie
R.I.10.3.1. Absolventul gestioneaza dezvoltarea profesionald si personala.

COMPETENTE PROFESIONALE ESCO
Competentele corespunzatoare codului ESCO 2144.1.11 - Mechatronics Engineer sunt integrate in cele definite
anterior si sunt enumerate in continuare. Astfel, conform ESCO, absolventul:

e Interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale

e Adundinformatii tehnice

e Ajusteaza proiectele ingineresti

¢ Analizeaza datele testelor
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e Aproba proiecte ingineresti

e Asigura managementul de proiect

e Defineste cerinte tehnice

e Desfasoard activitati de cercetare literara

e Dezvolta software de tip open-source

o Da dovada de expertiza disciplinara

e Efectueaza controlul calitatii

e Elaboreaza proceduri de testare a produselor, sistemelor si componentelor electronice
e Elaboreaza proceduri de testare a produselor, sistemelor si componentelor mecatronice
e Gestioneaza date in domeniul cercetarii

e Gestioneazd dezvoltarea profesionald si personala

e (Gandeste in mod abstract

e Monitorizeaza standarde de calitate pentru fabricatie

e Pregateste prototipuri pentru productie

e Prezintd rezultatele analizelor

e Proiecteaza componente de automatizare

e Proiecteaza prototipuri

e Realizeaza analize de date

¢ Respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
e Simuleaza modele mecatronice

e Sintetizeaza informatii

e Testeaza unitati mecatronice

e Utilizeaza software de desen tehnic

3. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR
Numar de semestre: 2

Numar de credite pe semestru: 30

Numar de ore de activitati didactice /saptamana: 26 — 28

Numarul de saptamani pe ani de studii:

Activitati didactice Sesiuni de examene Vacante
Practica
Sem. | Sem. lI larna | Vara | Restante larna | Primdvara | Vara
Anul | 14 14 3 3 2 1 3 1 11
Anul Il 14 14 3 3 2 2 3 1 10
Anul Il 14 14 3 3 2 3 3 1 9
Anul IV 14 14 3 3 1 - 3 1 -

Practicadin anul | este organizata pe parcursul semestruluill, iar cea din anul ll, respectiv Il se desfasoara comasat
la finalul fiecarui an.

4. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asigurata prin discipline optionale si discipline facultative. Disciplinele la
alegere (optionale) sunt propuse pentru semestrele 1, 2, 3, 4, 7 si 8 si sunt grupate in discipline optionale sau
pachete optionale, care completeaza traseul de specializare a studentului. Alegerea traseului se face de catre
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student in anul universitar anterior derularii disciplinelor sau pachetelor de discipline optionale (cu exceptia
optiunilor pentru semestrul al ll-lea, care se exprima in semestrul I).

Alocarea creditelor pentru disciplinele facultative se face in urma sustinerii verificarii de absolvire a cursului.
Creditele obtinute la disciplinele facultative nu inlocuiesc creditele pentru disciplinele obligatorii si optionale.

5. CONDITII DE INSCRIERE IN ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI AN DE
STUDII

Conditiile de inscriere in anul urmator, conditiile de a urma module de curs in avans, conditiile de promovare sunt
cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a studentilor.

6. EXAMENUL DE FINALIZARE A STUDIILOR

Perioada de intocmire a proiectului de diploma: incepand cu penultimul semestru de studii.
Definitivarea proiectului de diploma: in ultimul semestru de studii.

Perioada de sustinere a proiectului de diploma: in sesiunea iunie-iulie a ultimului an de studii.
Numarul de credite pentru sustinerea proiectului de diploma: 10 credite (in plus fata de cele 240).

7. DISCIPLINELE DE STUDII PE ANI
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Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

Ministerul Educatiei si Cercetarii
Valabil in anul universitar 2026-2027

ANUL I
- - Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. : 1 2
crt. Obligatoriu c|s || P | Pr|sl v c|lc| s | L |P|P]|sl v Cr
Analizd matematica DF | DOB] 2 3 0 0 0 80 E 5
2 |Chimie DF |DOB| 2 0 1 0 0 48 E 3
3 |Graficd asistata de calculator | DF | DOB] 2 0 2 0 0 94 E 5
4 I?rogrémarea calculatoarelor si o loosl 1 0 5 0 0 78 v 4
limbaje de programare |
5 ]Sisteme mecatronice | DF JDOBJ 2 2 0 0 0 94 \ 5
6 |]Stiinta si ingineria materialelor DF |DOB] 3 0 2 0 0 80 E 5
7 |Educatie fizicd si sport | DC | DOB] O 1 0 0 0 16 Vv 1
g [Aeebrd liniard, geometrie DF | poB 2 2 0 0 0 | 64 E 4
analitica si diferentiala
9 |Graficd asistata de calculator |1 DF | DOB 2 0 2 0 0 64 E 4
10 Ffrogr.j:\marea calculatoarelor si of loos 1 0 2 0 0 78 E 4
limbaje de programare I
11 [Fizica DF | DOB 2 0 1 0 0 48 E 3
12 |Mecanica DF | DOB 3 2 0 0 0 80 E 5
13 ComumFavre. Etica si integritate oc loos 1 0 1 0 0 2 v 2
academicd
14 |Electrotehnica DF | DOB 2 0 1 0 0 48 \ 3
15 ]Educatie fizica si sport |1 DC | DOB 0 1 0 0 0 16 \ 1
16 |Practica 1 (30 ore) DS | DOB 0 0 0 0 30 30 \ 2
\' \
Total 12 6 7 0 0 490 3 28 13 5 7 0 30 460 2 28
Total ore didactice pe s§ptimana 25 25
I N Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. 1 2
crt. Optional c|s |t P Pr | SI v cr | ¢ S L P | Pr| sl v Cr
1 |Limbd engleza | DC |DOP| 1 1 0 0 0 32 \4 2
1 [Limba francezd | DC |DOP| 1 1 0 0 0 32 Vv 2
2 |Limbad engleza Il DC | DOP 1 1 0 0 0 32 \ 2
2 |JLimba franceza Il DC | DOP 1 1 0 0 0 32 Vv 2
E \' \’
Total 1 1 0 0 0 32 2 1 1 0 0 0 32 2
0 1 1
Total ore didactice pe sptaman3 2 2
- N Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. 1 2
crt. Facultativ c|s |t P Pr | s v a|c S L P | Pr| sl v cr
1 ]JComplemente de matematica | DF |DFA] 1 1 0 0 0 32 \' 2
2 |Voluntariat 1 DS | DFA] O 0 0 2 0 32 \ 2
3 JLimba straina suplimentara 1 DC | DFA] 2 1 0 0 0 48 Vv 3
4 JActivitdti sportive suplimentare 1] DC | DFA] 0 2 0 0 0 32 Vv 2
5 JComplemente de matematica Il DF | DFA 1 1 0 0 0 32 Vv 2
6 ]Limba strdind suplimentara 2 DC | DFA 2 1 0 0 0 48 Vv 3
7 JActivitdti sportive suplimentare 2| DC | DFA 0 2 0 0 0 32 \Y 2
8 |Voluntariat 2 DS | DFA 0 0 0 2 0 32 \ 2
E \' \'
Total 3 4 0 2 0 144 9 3 4 0 2 0 144 9
0 4 4
Total ore didactice pe s&ptimana 9 9
Legenda:
Ci" = criteriul continutului: DF — discipline fundamentale DS —discipline de specializare DC — discipline complementare
C,"™" = criteriul obligativitdtii: DOB- discipline obligatorii (impuse) DOP —discipline optionale DFA —discipline facultative
S| = ore de studiu individual P = proiect; Pr = practica
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. ING. IOAN VASILE ABRUDAN PROF. DR. ING. CODRUTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. ING. LUCIANA CRISTEA PROF. DR. ING. MARIUS CRISTIAN LUCULESCU
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

Ministerul Educatiei si Cercetarii
Valabil in anul universitar 2027-2028

ANUL Il
- N Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. . 1 2
crt. Obligatoriu c|s|tL P Pr | s v a|c s L P | Pr| sl v Cr
1 Matemat'lctspeuale si statistica o loosl > 1 0 0 0 78 £ 4
matematica
2 |Rezistenta materialelor DF |DOBJ 3 1 1 0 0 80 E 5
3 |Informatica aplicata DF |DOBJ 2 0 2 0 0 94 E 5
4 |Electronica DS |DOBJ 2 0 2 0 0 64 E 4
5 []Biomecanica DS |DOBJ 2 0 2 0 0 64 )Y 4
6 |Optoelectronica DS |DOBJ 2 0 2 0 0 94 E 5
7 |Educatie fizica si sport IlI DC |DOB] O 1 0 0 0 16 Vv 1
8 |Electronica digitala DS | DOB 2 0 1 0 0 48 \Y 3
9 [|Mecanisme si organe de masini DF | DOB 3 0 1 1 0 80 E 5
10 |Tehnologii de prelucrare DS | DOB 2 0 2 0 0 64 E 4
11 |Metode numerice DF | DOB 2 0 2 0 0 64 E 4
12 |Bazele sistemelor mecatronice DF | DOB 3 0 2 0 0 80 E 5
13 |]Tehnici si sisteme de mdsurare DS | DOB 2 0 1 0 0 48 E 3
14 [Practicd Il (60 ore) DS | DOB 0 0 0 0 60 30 Vv 3
15 |Educatie fizica si sport IV DC | DOB 0 1 0 0 0 16 vV 1
E \Y E Y
Total 13 3 9 0 0 490 28 14 1 9 1 60 430 28
5 2 5 3
Total ore didactice pe s§ptimana 25 25
R N Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: a e
. 1 2
crt. Optional c|s |t P Pr | SI v cr | c S L P | Pr| sl v Cr
1 [JLimba engleza Il DC | DOP 1 1 0 0 0 32 \% 2
1 |Limba franceza lll DC |DOP] 1 1 0 0 0 32 \% 2
2 |Limba engleza IV DC | DOP 1 1 0 0 0 32 Vv 2
2 |Limba franceza IV DC | DOP 1 1 0 0 0 32 \Y 2
Total 1 1 0 0 0 32 E v 2 1 1 0 0 0 32 v 2
0 1 1
Total ore didactice pe s§ptimana 2 2
I N Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. 1 2
crt. Facultativ c|s |t P Pr | SI v cr | c S L P | Pr| sl v Cr
1 [Voluntariat 3 DS | DFA] O 0 0 2 0 32 \% 2
2 ]JLimba strdind suplimentara 3 DC | DFA| 2 1 0 0 0 48 Vv 3
3 JActivitati sportive suplimentare 3] DC | DFA] 0 2 0 0 0 32 \' 2
4 ILimba straina suplimentara 4 DC | DFA 2 1 0 0 48 \Y 3
5 [Voluntariat 4 DS | DFA 0 0 0 0 32 Vv 2
6 |Activitati sportive suplimentare 4] DC | DFA 0 2 0 0 0 32 \Y 2
E \'/ \'/
Total 2 3 0 2 0 112 7 2 3 0 2 0 112 7
0 3 3
Total ore didactice pe s3ptdmana 7 7
Legenda:
Ci" = criteriul continutului: DF — discipline fundamentale DS — discipline de specializare DC — discipline complementare
C,"™" = criteriul obligativitdtii: DOB- discipline obligatorii (impuse) DOP —discipline optionale DFA —discipline facultative
Sl = ore de studiu individual P = proiect; Pr = practica
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. ING. IOAN VASILE ABRUDAN PROF. DR. ING. CODRUTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. ING. LUCIANA CRISTEA PROF. DR. ING. MARIUS CRISTIAN LUCULESCU
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica

Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

Ministerul Educatiei si Cercetarii

Plan de invatamant valabil in an universitar 2028-2029

ANUL I
- s Semestrul | Semestrul 11l
Nr. Discipline cu criteriul: o e
= - 1 2
crt. Obligatoriu c|s|L| P |epr|sl v c|lc|s| L | P |pr]|sl v Cr
1 Ma§|n|‘de lucru si comenzi os loosl 2 0 ) 0 0 64 £ 4
numerice
) Ma§|n|'de Iucru' si comenzi s oozl o 0 0 1 0 6 v 5
numerice - prO|ect
3 |Sisteme de actionare DS |DOB| 2 0 2 0 0 64 E 4
g |Fabricatiasimontajulin | nofpogl 5 | g | 2 | o 0 | oa E 5
mecatronica cu sisteme flexibile
5 |Bazele sistemelor automate DF |DOBJ 2 0 2 0 0 94 E 5
6 |Senzori si sisteme senzoriale DS |DOB| 2 0 2 0 0 94 Vv 5
7 Tel:motehnlca $l mecanica DF DOB 3 0 2 0 0 80 E 5
fluidelor
8 |JAparatura medicala DS | DOB 2 0 1 0 0 48 v 3
9 |Madsuréri si instrumentatie DS | DOB 2 0 1 0 0 48 \ 3
10 [Proiectarea asistata de calculator] DS | DOB 2 0 2 0 0 64 E 4
11 |Microcontrollere, ps | bos 2| o] 2| 0| o] e E 4
microprocesoare
12 |Sisteme mecatronice Il DF | DOB 2 0 2 0 0 64 E 4
13 |Sisteme mecatronice Il - proiect DF | DOB 0 0 0 2 0 32 \ 2
14 |Programarea robotilor industriali| DS | DOB 2 0 2 0 0 34 E 3
15 JAutomate programabile DS | DOB 2 0 2 0 0 34 E 3
16 |Practica Ill (90 ore) DS | DOB 0 0 0 0 90 30 Vv 4
E \Y Y
Total 13 0 12 1 0 536 < 5 30 14 0 12 2 90 418 " 30
Total ore didactice pe s&ptdimana 26 28
- N Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: e e
. 1 2
crt. Facultativ c|s |t P Pr | SI v cr | c S L P | Pr| sl v Cr
1 [Voluntariat 5 DS | DFA] O 0 0 2 0 32 \% 2
2 |Limba strdina suplimentara 5 DC | DFA] 2 1 0 0 0 48 \' 3
3 JActivitati sportive suplimentare 5] DC | DFA] 0 2 0 0 0 32 \' 2
4 JLimba straina suplimentara 6 DC | DFA 2 1 0 0 48 \Y 3
5 [Voluntariat 6 DS | DFA 0 0 0 0 32 Vv 2
6 JActivitati sportive suplimentare 6] DC | DFA 0 2 0 0 32 \' 2
E \'/ \'/
Total 2 3 0 2 0 112 7 2 3 0 2 0 112 7
0 3 3
Total ore didactice pe s3ptdmana 7 7
Legenda:
C:i" = criteriul continutului: DF — discipline fundamentale DS —discipline de specializare DC — discipline complementare
C,"" = criteriul obligativitdtii: DOB- discipline obligatorii (impuse) DOP —discipline optionale DFA —discipline facultative
S| = ore de studiu individual P = proiect; Pr = practica
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. ING. IOAN VASILE ABRUDAN PROF. DR. ING. CODRUTA ILEANA JALIU
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. ING. LUCIANA CRISTEA PROF. DR. ING. MARIUS CRISTIAN LUCULESCU
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

Ministerul Educatiei si Cercetarii

Plan de invatamant valabil in an universitar 2029-2030

ANUL IV
R - Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. : 1 2
crt. Obligatoriu c|s || P | Pr|sl v | c P | Pr| sl v Cr
1 Te-hnologu de fabrlcafle si os loosl 3 0 1 1 0 30 £ 5
micro/nanotehnologii
5 [Procesareaimaginilor, vedere | ool 5 | o | 2 | o 0o | 64 E 4
artificiald si imagistica medicala
3 |Programarea microcontrolerelor | DS |DOB] 2 0 2 0 0 94 E 5
4 Programarea microcontrolerelor s 1oosl o 0 0 1 0 6 v )
- proiect
5 ]inteligenta artificiala DS |DOBJ 2 0 2 0 0 64 Vv 4
6 I\{Iecatrgnlca sistemelor os | bos ) 0 0 80 E 4
biomedicale
7 Bazg qe date si prelucrari os |oos 2 0 0 50 E 3
statistice
Magsini de masurare in
8 DS | DOB 2 0 0 50 E 3
coordonate
9 |Economie generald DC | DOB 1 0 0 40 \ 2
Elaborarea proiectului de
10 |diploma (10 sdpt X 4 ore + 4 sapt | DS | DOB 0 4 0 200 " 8
X 28 ore)
E \") E \")
Total 9 0 7 2 0 348 20 7 4 0 420 20
3 2 3 2
Total ore didactice pe sdptamana 18 18
- N Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. 1 2
crt. Optional c|s|tL P Pr | s v a|c P | Pr| sl v cr
1 A}Jtomefnzan pneumatice si os looel 2 0 ) 0 0 o4 £ 5
hidraulice
1 |Hidronica si pneutronica DS |DOP| 2 0 2 0 0 94 E 5
2 |Sisteme de achizitie si interfete DS |DOP| 2 0 2 0 0 94 E 5
2 |ioT Industrial DS |DOP| 2 0 2 0 0 94 E 5
3 ]Mecatronica in agricultura DS | DOP 1 0 0 40 Vv 2
3 |Mecatronica automobilului DS | DOP 1 0 0 40 \Y%
4 |CAD/CAM/CIM DS | DOP 2 0 80 E
4 Programuarea echl;{amentelor de os loop 2 1 0 80 £ 4
comanda numerica
5 Autom?te de control si servire in os loop 3 0 0 30 £ 4
industrie
5 JAutomate bancare si comerciale | DS | DOP 2 0 0 80 E 4
E \' E
Total 4 0 4 0 0 188 10 5 1 0 200 10
2 0 2 1
Total ore didactice pe séptimana 8 10
Lo T Semestrul | Semestrul Il
Nr. Discipline cu criteriul: o e
. 1 2
crt. Facultativ c|s|L| P |rPr|sI a | c P | Pr| sl v Cr
1 |Voluntariat 7 DS |DFA] O 0 0 2 0 32 \ 2
2 |Voluntariat 8 DS | DFA 0 2 0 40 \ 2
E \' E \'
Total 0 0 0 2 0 32 2 0 2 0 40 2
0 1 0 1
Total ore didactice pe s3ptdmana 2 2

Legenda:
Ci" = criteriul continutului:

C,™" = criteriul obligativitdtii:
Sl = ore de studiu individual

RECTOR,

DF — discipline fundamentale

DOB- discipline obligatorii (impuse)
Pr = practica

P = proiect;

PROF. DR. ING. IOAN VASILE ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. ING. LUCIANA CRISTEA
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DS — discipline de specializare
DOP —discipline optionale

DECAN,

DC — discipline complementare
DFA —discipline facultative

PROF. DR. ING. CODRUTA ILEANA JALIU

COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. ING. MARIUS CRISTIAN LUCULESCU
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Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Design de produs si mediu

Programul de studii universitare de licenta: Mecatronica
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

BILANT GENERAL |

Ministerul Educatiei si Cercetarii

(l:\lrfc Discipline An | An | An Il An IV Total ore Total %
1 Obligatorii 730 760 846 544 2880 89,89
2 Optionale 56 56 0 212 324 10,11
Total 786 816 846 756 3204 100,00
3 Facultative 252 196 196 48 692
BILANT GENERAL Il
c’:\lr; Discipline An | An i An il An IV Total ore Total %
1 Discipline fundamentale 644 364 210 0 1218 38,01
2 Discipline de specializare 0 308 546 736 1590 49,63
3 Discipline complementare 112 84 0 20 216 6,74
4 Practica de specialitate 30 60 90 0 180 5,62
Total 786 816 846 756 3204 100,00
RECTOR, DECAN,

PROF. DR. ING. IOAN VASILE ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. ING. LUCIANA CRISTEA
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PROF. DR. ING. CODRUTA ILEANA JALIU

COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. ING. MARIUS CRISTIAN LUCULESCU

15



