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1. DESCRIEREA PROGRAMULUI

Programul de master SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI MEDICINA se deruleazi in
cadrul Departamentului Design de produs, Mecatronica si Mediu din Facultatea de Design de Produs si
Mediu. Programul de studii se aliniaza numeroaselor abordari stiintifice, educationale si/sau economice
ale mecatronicii, pe plan mondial (doud referiri sunt definitorii: Directiva Comitetului Consultativ pentru
Cercetare si Dezvoltare Industriald al Uniunii Europene: “mecatronica este un obiectiv major pentru
cercetarea europeand si pentru programele educationale”; Raportul Clubului de la Roma, “Prima
revolutie globald; o strategie pentru revolutionarea lumii”, in capitolul “Progresul noilor tehnologii”
enumera si argumenteaza tehnico-economic aporturile microelectronicii, automatizarii si roboticii,
sistemelor integrate de fabricatie, mecatronicii, telecomunicatiilor, biologiei moleculare si ingineriei
genetice).

Misiune: Programul de studii de master SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI
MEDICINA (SMIM) vizeazd dezvoltarea unor programe formative pentru obtinerea de cunostinte
aprofundate in subdomeniile transdisciplinare ale ingineriei mecatronice in acord cu tendintele moderne
ale tehnicii si asigurand o combinatie sinergeticd intre mecanica de precizie, sistemele electronice de
comanda si control si informatica, ce serveste proiectdrii, realizrii, punerii in functiune si exploatarii de
sisteme automate inteligente. Disciplinele propuse in planul de invétdmant al specializdri SMIM
urmdresc completarea cunostintelor fundamentale dobandite de studenti in cadrul ciclului de licentd
(specializarile  Mecatronica, Optometrie Si Inginerie medicala), prin abordarea unor tematici
complementare ce vizeaza domenii ale stiintei cu performante de varf in implementarea noilor
tehnologii, in ingineria micro si nano senzorilor si sistemelor de actionare, materiale si compozite
pretabile pentru implementari speciale, retele neuronale, noi concepte ale inteligentei artificiale privind
adaptabilitatea, capacitatea de a rationa, capacitatea de instruire, noi sisteme de conducere axandu-se in
special pe controlul robust, tolerant la defecte, adaptiv, inteligent, sisteme expert, masini inteligente,
sisteme agro si biomecatronice etc.

Prevdzut ca o continuare a studiilor de licenta, programul de studii de master SISTEME
MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE SI MEDICINA asigurd aprofundarea in domeniul studiilor de
licenta: mecatronica si roboticd, obtinerea de competente complementare in domeniile de licent
optometrie si inginerie medicald, dezvoltarea capacititilor de cercetare stiintifica si constituie o bazd
pregdtitoare obligatorie pentru studiile doctorale.

Acest master isi propune atingerea urmétoarelor obiective:

* Realizarea unei curricule formative, in domeniul mecatronicii si structurilor inteligente,

unitare, de certa valoare formativa si stiintifice, la nivel national;

* Aprofundarea de cunostinte, rezultate si experiente, tehnologii de varf in domeniul

ingineriei de precizie, sistemelor mecatronice, optometriei si echipamentelor medicale
cu scopul de a le difuza si transfera citre mediul economic si social intern;

* Alinierea si integrarea curriculard, conform cerintelor si reglementdrilor Uniunii

Europene;

* Colaborarea cu firme implicate in dezvoltarea de noi tehnologii;

* Integrareain platformele tehnologice la nivel european;

* Dezvoltarea entitatilor din infrastructura de inovare si transfer tehnologic;

* Cresterea valorii si vizibilitatii stiintifice pe plan international;

* Implicareain activitatea de cercetare a specialistilor din mediul direct productiv;

* Colaborarea intre unitati si institutii de cercetare, universitati si mediul industrial;
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¢ Realizarea de e-/aboratoare, cursuri elaborate de titulari de curs prin colaborarea directa cu
specialistii din domeniu;
e Integrareain proiecte si parteneriate europene.
Pentru realizarea misiunii si obiectivelor propuse, programul de master Sisteme mecatronice
pentru industrie si medicina este structurat pe doua trasee optionale Sisteme mecatronice pentru
industrie si Sisterme mecatronice in medicind si optometrie.

Durata studiilor este de 2 ani, respectiv 4 semestre, iar limba de predare este /imba romand. In
primul an de studii sunt programate discipline care asigurd instruirea intr-un trunchi comun a celor doud
trasee. Din semestrul tref cele doud trasee didactice se despart avdnd programate discipline specifice.

In conformitate cu (/asificarea ocupatiilor din Romdania COR 2009, functiile pe care le pot ocupa
absolventii programului de master apartin grupei majore 2 - Specialisti cu ocupatii intelectuale si
stiintifice - nivelul de instruire 4 (studii superioare), ei trebuind sa indeplineasca sarcini profesionale care
necesita cunostinte de inalt nivel in stiinte fizice si biologice, sd intreprindd analize si cercetdri, s&
elaboreze concepte, teorii si metode, sa sustina comunicdri stiintifice si sd intocmeasca rapoarte, sa
aplice in practica cunostintele dobandite sau s& avizeze lucréri realizate in domeniul respectiv.

Ocupatiile acestora se pot incadra in grupele minore 213 - Specialisti in informaticd, 214 - Arhitecti,
ingineri si asimilati, 231 - Profesori universitari, conferentiari, lectori, asistenti si asimilati ocupati in
invatamantul superior, cum ar fi: Inginer mecatronist COD 214491, Manager proiect informatic COD
213906, Inginer de sistem in informaticd COD 213901, Proiectant sisteme informatice COD 213103,
Inginer mecanica find COD 214509, Expert inginer mecanic COD 214534, Referent de specialitate inginer
mecanic COD 214536, Specialist mentenantd mecanici echipamente industriale COD 214544,
Proiectant inginer de sisteme si calculatoare COD 214419, Bioinginer medical COD 222907, Inginer clinic
COD 221401, 241 Specialisti cu functii administrative si comerciale.

Prin parcurgerea programului de master, absolventii Tsi vor putea desfasura activitatea in cadrul
companiilor care realizeazd produse mecatronice cum ar fi cele din domeniul autovehiculelor Si
aeronautic sau in spitale si clinici, asigurand in particular interfata profesionald cu furnizorii, adaptarea la
exigente clinice speciale, exploatarea si intretinerea optimald in conditii de securitate a echipamentelor,
precum si parteneriatul cu personalul medical in interventii diagnostice sau terapeutice de inalta
tehnologie. De asemenea, sunt implicati in cercetare-dezvoltare referitoare la aplicatiile stiintelor
ingineresti (electronica, informatica, automatica) in biomedicini.

2. OBIECTIVE DE FORMARE S| COMPETENTE

Obiectivul general al programului de master urmareste asigurarea complementaritatii studiilor licenta-
master-doctorat pentru obtinerea de competente pe directia principald a masterului profesional, i
acord cu cele mai moderne concepte de la nivel national si international.

Obiectivele si profilul de competente dezvoltate in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si
cu cadrul national al calificarilor sunt prezentate detaliat in fisele disciplinelor din planul de invatamant.

Programul de master propus urmareste indeplinirea urmitoarelor obiective specifice, detaliate
astfel:

e Transmiterea cdtre masteranzi a cunostintelor de specialitate, in domeniile abordate,
aprofundarea si completarea cunostintelor dobandite anterior, necesare obtinerii unui grad ridicat
de calificare, astfel incat absolventii s fie capabili sa actioneze siin functii decizionale.

eFormarea de deprinderi si abilitati, care s3 permita absolventilor aplicarea cunostintelor si
realizarea de activitati profesionale in domeniile si subdomeniile specifice i ingineriei mecatronice.
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e Formarea la nivel individual, de competente generale (de cunoastere, functional-actionale) si de
specialitate specifice sistemelor inteligente cu aplicatii in industrie si medicind, dobandirea
cunostintelor de specialitate intr-un sistem operational care sa asigure masteranzilor competenta
profesionala.

« Asigurarea de competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul gasirii
cailor optime de rezolvare.

e Formarea capacitatilor de a actiona independent si creativ in abordarea si solutionarea
praoblemelor.

e Formarea masteranzilor pentru lucru in echipa.

» Asigurarea unui cadru optim de studiu pentru masteranzi, prin oferirea de cursuri si lucrari aplicative
deinalta tinuta academica, precum si printr-o bogata baza materiala si de documentare;

e Atragerea in cadrul procesului de invdtdmant a practicienilor cu o recunoscutd competenta si
experienta

» Implicarea companiilor din domeniul mecatronicii si roboticii in dotarea cu echipamente de ultima ora
a bazei materiale.

Obiectivele educationale, formulate din perspectiva cadrului didactic si  rezultate prin
operationalizarea competentelor de formare, sunt structurate pe trei dimensiuni:

a) Competente cognitive;

b) Competente aplicativ-practice (instrumental-operationale);

c) Competente de comunicare si relationale

Competente cognitive:

- Aprofundarea si completarea cunostintelor dobandite anterior, necesare obtinerii unui grad ridicat de calificare,
asa incat absolventii sa fie capabili sa actioneze si in functii decizionale;

- Formarea de deprinderi si abilitdti, care s& permitd absolventilor aplicarea cunostintelor si realizarea de
activitati profesionale in domeniile si subdomeniile specifice ingineriei mecatronice;

- Formarea unei gandiri sistematice asupra functionarii si comportdrii in exploatare a altor tipuri de sisteme
asimilabile sistemelor mecatronice (structuri biologice etc.);

- Aprofundarea metodologiilor si tehnologiilor de ultima ord utilizate in industria mecatronicd sau cu perspective
clare de a fi utilizate in viitorul apropiat.

- Capacitatea de a aplica teoria in situatii specifice ale mediului economic si institutional;

- Utilizarea metodelor de analiza experimentald in ingineria mecatronic;

- Competente privind masurari, culegeri automate de date, analiza rezultatelor;

- Competente privind principiile ce stau la baza managementului calitatii productiei, proiectdrii si cercetdrii;

- Competente privind conceptia si perfectionarea masinilor si echipamentelor specifice domeniului;

- Capacitate de analiza si sintez;

- Intelegerea si modelarea matematicd a fenomenelor mecanice, termice si electrice;

Competente aplicativ-practice (instrumental-operationale);

- Abilitati in analiza comportérii statice sau dinamice a structurilor de rezistentd ale sistemelor mecanice prin
utilizarea metodelor moderne de calcul care vizeazi utilizarea calculatoarelor:

- Utilizarea diferitelor medii de programare pentru rezolvarea problemelor ingineriei mecatronice;

- Modelarea pe calculator a comportamentului sistemelor mecanice aflate in diverse conditii de solicitare si de
mediu;

- Competente privind reducerea consumurilor de materii, materiale si combustibil la realizarea sistemelor
mecanice, utilizand metode de optimizare;
Abilitdti de proiectare si implicare in probleme interdisciplinare specifice sistemelor mecatronice;

- Formarea deprinderilor de valorificare a rezultatelor cercetdrii in contextul socio-economic si dezvoltarea
caracterului aplicativ al acestora;
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- Formularea de abilitdti de a emite alternative interpretative si demonstrarea relevantei acestora;
- Competente privind masurdri, culegeri automate de date, analiza rezultatelor.

Competente de comunicare si relationale:
- Dezvoltarea spiritului creativ, de initiativa si activitate energicg;
- Dezvoltarea capacitatii de a lucra prompt cu termene limitd;
- Abilitati superioare de cercetare in domeniu, independent3 siin colectiv;
- Deprinderi de a lucra intr-un colectiv care are acelasi scop;
- Capacitatea de colaborare cu specialisti din alte domenii;
- Competente privind interpretarea rezultatelor analizelor structurilor, in sensul gasirii cailor optime de rezolvare;
- Capacitatea de a actiona independent si creativ in abordarea si solutionarea problemelor,

ACTIVITATEA DIDACTICA DE PREDARE

Cursuri. Cursurile sunt interactive, titularii prezentand cursantilor la inceputul cursului, temele
care urmeaza sa fie acoperite, note de curs, bibliografie. Pe parcursul cursului, cursantii rezolva
sarcini de lucru legate de tema prezentata.

Seminare. Cursantii fac aplicatii pe temele prezentate la curs, primind feed-back de la profesori
si colegi.

Proiecte. Cursantii pregdtesc mini-proiecte, referate conform temelor acoperite, pe care la
prezinta la seminar si le predau in forma scrisd la sfarsit de semestru.

EVALUAREA

+ Participare la seminar
+ Proiecte sireferate

+ Examene orale sau scrise si colocvii

MODALITATI DE INSCRIERE

Conditii de acces:

Parcurgerea programului de studii de master SISTEME MECATRONICE PENTRU INDUSTRIE
SI MEDICINA (SMIM) este conditionats de obtinerea diplomei de studii de licenta. Conditiile de

acces sunt prevazute in Metodologia de admitere pentru ciclurile de studii de licentd si
masterat.

3. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR

Numar de semestre: 4 semestre.
Numar de credite pe semestru: 30 de credite
Numar de ore de activitdti didactice /sdptamana: minimum 14
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Numarul de saptamani:

Activitdti didactice Sesiuni de examene Vacante
Sem. | Sem. Il larna | Vara |Restante| larna | Primavard | Vard
Anul | 14 14 4 4 2 3 1 10
Anul Il 14 14 4 3 2 3 1 &
NUMARUL ORELOR PE SAPTAMANA
ANUL SEMESTRUL | SEMESTRUL II
I 26 (8 C+ 65/L+12 AP) 28(8 C+ 8S/L+12 AP)
I 28 (8 C+ 8S/L+12 AP) 26 (6 C+ 45/L+16 AP)

4. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRIL. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asiguratd prin discipline optionale si discipline
facultative.

Disciplinele optionale sunt propuse pentru semestrele 3-4, prin pachete de discipline de

specialitate grupate in doud pachete optionale (Pachet Optional | - Sisteme mecatronice pentru

industrie si Pachet Optional Il - Sisteme mecatronice in medicind si optometrie).

5. CONDITII DE INSCRIERE IN ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI AN
DE STUDII

Conditiile de inscriere in anul urmétor, conditiile de a urma module de curs in avans, conditiile de
promovare sunt cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a studentilor.

Se considera promovata disciplina la care se obtine nota minima 5 (cinci)

Se poate repeta o datd un an din cei doi ani de studii.

Promovarea unui an de studii este conditionati de obtinerea a 60 de credite.

Sustinerea examenului de disertatie este conditionatd de obtinerea creditelor corespunzitoare
disciplinelor obligatorii (120 credite).

6. CONDITII DE FRECVENTARE A DISCIPLINELOR FACULTATIVE

Prezentul Plan de invatdmant cuprinde, pe langa disciplinele obligatorii si la alegere (optionale) si
discipline facultative.

7. CERINTE PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE MASTER

Conditiile de sustinere a examenului de disertatie sunt prezentate in Metodologia de finalizare a
studiilor, aprobatd de Senatul Universitatii. Conform acestei metodologii prezentarea la examenul de
disertatie este conditionata de promovarea tuturor disciplinelor prevazute in planul de invdtamant.
EXAMENUL DE DISERTATIE

1 Perioada de intocmire a lucrarii de disertatie: semestrul &4 (6 ore x14s3pt.= 84ore);
2 Perioada de sustinere a examenului de disertatie: la finalul semestrului &, luna julie
3. Numadrul de credite pentru sustinerea proiectului de disertatie: 10 credite.

8. PREGATIREA PENTRU OCUPAREA PRIN CONCURS A UNUI POST I INVATAMANT

Pentru ocuparea prin concurs a unui post in invatdmant (gimnazial, liceal sau superior in domeniul de
licentd) absolventul trebuie sd posede Certificatul de absolvire a De

partamentului pentru pregitirea
personalului didactic (

DPPD). Formarea psiho-pedagogica pentru obtinerea Certificatului de absolvire
a DPPD se face in urma parcurgerii a doud module de cursuri:
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Modul | (30 credite) — care se desfdsoara suplimentar, in paralel cu studiile de licents, la finalizarea
cdruia se obtine Certificat de absolvire (modul 1).

Modul Il (30 credite) — care se desfasoara dupad licentd, fie in paralel cu perioada studiilor de
masterat, fie suplimentar, pentru absolventii care nu continua studiile de masterat. Acesta se
finalizeaza cu Certificat de absolvire (nivel de aprofundare).

Programul de studii pentru formarea psiho-pedagogica (care permite exercitarea profesiei didactice)
este coordonat de Departamentul pentru Pregdtirea Cadrelor didactice din cadrul Universitatii.
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Universitatea Transilvania din Brasov Ministerul Educatiei Nationale
Facultatea: Design de Produs si Mediu Valabil incepand cu anul universitar 2019-2020

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de masterat: Mecatronica si Roboticd
Durata studiilor: 2 ani Aprobat Tn sedinta

Formade nvatamant: u frecvents Senatului Universitatii Transilvania
din Brasov din data de

ANUL | L1 Aesandaie, 2219......

---------------

Nr. =S . - Tip* Codul Semestrul | Semestrul Il
Discipline obligatorii N,
crt. Disciplinei § ¢ | s | L [P |ver | cred J €| 5| L | P ver [Cred.
Compl tede fizicd si
1 omp Em.erj e _e izicd si DAP CEMA 5 1 C 6
matematica aplicate
7 L‘fm.aliza_cu metodé el_ementglui DCA AFEM 5 1 £ 6
finit a sistemelor ingineresti
=4 h:‘llodlelarea si simularea DAP MSEI 2 5 E 6
biosistemelor
4. Me.t?d.‘.e avansate de inspectie a DCA MAIC > 2 E 6
calitatii
5. IMetoc!e expnerilrnental_e sn de o DCA MEIM 2 7 E 6
Investigare in industrie si medicind
Sisteme robotizate pentru
& i DAP SRIM 2 2| E | 6

industrie si medicing

7. Sisterne micro-electro- mecanice | DCA MEMS 2 2 E 6

Protocoale si interfete de

comunicatie in sisteme mecatronice BES & 2 2 : ?
9. | Activitate de practica AP PRCI 12x14 sapt-168ore| C 6
10. | Activitate de practica AP PRCII 12x14 sapt-168ore| C 6
Total ore discipline obligatorii 811312 38 30 8] |6[2]3k]30
14+12=26 2C 16+12=28 2C
Nr, Disclplifie faciiltative Tip ‘C(EldL‘J[ ‘ Semestrul | Semestrul I
crt. : Disciplinei | ¢ | s | L [P |ver|cred fc|s L [p Ver. | Cred.
1. | Modul A (Pregitire psihopedagogicd) | DS| , MODP 2 1 C 3
2. | Modul 8 iimbi ' DSl | MmoDL 2 |1 C 3
3. | Modul C {informatica) ' bsI | MoDI 2 1 C 3
&4, | Modul A {socio-umane) '. DS! | MODS 2 1 C 3
5. | Modul B (limbi) | DSI MOLB 2|1 | € 3
6. | Modul C (informatica) | DSI ! MOIN 2 1 i C 3
Total ore facultative pe sdptdmana 62 1 S 612 1 S
/7 | 9 o)
RECTOR, s ST DECAN

Prof. univ. dr. ing. loan Uasiiéf'ABRb_DﬁN;_: x7 7t Prof. univ. dr. ing. Codruta JALIU
e, o - T
DIRECTOR DEPARTAMENT, ,

COORDONATOR PROGRA DI,
Prof. univ. dr. ing, Luciana Cris

Prof. univ. dr. ing. LuciangCYstea
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea: Design de Produs si Mediu
Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de masterat: Mecatronica si Robotica

Durata studiilor; 2 ani

Ministerul Educatiei Nationale
Valabil incepand cu anul universitar 2020-2021

Forma de invatdmant: cu frecventd
ANUL II
. e ; Tip* | Codul Semestrul Il Semestrul IV
Nr Discipline optionale P1 i R
crt. Disciplineif ¢ |5 | L | p | ver|cred] C | s ‘ L ‘ P | Ver. | Cred.
Pachet Optional | - Sisteme mecatronice pentru industrie
71 Siét?mf de mlanagementa_l ignfurma{:iei. osi | mpem | 2 1 E 5
Eticd si integritate academicd
2. | Sisteme moderne de fabricatie si oca| swrea | 2 1 E 5
asamblare
Sisteme CAD/CAM in fabricatia flexibila | DCA | SCAD | 1 2 € |5
Sistern:ue pentru automatizarea DCA casy 5 5 E 6
serviciilor
Comanda si controlul proceselor DCA | CCPR | 1 2 E b
‘Achizitia si pr_elu?areauinformatiei, DS APV 5 1 E 6
instrumentatie virtuald
Sisteme de comandi adaptiva DCA SIcA 2 1 E 6
8. | Sisteme mecatronice avansate in
- , , DCA | SAMA 2 2 E 6
industria automobilelor
9. | Activitate de practici AP | APCS h2x14sapt=168ord C | 4 hox14sapt=1400rd C | &
10.| Practica pentru pregtirea lucrérii de 6x 14 sapt =84ore | C 8
disertatie
2 PPD ELDS
Total ore discipline P1 BAE IR0 SE 30 I B B - 30
16+12=28 3C 10+16=26 2C
Nr. s ; i
Discipline facultative Tip .Cc‘»dul | Semestrul Il Semestrul IV
crt. Disciplinei 1 ¢ |5 |L | P |verfcredf c [s|L]| P [ve
Cred.
r;
Modul A (Pregatire DSI | MODP
1. | psihopedagogica) l 2 il
2. | Modul B (limbi) | DSI | MODL 1
—_— -—
3.} Modul C (informatica) DSl MODI 2 1
4. Modul A (socio-umane) DSl | MODS 2 | 1 C
5.1 Modul B (limbi) ! DSl MOLB = C
6. | Modul C (informatica) DSl | MOIN 2 1 G
Total ore facultative pe siptimani 6 j2]1]- |3C 9 6121 - | 3C 9
9 )
RECTOR, _ [ ‘,« 1 DECAN,
Prof. univ. dr. ing. loan Vasile ABRUDAN Prof. univ. dr. ing. Codruta JALIU
(/"\}’_7
DIRECTOR DEPARTAMENT, . COORDONATOR PROGRAM S
Prof. univ. dr. ing. Luciana Crist ' Prafiuniv. dr. ing. Luciana Cri
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea: Design de Produs si Mediu

Ministerul Educatiei Nationale
Valabil incepdnd cu anul universitar 2020-2021

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind

Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de masterat: Mecatronicd si Roboticd
Durata studiilor: 2 ani

Forma de invdtamant: cu frecventd

DIRECTOR DEPARTAMENT, “X__
Prof. univ, dr. ing. Luciana Cris
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ANUL I
o : Tip* | Codul Semestrul Il Semestrul IV
i Discipline optionale P2 i o u .
crt. Disciplineif ¢ |s | L [P |Ver|cred] C | S | L | P |Ver|Cred
Pachet Optional Il - Sisteme mecatronice in medicini si optometrie
1. Shiéteme.de managen?e?tal informatiei, Etica DS MPCM 5 1 | E 5
si integritate academicd
2. | Protectia si securitatea sanatatii publice DCA| SMFA |2 1 E |5
3. | Optometrie si diagnostic clinic DCA OPAC 1 2 L[5
4. | Sisteme complexe pentru investigare vizuald DCA SCBS 2 2 E | B
5. |Optometrie scolard preventiva DCA OSPI 1 2 C|5
6. Metoqe compv!ern»'ant‘are de analiza DS| MCAB 5 ] E 6
experimentald a biosistemelor
7. | Managementul computerizat al pacientilor si
al sistemelor de inginerie medicali si DCA | MCPS 2 1 E| B
optometrie
8. | Optometrie experimentala si protetica vederii i GERG > 5 Ele
slabe
8. 14s3 1 d
Activitate de practica AP APCS 1exlisapt : 4 i Eu e
=168ore =1400re
10.| Practicd pentru pregitirea lucririi de 6x 14 sapt c| 8
- . PPD ELDS
disertatie =84ore
Total ore discipline P2 8| [7]1 [ sl l Lol [se 55
16+12=28 | 3C 10+16=26 | 2C
Nr. Discipline facultative Tip CD,dL_” Semestrul Il Semestrul IV
crt. Disciplinei C|S |L |P |VerlCred C | S| L | P |Ver|Cred
Modul A (Pregdtire DSl MODP
1. | psihopedagogica) B 1
2. | Modul B (limbi) | DSl MODL 1
3. | Modul C (informatica) Dsl MQDI 1
4, | Modul A (socio-umane) | DSI MODS 2|1 C
5. | Modul B (limbi) ' DSl | MOLB 5 |4
6.{ Modul C (informatic) | Dsl MOIN | 2 1 @
Total ore facultative pe siptimani 6 12 1 3C 9 6121 3C 9
P ; 9 9
RECTOR, . D DECAN,
Prof. univ. dr. ing. loan Vasile ABE{DQN Prof. univ. dr. ing. Codruta JALIU
1y - ,Uf-)

COORDONATOR PROGRAM STU
Prof. univ. dr. ing. Luciana C(ijtea :
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Universitatea Transilvaniadin Brasov Ministerul Educatiei Nationale

Facultatea: Design de Produs si Mediu Valabil incepand cu anul universitar 2019-2020
Programul de studii universitare de masterat: Sisteme mecatronice pentru industrie si medicind

Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Mecatronicd si Roboticd

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invatamant: cu frecventd

BILANT GENERAL |

Nr ) Nr de ore Total Nr credite
Disciplina
crt | An | Anll ore % An | Anll
1 | Obligatorii 756 | - 756 50 | 60 .
2 | Optionale s 756 756 50 > 60
TOTAL | 756 756 1512 100 60 60
3 | Facultative 252 252 504 18 18

BILANT GENERAL I

Nr - Nr de ore Total Nr credite
crt Bisgpling Anl Anll ore % An | Anll
1 | Discipline aprofundate 154 = 154 10,18 18 -
2 | Discipline de sinteza - 84 84 5,56 - 11
3 | Discipline de cunoastere avansatd 266 280 546 36,11 30 33
4 | Activitate de practica 336 308 644 42,59 12 8
. Practicd pentru pregétirea - 84 84 5,56 E 8

disertatiei
TOTAL | 756 756 1512 100 60 60

RECTOR, i

I DECAN,
Prof. univ. dr. ing. loan Vasile ABRUDAKI

Prof. univ. dE. :ig Codruta JALIU

COORDONATOR PROGRAMKSTUDII,
Prof, univ. dr. ing. Lu ‘\]n stea

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. Luciana
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