Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea Design de produs si mediu
Programul de studii: MECATRONICA

Anul universitar 2024-2025

Centralizatorul temelor de proiecte de diploma

Nr.

Conducator stiintific
crt.

Titlu tema

Student

Observatii

Conf. dr. ing. BARBU lon

Sistem mecatronic pentru manipulare
paleti industriali

FLOREAS. Alin

Conf. dr.ing. BARBU lon

Sistem mecatronic folosit in kinetoterapie

GAMAN D.G. Mara Cristiana

Conf. dr.ing. BARBU lon

Parasolar automat pentru autovehicule

SANDU C. Ramona-loana

4, Conf. dr. fiz. BOER Attila Laszlo

Sistem de monitorizare a deseurilor cu
integrare loT

BACSO M. Albert Endre

Tema alocata din oficiu

5. Conf. dr. fiz. BOER Attila Laszlo

Robot mobil comandat de la distanta bazat
pe platforma Raspberry Pi si integrare loT

HERISANU D. George Dragos

6. Conf. dr. fiz. BOER Attila Laszlo

Sistem mecatronic de tip line follower cu
recunoastere a semnelor de circulatie bazat
pe platforma Raspberry Pi

IOSIF S. Andrei Silviu

7. Conf. dr. fiz. BOER Attila Laszlo

Sistem mecatronic de acces in cladire prin
detectie faciald bazat pe sistemul
Raspberry Pi

TUGUIU D. Floricica

8. Sef lucr. dr. ing. BRAUN Barbu Cristian

Sistem mecatronic pentru urmadrirea
traseului optim si gestionarea parametrilor
solului in agricultura

SZIBES Z. Maria Teodora

o. Prof. dr. ing. CRISTEA Luciana

Sistem mecatronic mobil utilizat in situatii
de urgenta

STEFAN O. Sebastian Ovidiu
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crt.
] ) o Sistem mecatronic maobil autonom pentru .
10. Prof. dr. ing. LUCULESCU Marius Cristian | . ) TORGIE P.A. Andrei
identificarea si sortarea unor repere
] ) o Sistem mecatronic de sortare cu brat
11. Prof. dr. ing. LUCULESCU Marius Cristian boti ' MOCANU S. Roberto Rares Absolvent 2023
robotic
Prof. dr. ing. LUCULESCU Marius Cristian | Sistem de monitorizare si control al y . .
12. , ) . ! TATAR D. Florin Daniel
Sef lucr. dr. ing. BALAS Monica parametrilor de mediu din sere
] ) o Proiectarea si realizarea unui sistem de
Prof. dr. ing. LUCULESCU Marius Cristian , o ) ]
13. , ] orientare a utilizatorilor bazat pe realitate
Sef lucr. dr. ing. BALAS Monica .
' ' augmentata
, , Sistem autonom fara pilot de identificare si o
14. Sef lucr. dr. ing. MITU Leonard-Gabriel , o " | MELCHIOR M. Christian
' ajutorare a supravietuitorilor
Proiectarea si realizarea unui sistem
15. | Sef lucr. dr.ing. MITU Leonard-Gabriel mecatronic pentru prelucrarea cablajelor MOISE M. loan
imprimate
Sistem mecatronic pentru optimizarea
16. | Sef lucr. dr.ing. MITU Leonard-Gabriel conditiilor de crestere a plantelor intr-un SILOAE N. Casian Nicolae
habitat artificial
Profesor dr. ing. dr. marketing Sistem de securitate si monitorizare a .
17. ] " o CIUPALA G.V. Stefan
REPANOQVICI Angela accesului persoanelor intr-o incinta
] o , Sistem mecatronic de desenare cu pixuri . . )
18. Prof. dr. ing. SAULESCU Radu Gabriel , MAINICA R.V. Andra Maria
multiple
19. | Seflucr. dr.ing. BRAUN Barbu Cristian Dezvoltarea unui robot hexapod autonom | ANDRUS V. Dan Tema primitd in 2023

Coordonator program de studii,
Prof. dr. ing. Marius Cristian LUCULESCU




